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ELEKTROONILISE AJAMI KASUTUSJUHEND



1 Sissejuhatus

Selles kasutusjuhendis kirjeldatud elektrooniline
ajam juhib nii ecocirc XL-i kui ecocirc XLplusi
tsirkulatsioonipumpa; ajami peamised tunnused on:
e mootori anduriteta juhtimine
e siinuslainega moduleeritud pulsilaiusmodulatsioon (PWM)
e 2 mikrokontrollerit:
Uks puhendunud mootori juhtimisele
Uks rakendab jargmisi funktsioone:
- mitu t66- ja juhtimisreziimi
- t06 66reziimis
- 0-10V analoog-sisendsignaali juhtimine
- PWM-i sisendsignaali juhtiminel
- 4-20 mA réhuanduri juhtimine
- valise temperatuurianduri juhtimine2
- valise kaivitus-/seiskamissignaali juhtimine
- rikkehaire juhtimine
- Uhendus Modbusi juhtsi]steemidega2
- Uhendus Bacneti juhtsijsteemidega3
e mitme haire ja vea tuvastamine ja juhtimine
¢ mitme pumba oleku nait
o valikulise traadita mooduli juhtimine2
e valikulise RS485-mooduli juhtimine2

Jargnevates peatikkides on toodud ecocirc XL-i
tooterlihma ajamite omaduste Uksikasjalik kirjeldus.

1 Ainult pistikiihendusega mudelitel, vt 1.1
2 Ainult ecocirc XLplusil
3 Ainult ecocirc XLplusi klemmiga Ghendatud mudelitel, vt 1.1



1.1 Tootevalik

Tsirkulatsioonipumba mudel Valikud Elektriiihendus
ecocirc XL/XLplus 25-40 (B) Pistik
ecocirc XL/XLplus 25-60 (B) Pistik
ecocirc XL/XLplus 25-80 - Klemm
ecocirc XL/XLplus 25-100 - Klemm
ecocirc XL/XLplus 32-40 (B) Pistik
ecocirc XL/XLplus 32-60 (B) Pistik
ecocirc XL/XLplus 32-80 (F) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 32-100 (F) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 32-120 F (D) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 40-80 F (D) Klemm
ecocirc XL/XLplus 40-100 F (D) Klemm
ecocirc XL/XLplus 40-120 F (D) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 50-80 F (D) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 50-100 F - Klemm
ecocirc XL/XLplus 50-120 F (D) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 65-80 F (D) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 65-120 F (D) (B) Klemm
ecocirc XL/XLplus 80-120 F (D) Klemm
ecocirc XL/XLplus 100-120 F - Klemm

Kaiki jargnevaid tsirkulatsioonipum

asid tuleb kasitl

eda XLplusi mudelitena

ecocirc XL 20-35

(B)

Klemm

ecocirc XL 36-45 (B) Klemm
ecocirc XL 15-75 (B) Klemm
ecocirc XL 55-45 (B) Klemm
ecocirc XL 20-140 (B) Klemm
ecocirc XL 65-130 (B) Klemm
ecocirc XL 40-200 (B) Klemm
ecocirc XL 70-145 (B) Klemm
ecocirc XL 40-275 (B) Klemm
ecocirc XL 95-125 (B) Klemm
ecocirc XL 27-375 (B) Klemm
ecocirc XL 105-155 (B) Klemm
ecocirc XL 45-340 (B) Klemm

B = pronks
F = flantsitud
D = kaksik-




2 Elektriseadmestik
Toiteallikas: 1 x 230 V +10%, 50/60 Hz

Kontrollige, et toiteallika liin on varustatud jargmisega:
e elektrivarustussisteemist eraldav [Uliti, mille
kontaktivahe on vdhemalt 3 mm
e suure tundlikkusega (HS) 30 mA
diferentsiaalllliti (RCD — jadkvooluseade), mis
sobib alalisvoolu voi pulseeriva alalisvooluga
rikkavoolu jaoks (eelistatult B-tudpi)

(=]
e kui vaja on automaatkaitsellitit (CB), siis
kasutage C-tlbile iseloomuliku kdveraga

automaatkaitselllitit

a. Uhendage maandusjuhe; veenduge, et
maandusjuhe on pikem kui faasijuhtmed
b. Uhendage faasijuhtmed

Seoses kaablile esitatavate ndudmistega ja juhtme-
kimbu paigutamisega labiviiktihendite sisse vaadake
osa 2.3 Juhtmekimp.

2.2 Sisend-/valjundiihendus

1. Avage elektrikilp kruvide eemaldamise teel

2. Uhendage asjakohane kaabel elektrikilbi skeemi
kohaselt. Vaadake joonist 8, joonist 9 ja osades 2.3
ja 2.4 toodud ndudeid.

2.3 Juhtmestik

Pistikihendusega mudelitele

Nominaalne | Soovituslik
ecocirc XL / Nimi- maksimaalne liini
XLplus pinge sisendvool kaitse
[A] [A]
25-80
25-100
32-80
3420‘ 18000 1-230 V - 3
B 50/60Hz
40-100
50-100
36-45
15-75
32-120
Soso | 1-2%0V <3 4
_ 50/60Hz
65-80
55-45
50-120
sio | LIV s |
65-130
80-120
100-120 ;6/26300HV <9 10
70-145 z
Tabel 1

2.1 Toiteallika Uhendus

Seoses pistikihendusega mudelitega vaadak joonist 6
ja jargige jargnevaid etappe:

1. Avage Uhenduspistiku kate ja sisestage kaabel
[biviiktihendi sisse.

Tdmmake alla Uhendust séilitav vedru

Uhendage kaabel kaabeldusskeemi kohaselt
Joondage Ulhenduspistiku kaks osa

Likake kaks osa uksteise sisse

Sulgege Uhenduspistik ja pingutage ettevaatlikult
[abiviiktihend

SOk wn

Seoses klemmiga Uhendatavate mudelitega vaadake

Jjoonist 5 ja jargige jargmisi etappe:

1. Avage elektrikilbi kate kruvide eemaldamise teel

2. Sisestage kaabel M20 Iabiviiktihendi sisse

3. Uhendage kaabel kaabeldusskeemi kohaselt
(vaadake joonist 7 ja joonist 9)

e M12 (1) M12 (2)
Ptk | Kaabel @ | Kaabel @
2+5mm 2+-5mm
3x
Toiteallikas | 275 10
mm
(2P+T)
2X
Rikkesignaal 0,75+1,5
mm?
Kui sellel
labiviiktihen-

_ _ dil rikkesig- | Mitme
'16\8 ?}009 0 naal PUU- | traadiga

- Viline DUB. Mitme | juhtkaabel,
réhuandur traadiga traatide arv

- Valine juhtkaabel, | juhtlllituste
temperatuuri- traatide arv | arvu
andur juhtlilituste | kohaselt.

- Valine arvu Vajaduse
kaivitus/ kohaselt. korral
seiskamine Vajaduse varjestatud

korral
varjestatud
Side siinil Siinikaabel
Tabel 2

Klemmiga Uhendatud mudelitele

M20 kaabel
@ 5+13mm M16 (1) M16 (2)
3x
Toiteallikas | 073720
mm
(2P+T)
. . 5x
- Toiteallikas .
- Rikke- 0.75+15
. mm
signaal (4P+T)
2X
Rikkesignaal 0,75+1,5
mm?




Kui sellel
labiviiktihen-

B _ dil rikkesig- | Mitme
',?8 ?}009 0 naal PUU- | traadiga

_ Viline DUB Mitme | juhtkaabel,
rdhuandur traadiga traatide arv

~ Viline juhtkaabel, | juhtlulituste
temperatuuri- traatide arv | arvu
andur juhtldlituste | kohaselt.

- Valine arvu Vajaduse
kaivitus/ kohaselt. korral
seiskamine Vajaduse varjestatud

korral
varjestatud
Side siinil Siinikaabel
Tabel 3
2.4 Uhenduse skeem
Viitega joonisele 8 ja joonisele 9:
Funktsioon Klemm Uhenduse Vit
paar |nominaalvéimsus| osa
Ajam annab
Iabi nende
. . klemmide 5 V
;’;g’;‘;ﬁ'}‘gt“y ana alalispinge: 25.1
vaja ei ole mitte
mingit vélist
pinget!

0-10 V véline @ 2.5.2

analoogsisend
Rikkesignaal @@ X?iﬁsduﬁi?v}’ 2 253

koormus) korral

de @ ja @ vaheline iihenduslook, mis on tehase-
seadistus.

MARKUS
Ajam annab labi nende klemmide 5 V alalisvoolu: neile
terminalidele ei tohi rakendada mitte mingit vélist pinget!

2.5.2 Viline analoogsisend 0-10 V [@@]
Véline analoogsisend 0—10 V, mis rakendatakse klemmidele
@ ja ®, juhib tsirkulatsioonipumba kiirust vahemikus

alates 0 kuni 100% lineaarse funktsiooni alusel, nagu on
kujutatud joonisel 1.

O
+®-* p/min vaheneva Vin korral
#-.. p/min suureneva Vin korral
=
o
oz
MIN-—— o-?o
09 .o I
- Vin[V]
Joonis 1

Allpool toodud tabelis on esitatud joonisel 1.

4-20 mA
réhuanduri @ 2.5.4
sisend

Ajam t66tab koos
Valine KTY83 tempera-
temperatuuri- @ tuurianduriga (1 255
andur® KQ temperatuuril

25 °C)
Sidesiin
andardne)’ 9100 | TIAEIARS485 | 256
Sidesiin
(vallkuline)’ TIA/EIA RS485 | 2.5.7
Valikuline

traadita / @ 2.5.8
RS485 moodul

Vin Kiiruse Pumba [Punkt] Kiiruse Pumba |Punkt
lavid |sattepunkt olek sattepunkt olek
vl | [pimin], | kuiv,l [p/min], | kui Vil
kui Kui
Vinﬂ VinU
0 ) Sisend ) ) Sisend
blokeeritud blokeeritud
Sisend “
0.8 | blokeeritud | 0 VALIAS | ©
Sisend A
119 | blokeeritud | 0 VALs | ©
1,20 0 vALJAS | © MIN TOOTAB | @
1,49 0 VALJAS | © MIN TOOTAB
1,50 MIN TOOTAB | © MIN T60TAB | O
10,0 MAX TOOTAB | O | wmax TOO0TAB | @

Tabel 4

2.5 Sisendi/valjundi kirjeldus

2.5.1 Viline kaivitus/seiskamine [@8]

Tsirkulatsioonipumba saab kaivitada vdi seisata
valise potentsiaalivaba kontakti voi relee abil,
mis on

Uhendatud klemmidega @ ja @. Kui valine
kaivitus-/seiskamisliliti  on Uhendatud, siis tuleb
sailitada klemmi-

4Ainult ecocirc XLplusil

Tabel 5

2.5.3 Rikkesignaal [@@]

Ajam juhib releed potentsiaalivabaks rikkesignaaliks:
tokestava vea korral relee kaivitatakse, nii et klemmid
@ ja ® lahevad liihisesse.

NOMINAALVAARTUSED

Vmax < 250 V vahelduvvool

Imax < & A (aktiivkoormuse korral)
Imax < 2 A (induktiivkoormuse korral)



2.5.4 Valine analoogsisend 4-20 mA [@®]

Tsirkulatsioonipump vaib olla varustatud 4—-20 mA
valise rohkude vahe anduriga, mis on Uhendatud
klemmidega @ ja @ mille eesmrk on suurendada
rohu reguleerimisega seotud tédreziimide tapsust.
Ajamis seadistamiseks vaadake diget kasutatud
rohuanduri mudelit osast 4.3.5.3.

2.5.5 Vailine temperatuuriandur [#@]

Tsirkulatsioonipump vdib olla varustatud valise KTY83
temperatuurianduriga (1 KQ temperatuuril 25 °C), mis
on Uhendatud klemmidega (% ja @, mille eesmark on
mododta absoluutset veetemperatuuri vOi
veetemperatuuride erinevust temperatuurist soltuvates /
sellest mdjutatud td6dreziimides. Ajamis seatamiseks
vaadake soovitud temperatuurist séltuvat juhtreZiimi
osas 6.1.2.

2.5.6 Sidesiin (standardne) [@O®]
Tsirkulatsioonipump (ainult mudel ecocirc XLplus) voib

pidada sidet eemalt Iabi sisseehitatud RS485 pordi,
mille tunnused on:

1+247 Modbus RTU 0
+ 127 Bacnet MSTP®
ID #1 tehaseseaded

Aadress

Liides RS485 (TIA/EIA) optiliselt isoleeritud
. .1 4800 / 9600 (tehaseseaded) / 14 400 /

Wodulatsioon| 19 200 /38 400 / 56 000 / 57 600 baud
baudides
Andme- - ~ .

8 andmebitti, paarsuseta, 1 [6pubitt
formaat

Modbul RTU (tehaseseaded)
Protokoll | 5. chet MSTP®

1+247 Modbus RTU 0
Aadress + 127 Bacnet MSTP®

ID #1 tehaseseaded

Ajamis seadistamiseks vaadake digeid
sideparameetreid osast 4.3.5.2.

MARKUS o
See sidesiin, mis on rakendatud klemmidele =, 18
ja @ on ainuke selline, mida on vbimalik kasutada 2
pumba lUhendamiseks kahe pumbaga t66tamise korral
(vaadake osa 4.3.5.1)

2.5.7 Sidesiin (valikuline)
[(©OOD]

Tsirkulatsioonipump (ainult mudel ecocirc XLplus) vdib
pidada eemalt sidet I&bi valikulise RS485 pordi, mis on
kasutatav Uksnes juhul, kui valikuline traadita moodul
voi valikuline RS485 moodul on paigaldatud selle pordi
peamised tunnused on jargmised:

Selle taiendava sidesiini eesmark on pakkuda Ghendust
vélise BMS-ga vbi geneerilise valise seadmega isegi
siis, kui standardset sidesiini (mida on kirjeldatud osas
2.5.6) kasutatakse kahe pumbaga t6dtamise korral
(kahe Ulerdhuga pumba v6i 2x Uhe Uleréhuga pumba
korral).

MARKUS

Arge kasutage seda sidesiini, mis on (ihendatud
klemmidega i i@ ja i@ 2 pumba iihendamiseks kahe
pumbaga té6tamise korral

2.5.8 Valikuline traadita / RS485 moodul
[®]

Ajam voib olla varustatud

e valikulise traadita mooduliga;

e valikulise RS485 mooduliga
Modlemad moodulid tuleb Uhendada ajami sisse
(vaadake joonist 12), kinnitada antud klambrite abil ja

kaabliga, mis on Uhendatud liitmikuga i (vaadake osi
6.2 ja 6.3).

2.6 Seadistuste prioriteetsus

Koik sisend-/valjundsignaalid, mida on kirjeldatud osas
2.5, vbivad toimida vastastikku koos, muutes
tsirkulatsioonipumpade, millega need Uhendatud on,
kaitumist: eelkdige juhul, kui kaks v6i enam signaali on
samaaegselt lubatud ja aktiivsed, tootab
tsirkulatsioonipump kodige kdrgema prioriteetsusega
seadistuse kohaselt.

Seadistuste prioriteetsust on kasitletud allpool toodud
tabelis

Liides RS485 (TIA/EIA) isoleerimata

Modulatsiooni- | 4800 / 9600 (tehaseseaded) / 14 400 /
kiirus baudides| 19 200 / 38 400 / 56 000 / 57 600 baudi

Andme- 8 andmebitti, paarsuseta, 1 16pubitt
formaat
Protokoll Modbul RTU (tehaseseaded)

Bacnet MSTP

5 Ainult ecocirc XLplusi klemmidega ihendatud mudelite puhul

Voimalikud seadistused
Prioriteet; Kasutaja- Viline Viline Siini
sus liides kéivitus/ 0-10V :
seiskamine signaal

1 Stopp

2 Reguleerimine

3 Stopp

4 Reguleerimine

> Stopp

6 Reguleerimine

7 Stopp

1. NAIDE

Juhul, kui véline Kéivitus-/seiskamisliiliti on avatud voi
tihendamata (Véline Kkéivitus/seiskamine = Stopp), siis
ei vbta ajam vastu mitte (ihtegi juhist.

2. NAIDE

Tsirkulatsioonipumpa voib juhtida I&bi kasutajaliidese
ainult siis, kui mitte mingeid véliseid signaale ei
rakendata (antud klemmidele) ja kui mitte (kski
sidesiin ei ole tihendatud



3 Esimene kaivitamine

Enne tsirkulatsioonipumba kasutamist kontrollige Ule,
et juhtmestik on digesti Ghendatud.

1. Ldlitage sisse pumba toiteallikas
Ajam lulitab sisse kdik kasutajaliidese LED-id, et
voimaldada ekraani mistahes talitlushaire tuvasta-
mist

2. (%) Méne sekundi parast kuvab ajam

sénumit (') voi é
Kui seda so6numit (,SIN“ vbi ,SING") kuvatakse,
annab ajam vbimaluse seadistada kahe pumbaga
tootamise parameetreid: kui kasutaja seda
seadistust ei muuda, siis I1aheb seade vaikimisi Ule
tehaseseadistustele (Uhe Ulerdhuga pump) ja
jatkatakse jargmise etapiga.
Ajamis seadistamiseks vaadake kahe pumbaga
tootamise Gigeid parameetreid osast 4.3.5.1.

3. (6) Md&ne sekundi parast kuvab ajam
sénumi () voi e
Sel ajal, kui seda sdnumit (,COM* vdi ,COMM")
kuvatakse, annab ajam vdimaluse seadistada
sideparameetred; kui kasutaja seda seadistust ei
muuda, siis laheb seade vaikimisi Ule
tehaseseadistustele (9600 baudi, aadress = 1,
valikuline moodul puudub, Modbus RTU protokoll)
ja jatkatakse jargmise etapiga.
Ajamis seadistamiseks
sideparameetreid osast 4.3.5.2.

vaadake oigeid

4. (9) Méne sekundi parast kuvab ajam

sénumi (') voi 8

Sel ajal, kui seda sénumit (,PRE“ vbéi ,PRES")
kuvatakse, annab ajam vdimaluse seadistada
rohkude erinevuse anduri parameetrit: kui kasutaja
seda seadistust ei muuda, siis laheb seade
vaikimisi Ule tehaseseadetele (réhkude erinevuse
andur 1,0 bar) ja jatkatakse jargmise etapiga.
Ajamis seadistamiseks vaadake réhkude erinevu-
se anduri 6igeid parameetreid osast 4.3.5.3.

5. Mbdne sekundi parast kuvab ajam
sénumi -(7) vc")i-(g)
Sel ajal, kui seda sonumit (,4DG* vbéi ,4DEG")
kuvatakse, viib ajam |abi esimest (4 hulgast)
Ohupuhastusprotseduuri:  kui  kasutaja seda
protseduuri ei peata, siis I6petab seade
4 tsuklit (kusjuures see kahandab igas alamfaasis
pooérdloendust ,4DG* — ,3DG* —“2DG" — ,1DG" vdi
ADEG* - 3DEG" - ,2DEG* — ,1DEG") ja siis
jatkatakse jargmise etapiga.
Ohupuhastusprotseduuri peatamiseks vOi
kaivitamiseks vaadake osa 4.3.4.2

6. Ohupuhastusprotseduuri 16pus alustab pump
pumpamist pusiva Ulerdhu juhtreziimis
(tehaseseadistus)

Taiendava juhtreziime ja suhtelisi vaikevaartusi
puudutava informatsiooni saamiseks vaadake osa
4.3.3

6 Ainult ecocirc XLplusil

7 Pistikiihendusega mudelitel

8 Klemmidega Ghendatavad mudelitel

9 Ainult siis, kui valine rohkude vahe andur on iihendatud
olemasolevate klemmidega (vt osa 2.5.4)

MARKUS

Kbik etapist alates 1 kuni 5 on alati samad iga
kéivitamise korral hoolimata sellest, kas see on
esimene kéivitamine voi mitte.

Etapis 6 on  geneerilise  (mitte  esimese)
kéivitamisprotseduuri juhtreZiim kéivitamisel viimane,
mida kasutati enne vdlja llilitamist.




4 Juhtpaneel

Nuppude, naidikute ja kasutajalidese ekraani
kirjelduse leiate allpool toodud tabelist viitega
joonisele 10 (pistikihendusega mudelite korral) ja
joonisele 11 (klemmidega Uhendatavate mudelite
korral).

® | Juhtreziimi nupp Vtosa 4.3.3
@ | Juhtreziimi naidikud (LED-id) Vtosa 4.3.3
® | Parameetri nupp Vtosa 4.2
® | Parameetri naidikud (LED-id) Vtosa 4.2
® Nuppude seadistamine Vtosa 4.3.1
® | Numbriline kuva

@ | Toitenaidik (LED) Vtosa 4.1.1
Olekunaidik (LED) Vtosa 4.1.2
® | Kaugjuhtimispuldi naidik (LED) Vtosa 4.1.3

4.1 LED-ide kirjeldus

4.1.1 Toitenaidik [D]

Kui Toite ((roheline) LED pdleb, siis varustatakse
tsirkulatsioonipumpa energiaga ja elektroonilised
seadmed on toimivad.

4.1.2 Olekunaidik [®]

e Kui Oleku (mustLED ei pdle, siis on pump seisatud
vdi blokeeritud ja pumba mootor ei to6ta.

e Kui Oleku (oranz) LED pdleb, siis on pump endiselt
tédvalmis ja pumba mootor tédtab mittetdkestava
haire olemasolu tdttu.

¢ Kui Oleku (punane) LED pdleb, siis on pump
seisatud vdi blokeeritud ja pumba mootor ei td6ta
tulenevalt tdkestavast veast

e Kui Oleku roheline) LED pédleb, siis pump té6tab

4.1.3 Kaugjuhtimispuldi néidik [®]

Seda naidikut kasutatakse ainult ecocirc XLplusi
tsirkulatsioonipumpade puhul, kuna see on seotud
mistahes tlupi side olemasoluga.

Viis, kuidas kaug-LED pdleb (pusivalt) voi vilgub,
sbltub mitmest seadistusest ja tingimusest, mis on
toodud allpool

41.3.1 Tingimus 1

Kui ei kasutata dhtegi valikulist traadita / RS485

moodulit (viide osale 4.3.5.2, parameeter ,Moodul“ on

seadistatud vaartusele ,Puudub®) ja sidesiini protokoll

on Modbus RTU (parameeter ,Protokoll* on

seadistatud vaartusele ,Modbus*)

e Kui LED Remote ei pdle, siis ei suuda ajam
tuvastada sidesiinile antud klemmidel mitte mingit
kehtivat Modbus sénumit

e Kui Kaugjuhtimise (roheline) LED péleb pusivalt,
siis on ajam nii
o tuvastatud antud klemmidel sidesiini kui
o kinnitanud dige adresseerimise
o Kui Kaugjuhtimise (roheline) LED vilgub iga
sekundi jooksul 50% reziimiga, siis ajam
o on tuvastatud antud klemmidel sidesiini
o eiole digesti adresseeritud

Selle naidiku konkreetsed kaitumised (sellises
tingimustes) on jargmised
= Kui Kaugjuhtimise (roheline) LED lulitub pUsivalt

pdlevast olekust kustunud olekusse, siis ei
tuvastanud ajam mitte Uhtegi kehtivat Modbus
RTU sdnumit (véhemalt) viimase 5 sekundi
jooksul
Kui Kaugjuhtimise (roheline) LED lulitub pasivalt
pdlevast olekust olekusse, kus see vilgub 50%
reziimiga iga sekundi tagant, siis ei ole ajamit
oigesti adresseeritud (vahemalt) vimase 5
sekundi jooksul

4.1.3.2 Tingimus 2

Kui ei kasutata valikulist traadita/RS485 moodulit (viide

osale 4.3.5.2, parameeter ,Moodul‘ on seadistatud

vaartusele ,Puudub®) ja sidesiini protokoll on Bacnet

MSTP (parameeter ,Protokoll® on seadistatud

vaartusele ,Bacnet®)

e Kui LED Remete eipdle, siis ei votnud ajam
vastu mitte Uhtegi kehtivat paringut, mis tuleb
mistahes muust Bacnet MSTP seadmest,
(vahemalt) viimase 5 sekundi jooksul

o Kui Kaugjuhtimise (roheline) LED péleb pusivalt,
siis vahetab ajam informatsiooni mistahes muu
Bacnet MSTP seadmega

4.1.3.3 Tingimus 3
Kui kasutatakse valikulist traadita moodulit (viide osale
4.3.5.2, parameeter ,Moodul®* on seadistatud
vaartusele ,Traadita®)

o Kui LED Remeofte ei pole, siis on side traadita
mooduliga kahjustatud voi puudub

o Kui Kaugjuhtimise (roheline) LED vilgub 10%
reZiimiga iga sekundi tagant, siis vahetab ajam
informatsiooni traadita mooduliga

4.1.3.4 Tingimus 4
Kui kasutatakse valikulist RS485 moodulit (viide osale
4.3.5.2, parameeter ,Moodul® on seadistatud
vaartusele ,RS485)
e KuiLED Remefte eipdle, siis kas
o Uhendus RS485 mooduliga on kahjustatud
vOi puudub
o ajam ei ole votnud vastu mistahes kehtivat
paringut, mis tuleb mistahes muult valiselt
seadmelt, (vdhemalt) vimase 5 sekundi
jooksul

o Kui Kaugjuhtimise (roheline) LED vilgub 90%
reZiimiga iga sekundi tagant, siis
o RS485 moodul on digesti ihendatud
o ja ajam vahetab informatsiooni mistahes muu
valise seadmega




4.2 Parameetri LED-ide kirjeldus [®)]

Kui viidata joonisele 10 (pistikihendusega mudelite
puhul) ja joonisele 11 (klemmidega Uhendatavate

mudelite puhul), kasutage parameetri nuppu ®
kuvatavate mobtihikute muutmiseks tavaparase t66
ajal, kusjuures jargige neid loogikavoogusid:

Power
Flow

I &

Head

Speedg(

Joonis 2: Klemmidega iihendatavatel mudelitel

4.2.1 Toide
Kui valitud on Vbéimsuse (aktiivse elektrienergia
sisendi) mddtmine:
e Numbrilisel ekraanil kuvatakse antud hetke
elektriliinist tuleneva energia tarbimist [vattides]

®
o Wl nidik poleb pisivalt

4.2.2 Voog
Kui valitud on Voolu (hiidraulilise veevoolu) md&tmine:

e Numbrilisel ekraanil ® kuvatakse antud hetke
veevoolu hinnangut [m*h véi USA gpm]

o [N (voi BRI naidik poleb pisivalt

4.2.3 Uleréhk

Kui valitud on Uleréhu (hidraulilise Glerdhu) mdétmine:

e Numbrilisel ekraanil ® kuvatakse hinnangut
antud hetke Uleréhule [veesamba kdrgus
meetrites voi jalgades]

« [l voll ) naidik poleb piisivalt

4.2.4 Kiirus
Kui valitud on Kiiruse (pumba tooratta kiiruse)
mootmine:
®*  Numbrilisel ekraanil ® kuvatakse antud hetke
podrlemiskiiruse moodtu [podret minutis]

o [l nsidik psleb psivalt
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Iga hiidraulilise méédu (Voolu véi Uleréhu) puhul vbib
eraldi valida ISO ja USA mdétihikute vahel, kui hoida

Parameetri nuppu @ pidevalt all véhemalt 2 sekundit

4.3 Seadistused

4.3.1 Seadepunkti redigeerimine

Kui viidata joonisele 10 (pistikiihendusega mudelite
puhul) ja joonisele 11 (klemmidega Uhendatavate
mudelite puhul), siis kasutage seadistuse nuppe (5), et
muuta antud hetkel valitud juhtreziimile vastavat
seadepunkti (vaadake osa 4.3.3)

1. Liilitage liihidalt iihele seadistuse nuppudest &
Tegelikku seadepunkti naidatakse (see vilgub)
numbrilisel ekraanil ® 4 sekundi véltel, samal ajal
kui parameetri LED-idel ® kuvatakse médtmise
suhtelist Ghikut.

2.  Muutke véértust seadistuse nuppudega ®
Lihike nupuvajutus varieerib seadepunkti Uhe
Uksiku sammu kaupa, aga kui nuppu all hoida, siis
progresseerub varieerumine automaatselt valitud
suunas, kusjuures kiirendustegur on
proportsionaalne all hoidmise ajaga

3. Uue seadepunkti salvestamiseks ja
aktiveerimiseks oodake 4 sekundit

Kui muudatus on kinnitatud, siis |dpetab numbriline
ekraan ® vilkumise ja laheb tagasi aktiivse
mddtmise visualiseerimise reziimi enne, kui see
alustab redigeerimisoperatsiooniga
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Seadepunkti redigeerimise ajal (sel ajal, kui numbriline

ekraan ® vilgub), on mistahes parameetri nupu

® vajutamine keelatud, jarelikult on valitud médtmise
muutmine  vdimatu. Selle tegemiseks oodake
redigeerimisoperatsiooni 1dpuni

4.3.2 Tooreziimid

Kui viidata joonisele 10 (pistikihendusega mudelite
puhul) jao joonisele 11 (klemmidega Uhendatavate
mudelite puhul), siis kasutage tooreziimi muutmiseks
seadistuste nuppe ® vaartuselt Sees (tehaseseadistus)
vaartusele Véljas voi vastupidi.

4321 Sees — Viljas
1. Lilitage liihidalt iihele seadistuse nuppudest ®
Tegelikku seadepunkti naidatakse (see vilgub)
numbrilisel ekraanil ® 4 sekundi valtel, samal ajal
kui parameetri LED-idel ® kuvatakse méd&tmise
suhtelist Ghikut.

2. Muutke véértust alla noolega nupuga ®, kuni
Jjoutakse minimaalse seadepunktini
Minimaalse seadepunktini on véimalik hdlpsasti
jéuda, kui hoida alla noolega nuppu ® piisivalt alla
vajutatuna
3. Téiendav liihike vajutus alla noolega nupule

® seadistab tééreziimi vaértusele Viljas
Kui tdoreZiim on seadistatud vaartusele Valjas, siis

ilmub numbrilisele ekraanile ® sénum
4. Uue tédreziimi salvestamiseks ja aktiveerimiseks
oodake 4 sekundit

Kui muudatus on kinnitatud, sii@s()num-
kaob, nii et numbriline ekraan (&),parameetrite LED-

id @ ja juhtreZiimi LED-id




@ ei péle. Ainult toite, oleku ja kaugjuhtimise LED-
id (@ @ ja ©) jaavad aktiivseks selle
kohaselt, mis on kirjeldatud osas 4.1.

4.3.2.2 Vilja— Sisse
1. Vajutage liihidalt iiles noolega nupule ®
Numbriline ekraan ®, parameetrite LED-id ® a
juhtreziimi LED-id @ rnaasevad olekusse, kus need
naitavad informatsiooni vimase seadistuse
kohaselt enne Véljas to6reziimi valimist
2. Muutke seadepunkti viartust seadistuse
nuppudega ®
Parast Uleminekut Valjas téoreziimist Sees
tooreziimi on seadepunkt (mis on seotud tegeliku
juhtreziimiga) vordne minimaalse vaartusega:
muutke seda, kui see on vajalik

4.3.3 Juhtreziimid

Kui viidata joonisele 10 (pistikiihendusega mudelite
puhul) ja joonisele 11 ((klemmidega Uhendatavate
mudelite puhul), siis vajutage lihidalt juhtreziimi nupule
@, et valida soovitud juhtreziim, sealjuures jérgige seda
loogikavoogu:
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Kaiki juhtreZiime on véimalik kombineerida OérezZiimi
funktsiooniga (vaadake osa 4.3.4.1)

4.3.3.1 Piisiv rohk (liler6hk)
Tsirkulatsioonipump sailitab pusivat réhku mistahes
vooluvajaduse korral;

Hset i

pumba soovitud Uleréhu seadistamiseks (Hset) vaadake
osa4.3.1.

Kui valitud juhtreziim on Pdsiv réhk (mis on tehaseseade),

siis pbleb . naidik pusivalt

Kui hadrauliline to6punkt vbimaldab
tsirkulatsioonipumpa kasutada Ulerhu elektrilise
vbimsuse ulatuses reguleerimise teel, siis langeb
sihtmargiks olev ulerbhk kokku soovitud (seadistatud)
Uleréhuga.

Kui  hddrauliline  té6punkt néuab seda, et
tsirkulatsioonipump té6taks t60punktis, mis Uletab
elektrilise  vbimsuse piirid, siis vahendatakse
sihtmargiks olevat Ulerdhku, et pusida maksimaalse
vdimsuse piirangukdvera sees.

4.3.3.2 Proportsionaalne réhk (lileréhk)

Tsirkulatsioonipumba réhku suurendatakse/
vahendatakse lakkamatult soéltuvalt suurenenud/
vahenenud vooluvajadusest;

Hsetr-————
Hset Y
- i1

2 !

pumba soovitud maksimaalse Ulerdhu  (Hse)
seadistamiseks vaadake osa 4.3.1.
Kui valitud juhtreziim on Proportsionaalne réhk, siis

pdleb . naidik pusivalt

Kui hldrauliline té6punkt vdimaldab tsirkulatsiooni-
pumpa kasutada ulerbhu elektrilise vdoimsuse piirides
reguleerimise teel, siis langeb sihtmargiks olev Uleréhk
kokku soovitud (seadistatud) tlerbhuga.

Kui  hddrauliline  tédépunkt nduab seda, et
tsirkulatsioonipump peab t66tama toGpunktis, mis
Uletab elektrilise vdimsuse piirid, siis vahendatakse
sihtmargiks olevat Ulerbhku, et plsiva maksimaalse
vbimsuse piirangukdvera sees.

4.3.3.3 Fikseeritud Kiirus
Tsirkulatsioonipump séilitab fikseeritud kiirust mistahes
vooluvajaduse korral;

min

pumba soovitud kiiruse seadistamiseks vaadake osa
4.3.1.
Kui valitud juhtreziim on Fikseeritud Kiirus, siis pdleb

naidik pusivalt

Kui hldrauliline tédpunkt voimaldab tsirkulatsiooni-
pumbal tddtada kiiruse elektrilise vdimsuse piirides
reguleerimise teel, siis langeb sihtmargiks olev Kiirus
kokku soovitud (seadistatud) kiirusega.

Kui  hldrauliine  té6punkt nduab seda, et
tsirkulatsioonipump peab t66tama toOGpunktis, mis
Uletab elektrilise vbimsuse piirid, siis vahendatakse
sihtmargiks olevat kiirust, et plsida maksimaalse
vdimsuse piirangukdvera sees.

4.3.4 Spetsiaalsed funktsioonid
4.3.4.1 Oéreziim
Oéreziimi funktsiooni ei saa kasutada jahutussiisteemi-

des.

Eeltingimused:
e Tsirkulatsioonipump on paigaldatud toiteliinile



) O06tingimusi“ on véimalik tuvastada suure
usaldusvaarsusega, kui kdrgema taseme
juhtsiisteem on seadistatud muutma toite
temperatuuri

Kui Oéreziim on aktiivne, siis kui vajutada lihidalt
ﬁreiiimi nuppu @, nagu on kirjeldatud osas 4.3.3, siis

naidik pdleb pusivalt
Odreziim voib olla aktivne kombineerituna iga
juhtreZiimiga, mida on Kkirjeldatud osas 4.3.3 See
funktsioon vahendab tsirkulatsioonipumba energia-
tarbimist miinimumini, kui kuttesusteem ei t66ta;
algoritm tuvastab diged to6tingimused ja reguleerib
automaatselt pumba kiirust.
Pump naaseb algsesse seadepunkti kohe, Kkui
kittesusteem taaskaivitub.

4.3.4.2 Ohupuhastus

Iga sisselllitamise korral viib ajam 18bi (vaikimisi
tehaseseadistus) automaatse Ohupuhastuse
protseduuri, mille eesmark on uhtuda
tsirkulatsioonipumba korpusest minema éhutaskud.
Ohupuhastustsiikli  puhul té6tab pump eelnevalt
kindlaks maaratud ajaperioodi jooksul fikseeritud
kirusega, millele jargneb Ilihem  ajavahemik
minimaalsel kiirusel; seda tsiklit korratakse 4 korda

(kokku umbes 60 sekunditi, kusiuures naidatakse
~ ) ~ 11 H
gﬁgur\pétsMh(an va cfo agu énW?rjg?&aqag

osas 3).

Kui viidata joonisele 10 (pistikihendusega mudelite
puhul) ja joonisele 11 ((klemmidega ihendatavate
mudelite puhul),

e siis vdib Ohupuhastuse vahele jatta voi vaib
selle kaivitada (mistahes ajal), kui vajutada
lGhidalt (umbes 2 sekundit) koos seadistuse
nuppes & ((iiles ja alla nool)

e Ohupuhastuse vdib lubada pisivalt véi vdib
selle blokeerida (mistahes ajal), kui vajutada
pikalt (vAdhemalt umbes 10 sekundit) koos

seadistuse nuppe ® (iiles ja alla nool): selle
operatsiooni tulemusel, juhul, kui 8hupuhastus
oli algselt lubatud (tehase vaikimisi seadistus),
kuvab ajam 10 sekundit péarast sénumit

(*Y. . Vastupidiselt, _juhul, kui
upuhastus “oli algselt blokeeritud, kuvab

ajam 10 sekundi parast sénumit -(11)
4.3.4.3 "~ Klahvilukk

Klahvilukk on funktsioon, mille abil ajam blokeerib k&ik
juhtpaneeli nupud, aga kdigi naidikute ja numbrilise
ekraani t60 jatkub

Juhtpaneeli on véimalik lukustada/avada, kui vajutada
kahe sekundi jooksul samaaegselt parameetri nuppu
® ja ules noole nuppu ®.

Igal juhul lukustab ajam automaatselt kasutajaliidese
10 minutit parast viimast nupuvajutust.

10 pjstikiihendusega mudelitel
11 Klemmidega Uhendatavatel mudelitel

Kui lukk on aktiivne, siis va utage mistahes nuppu,

ajam kuvab siimbolit (*°) voi ™)
ujuhtpaneeli avamisel kuvab ajam sumbolit l°) voi
)

4.3.5 Alammeniiid (Parameetrid)

4.3.5.1 Kahe pumbaga t66 seaded

Iga elektrooniline ajam (ainult mudel ecocirc XLplus)
voib olla konfigureeritud Uhendamiseks mdne teisega,
nii et need vdivad alustada t66d kooskdlastatult kahe
pumbaga té6tamise korral.

Kahe pumbaga t66 on tehases konfigureeritud kahe
Ulerdhuga pumba puhul, aga seda on voimalik
seadistada isegi varuosaks oleva ajami korral vdi kui on
vajalik kasutada 2x Uhe Uleréhuga pumpa, mis té6tavad
koosk®élastatult.

Eeltingimused:
e kasutatavad on 2x Uhe Ulerdhuga pumpa sama
osa numbriga
e 3 traadiga siinikaabel, mis on Ghendatud Iabi
klemmide @ @& ja i , nagu on kirjeldatud
osas 2.4 ja osas 2.5.6,, mis Gihendavad 2x ihe
Ulerdhuga pumpa
Oige automaatse konfiguratsiooni saamiseks jargige
jargnevat protseduuri, kusjuures seadistage esmalt
pump, mis on valitud olema paari juhtpump
1. Lilitage sisse mélema pumba toiteallikas

2. Mbne seWérast Wm
sénumi *°) vo ™.

3. Sel ajal, kui seda sénumit (,SIN“ v6i ,SING*
kuvatakse, vajutage liihidalt (ihte Seadistuse
nuppu ®, et konfigureerida tsirkulatsioonipump
kui:

e Uhe iilerohuga pump (tehase vaikimisi
seade): numbrilisel ekraanil ® vilgub sénum

Rl ) SN ()

o Kaksik- (kahekordne) alluv pump: sdonum

(1°) voi (") vilgub
numbrilisele ekraanile ®

o Kaksik- (kahekordne) juhtpump: sénum

(%) voi (") vilgub

numbrilisele ekraanile ®

4. Vajutage lihidalt parameetri nuppu @, et
kinnitada ja salvestada valitud vaartus
Numbriline ekraan ® I6petab vilkumise.

e Uhe iilerohuga pumba voi Kaksik- (kahekordse)

alluva pumba korral I6petatakse konfigureerimine
ja ajam jatkab jargmise etapiga, nagu on
kirjeldatud osas 3, etapis 2.

e Ainult Kaksik- (kahekordse) juhtiva pumba korral

tehakse kasutatavaks uus alammenil (nagu on
kirjeldatud jargmistes etappides), mis on mdeldud
kahe pumbaga té6tamise seadistamiseks
5. Mbne sekundi parast kuvab ajam sénumit
(10) voi (11)_
6. Sel ajal, kar kuvatakse seda sénumit (,BUP“ v6i
~,BCUP¥), vajutage liihidalt (ihele seadistuse

nupule ®, et konfigureerida kahe pumba
tédtamine kui:




e Asendav t66: sénum - (19) voi -

(11) vilgub numbrilisele ekraanile ®.

Selles konfiguratsioonis t66tab  ainult
juhtpump, samal aja kui teine pump
kaivitub juhtpumba rikke korral.

e Vahelduv t66 (tehaseseade): Numbrilisele
ekraanile ® vilgub sénum (%) voi

(1 1 )
!el es !onfiguratsioonis tootab ainult Uks

pump korraga. Té6aega pdoratakse iga 24
tunni tagant, nii et tdékoormus on mélema
pumba vahel tasakaalustatud. Teine pump
kaivitub térke korral viivitamatult.

o Paralleelne t66: sdnum - *9 v6i-

(") vilgub numbrilisel ekraanil ®.

Selles konfiguratsioonis té6tavad mdlemad
pumbad samaaegselt sama seadepunktiga.
Juhtpump maarab kindlaks kogu susteemi
kaitumise ja on véimeline optimeerima
nende toimimist. Selleks, et tagada néutud
toimimine, kusjuures samal ajal
minimeeritakse energiatarbimist, kaivitab
juhtpump teise pumba vdi seiskab selle
soltuvalt vajalikust Glerdhust ja voolust.

e Sunnitud paralleelne t66: sénum -
*°) voi § (") vilgub numbrilisel
ekraanil ®.

Selles konfiguratsioonis td6tavad mélemad
pumbad alati samaaegselt sama
seadepunktiga.
7. Vajutage liihidalt parameetri nuppu @, et
kinnitada valitud vaartus.

Numbriline ekraan ® I8petab vilkumise:

konfigureerimine on lI6petatud ja ajam jatkab

jargmise etapiga, nagu on Kkirjeldatud osa 3,

etapis 2.

Kui juhtpump on konfigureeritud, siis konfigureeritakse
teine pump (alluv) automaatselt juhtpumba poolt,
kusjuures Kaugjuhtimine (roheline) LED pdleb selle
tunnistamiseks pusivalt.

Juhul, kui teise pumba (alluva) automaatne
konfigureerimine on omanud mdju ( Remete LED ei
pdle), korrake (Ulalpool toodud protseduuri alates
etapist 1 kuni etapini 4, kusjuures konfigureerige teine
pump Kaksik- (kahekordse) alluva pumbana.

MARKUS

Iga kord, kui paar pumpa, mis on (ihendatud kahe
pumbaga t66 reziimis, peab pidama eemalt sidet BMS-
i vbi geneerilise vélise seadmega, siis Valikuline
sidesiin, mida on kirjeldatud osas 2.5.7, aktiveeritakse
14bi valikulise _mooduli _paigaldamise (vaadake osa
2.5.8) eranditult paari Juhtoumpa

4.3.5.2 Sideseaded
Iga elektrooniline ajam (ainult mudel ecocirc
XLplus) suudab pidada eemalt sidet Iabi
sisseehitatud RS485 pordi, nagu on luhidalt
kirjeldatud osas 2.5.6.
Kui  viidata joonisele 10  (pistikUhendusega
mudelite puhul) ja joonisele 11 (klemmidega
Uhendatavate mudelite puhul), siis on sideseaded
kattesaadavad, kui jargida jargnevat protseduuri.
1. Lilitage sisse pumba toiteallikas
2. Mone sekundi parast kuvab ajam sénumi
(10) Vi (11). -
3. Sel ajal, a sonumit (,COM" voi ,,COMM®)
kuvatakse, vajutage liihidalt parameetri nuppu
®, et konfigureerida jargnevad parameetrid:

e Modulatsioonikiirus baudides: sonumit
(10

) Voi (ll) kuvatakse

n isel ekraa_ selle abil on
sidepordi modulatsioonikiirus baudides
Selle parameetri jaoks kasutatavad
vaartused on:

- 4,8Kkb/s

- 9,6 kb/s (tehase vaikimisi seade)

- 14,4 kb/s

- 19,2 kb/s

- 38,4 kb/s

- 56,0 kb/s

- 57,6 kb/s.

o Protokoll **: numbrilisel ekraanil ®
kuvatakse sonum -: selle abil saab
kasutaja valida sidepordil spetsiifilise
protokolli. Selle parameetri jaoks

kasutatavad vaartused on:
- Modbus (tehase vaikimisi
seade) -

- Bacnet

e Aadress: sﬁnum- *% v6i-

(ll) kuvatakse numbrilisel ekraanil ®:
selle abil on tsirkulatsioonipumba aadress
seadistatud kindlale vaartusele (tehase
vaikimisi seade on 1).
Selle parameetri jaoks kasutatavad
vaartused on:
- [1 247] (Modbus protokolli puhul)
- [0 127] (Bacnet protokolli puhul)

e Moodul: sénum %) voi “
(11) kuvatakse numbrilisele ekraanile :
selle abil maaratleb kasutaja Uhe véimaliku

valikulise mooduli olemasolu ajamis.
Selle parameetri jaoks kasutatavad

vaartused on;
- Puudub (1°) voi -
- Traadita (10) v6i-(1 1)
- RS485 -
4. Vajutage Parameetri nuppu ®, et siseneda

igasse alammenulsse, mislabi paasetakse ligi
jargmisele tasemele.

12 Ainult ecocire XLplusi klemmidega Uhendatud mudelite puhul



5. Kasutage Seadistuse nuppe ®, et valida iga
parameetri jaoks soovitud vaartus
6. Vajutage Parameetri nuppu ®, et valitud
vaartus kinnitada ja salvestada
7. Vajutage Juhtreziimi nuppu @, et véljuda igast
8. alammenddst, mislabi naastakse eelmisele
tasemele
Kui mitte Uhtegi nuppu ei vajutata 10 sekundi valtel,
siis  valjub pump antud menuist ja jatkab
kaivitusprotseduuriga. Kdik ilma kinnituseta muudetud
parameetrid taastatakse eelnevasse olekusse.

4.3.5.3 Ro6hkude vahe andur

Kui tsirkulatsioonipumbaga on GUhendatud valine
diferentsiaalrdhk, nagu on kirjeldatud osas 2.5.4, siis
tehakse tsirkulatsioonipumba sisse lllitamisel, nagu on
kirjeldatud osas 3, kattesaadavaks alammendai, mis on
mdeldud réhkude erinevuse anduri parameetri
seadistamiseks.

Kui viidata joonisele 10 (pistikihendusega mudelite
puhul) ja joonisele 11 (klemmidega Uhendatavate
mudelite puhul), siis on rdhkude erinevuse anduri
seaded juurdepddsetavad, kui jargida jargnevat
protseduuri.

1. Ldlitage sisse pumba toiteallikas

2. Mbne sekundi parast kuvab ajam sénumi -
%) voi R ().

3. Sel ajal, kui seda sénumit (,PRE" vdi ,PRES*)
kuvatakse, vajutage liihidalt parameetri nuppu
®, et konfigureerida jérgnev parameeter:

o Taip: sonum [ () voi [EEINE )
ikuvatakse numbrilisele ekraanile ®: selle
abil saab kasutaja valida kindla réhkude
erinevuse vahemiku. Selle parameetri

jaoks kasutatavad vaartused on:
- [0+1bar] (tehase vaikimisi
seade)

- [0+2bar] -

4. Igasse alammenllsse sisenemiseks vajutage
parameetri nuppu ®, mislabi paasetakse ligi
jargmisele tasemele.

5. Kasutage seadistuse nuppe ®, et valida iga
parameetri jaoks soovitud vaartus

6. Vajutage_parameetri nuppu ®, et valitud
vaartus kinnitada ja salvestada

7. Vajutage Juhtreziimi nuppu @ , et igast
alammenuust valjuda, mislabi naastakse
eelmisele tasemele

Kui mitte Uhtegi nuppu ei vajutata 10 sekundi valtel,
siis  valjub pump antud menuust ja jatkab
kaivitusprotseduuriga. Kdik ilma kinnituseta muudetud
parameetrid taastatakse eelnevasse olekusse.




5 Rikkeotsing

Kui viidata joonisele 10 (pistikihendusega mudelite
puhul) ja joonisele 11 (klemmidega Uhendatavate
mudelite puhul), nagu on lihidalt kirjeldatud osas 4.1.

Mistahes haire puhul, mis vdimaldab
pumbal jatkata té6tamist, naidatakse
ekraanil teise vodimalusena hairekoodi
(vaadake osa 5.1) ja viimast valitud kogust,
samal ajal kui olekunaidik muutub oranziks
Torke korral, mis pumbad peatab, naitab
ekraan pusivalt veakoodi (vaadake osa 5.2)

ja olekunaidik muutub punaseks

5.1 Hairekoodid

Haire

kood Kirjeldus Pohjus
AO01 Veesondi haire Voolaya aine .
anduri anomaalia
Liiga korge Karge temperatuur
A02 N )
temperatuuri haire voolaval ainel
AO05 Andmemalu haire Andmemalu
rikutud
Valise veetemperatuuri Valise
AO6 sondi hiire P temperatuurisondi
anomaalia
A07 | Réhuanduri hiire Valise rohuanduri
anomaalia
A12 Kaksikpumba side Kaksikpumba
haire side kadunud
A20 Sisemine haire

5.2 Rikkekoodid

Vea- . -y
kood Kirjeldus Po6hjus
E01 Siseside haire Siseside
kadunud
E02 Mootori Ulekoormuse haire| Suur mootori vool
Alalisvoolusiini Glepinge Alalisvoolusiini
EO3 A
haire Ulepinge
EO04 Véljalulitamise juhtimise viga | Mootori seiskumine
EEPROM andmemalu EEPROM
EO5 . .
viga andmemalu rikutud
o . . Pingeallikas toopiir-
EO06 Elektrivérgu pinge viga konnast viljas
E07 Mootorimahise Mootori soojusliku
temperatuuri haire kaitse valjalUlitumine
E08 Toitemooduli Inverteri soojus-
temperatuuri haire kaitse valjalllitumine
EO09 Uldine riistvara viga Riistvara viga
E10 Kuivalt td6tamise viga Kuivalt td6tamise

tuvastamine




6 Lisaseadmed

6.1 Valine temperatuuriandur

Nagu on lUhidalt kirjeldatud osas 2.5.5, véib
tsirkulatsioonipump olla varustatud valise KTY83
temperatuurisondiga (1 KQ temperatuuril 25 °C), mille
eesmark on mddta vee absoluutset temperatuuri voi
veetemperatuuride erinevust temperatuurist
séltuvates / sellest mdjutatud juhtreziimides.

6.1.1 Veetemperatuurist séltuvad juht-

reziimid — Seadistuse parameetrid

Parameetrite tabelis 2 kogutud parameetrite alamhulk
(mida on kirjeldatud osas 8.2.1.2) on piihendatud
veetemperatuurist soltuvate juhtreZiimide
seadistamisele; eelkdige:

o 0x0030 - Temperatuuri juhtreZiim

Maaratleb, et olemas on juhtreziimide soltuvus

temperatuurist ja millist tiapi séltuvus

o [=0] = Mitte Ukski standardne juhtreziim
(mida on kirjeldatud osas 4.3.3) ei ole
mdjutatud veetemperatuurist

o [=1] = Juhtreziimid, mis haldavad
tavaliselt rohkude erinevuse juhtimist,
Plisiv réhk [ConstAP] (vaadake osa
4.3.3.1) ja Proportsionaalne réhk [Prop AP]
(vaadake osa 4.3.3.2), on mdjutatud
veetemperatuurist ([ConstAPJ/T ja
[PropAP)/T)

o [= 2] = Aktiivne juhtreziim on Konstantne
absoluutne temperatuur [ConstT] voi
Konstantne réhkude erinevus [ConstAT],
mis soltub Parameetri ,0x0033 —
temperatuurisond® vaartusest

e  0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt

Seadepunkt, mida jargib stisteem, kui té6tatakse

Plsiva Absoluutse Temperatuuri [ConstT]

reziimis

e  0x0032 — Temperatuuride erinevuse seadepunkt

Seadepunkt, mida jargib stisteem, kui

tootatakse Plisiva temperatuuride erinevuse

[ConstAT] reziimis

e  0x0033 — Temperatuurisond

Maaratleb, millist temperatuurisondi tuleb

kasitleda sisendina valitud temperatuurist

sbltuva juhtreziimi jaoks

o [=0] = Juhtreziimi puhul kasutatakse
sisendtemperatuuri sondi sisendsignaali

o [= 1] = Juhtreziimi puhul kasutatakse
abistavat (valist) temperatuurianduri
sisendsignaali (valine temperatuuriandur
peab olema Uihendatud)

o [= 2] = Juhtreziim arvutab sisemise ja
valise anduri vahelise rohkude erinevuse ja
kasutab réhkude erinevust
sisendsignaalina (valine temperatuuriandur
peab olema Uihendatud)

o 0x0034 — Temperatuuri tbus
Maaratleb, kuidas Ulerbhu seadepunkt (kui
aktiivsed on PusivAP/T voi
ProportsionaalneAP/T reageerib
veetemperatuuri kasvule/kahanemisele
o [= 0] = Ulerdhu seadepunkt suureneb,
kui temperatuur kasvab
o [= 1] = Ulerdhu seadepunkt vaheneb,
kui temperatuur kasvab
o 0x0035 — K, temperatuuri juhtimiseks
On proportsionaalne konstant, mida
kasutatakse Pl-regulaatoris, mis juhib
temperatuuri kontrollimist
o 0x0036 — K temperatuuri juhtimiseks
On integraalkonstant, mida kasutatakse PI-
regulaatoris, mis juhib temperatuuri juhtimist
e  0x0037 — Temperatuuri juhtimise proovivbtuaeq
Temperatuuri juhtimise puhul kasutatav
proovivotuaeg

6.1.2 Veetemperatuurist séltuvad
juhtreziimid
Kui kasutada seadistusparameetreid, mida on

kirjeldatud osas 6.1.1, siis on veetemperatuurist
séltuvad juhtreziimid jargmised:

6.1.2.1 Piisiv absoluutne temperatuur [ConstT]
juhtreziim tagab pusiva veetemperatuuri. Pusiv
temperatuur on mugav juhtreziim, mida on vdéimalik
kasutada kodustes kuumaveesusteemides, et juhtida
voolu, et sailitada fikseeritud temperatuuri stisteemis

Selles juhtreziimis on peamiseks eelduseks see, et
tsirkulatsioonipump reguleerib (kusjuures see jargib
sisemise vdi valise temperatuurianduri tagasist)
veetemperatuuri mingis punktis suUsteemi
tagasivoolutorus, nii lahedal kui voimalik tarbijale
(radiaatorile, soojusvahetile, ...).

Siis on selge, et ConstT juhtreziimi on vdimalik
paigutada jargnevasse voimalikku rakendusse

o ConstT kiitterakendustele, kusjuures
kasutatakse sisemist temperatuuriandurit Selle
rakenduse puhul on pump paigaldatud
tagasivoolutorusse ja see rakendab sisemist
temperatuuriandurit Selle kohaselt, mida on
kirjeldatud osas 6.1.1, on vajalikud vastavad
seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim =2

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt
= soovitud vaartus vahemikus [20 °C + 110 °C]

- 0x0033 — Temperatuurisond = 0

- 0x0034 — Temperatuuri téus = 1




o ConstT kiitterakendustele, kusjuures
kasutatakse valist temperatuuriandurit
Selle rakenduse puhul on pump paigaldatud
voolutorusse ja see rakendab valist
temperatuuriandurit Selle kohaselt, mida on
kirjeldatud osas 6.1.1, on vajalikud vastavad seaded:
- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 2
- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt =

soovitud vaartus vahemikus [20 °C + 110 °C]

- 0x0033 — Temperatuurisond = 1
- 0x0034 — Temperatuuri tdus = 1

o ConstT jahutusrakendustele, kusjuures

kasutatakse sisemist temperatuuriandurit

Selle rakenduse puhul on pump paigaldatud tagasi-

voolutorusse ja see rakendab sisemist temperatuu-

riandurit Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas

6.1.1, on vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 2

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt =
soovitud vaartus vahemikus [-10 °C + 19 °C]

- 0x0033 — Temperatuurisond = 0

- 0x0034 — Temperatuuri téus = 0

o ConstT jahutusrakendustes, mille puhul

kasutatakse valist temperatuuriandurit

Selle rakenduse puhul on pump paigaldatud voolu-

torusse ja see rakendab valist temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreziim = 2

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt =
soovitud vaartus vahemikus [-10 °C + 19 °C]

- 0x0033 — Temperature Probe = 1

- 0x0034 — Temperatuuri téus = 0

6.1.2.2 Piisiv temperatuuride erinevus

[ConstAT]
See  juhtreZiim hoiab pumbatava vedeliku
temperatuuride erinevuse plsivana, muutes
voolukiirust, et sailitada kasutaja seadistatavat
seadepunkti

Sellisel juhul ei ole vajalik teha vahet kitte- ja
jahutusrakenduste puhul, kuna réhkude erinevust vdib
kasitleda absoluutvaartusena.
Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on
vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreziim = 2

- 0x0032 — Temperatuuride erinevuse seadepunkt

= soovitud vaartus
- 0x0033 — Temperatuurisond = 2

6.1.2.3 Piisiv rohk séltuvalt veetemperatuurist
[ConstAP/T]

Selles juhtreziimis muudab ajam rdhkude erinevuse
seadepunkti, mida pump peab sailitama, séltuvalt
voolava aine moéodetud temperatuurist, nagu on
kujutatud joonisel 3

Himax

Hsvae

H% =i

- .

L -~
Tmn T T b Qe Qi [+]

Joonis 3

Kui viidata joonisele 3

e Tmin=20°C

e Tmax = — Absoluutne temperatuuri seadepunkt
(osa 0x0031)
Hsmin = Hsmax vaartusest
Hsmax = Plisiv rohu seadepunkt (mis on
seadistatav kasutajaliidese abil, vaadake osa
4.3.3.1)

ConstAP/T jahtreziimi vdib jarelikult paigutada
jargnevasse vbimalikku rakendusse

@)

ConstAP/T, positiivne P/T suhe, kasutatakse

sisemist temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 1

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt =
soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 0

- 0x0034 — Temperatuuri tduse = 0

- Juhtreziim = Plsiv rbhk (seadistatav
kasutajaliidese abil)

- Pdsiva réhu seadepunkt = soovitud véértus

ConstAP/T, P/T negatiivne suhe, kasutatakse

sisemist temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreziim = 1

- 0x0031 — — Absoluutne temperatuuri seadepunkt =
soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 0

- 0x0034 — Temperatuuri tbus = 1

- Juhtreziim = Plisiv réhk (seadistatav
kasutajaliidese abil)

- Pdsiva réhu seadepunkt = soovitud véértus

ConstAP/T, P/T positiivne suhe, kasutatakse valist

temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 1

- 0x0031 — — Absoluutne temperatuuri seadepunkt =
soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 1

- 0x0034 — Temperatuuri téus = 0

- JuhtreZiim = Plsiv rbhk (seadistatav
kasutajaliidese abil)

- Plsiva réhu seadepunkt = soovitud véértus




o ConstAP/T, P/T negatiivne suhe, kasutatakse

véalist temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 1

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt
= soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 1

- 0x0034 — Temperatuuri téus = 1

- Juhtreziim = Plsiv réhk (seadistatav
kasutajaliidese abil)

- Plsiva réhu seadepunkt = soovitud vaartus

6.1.2.4 Proportsionaalne réhk soéltuvalt
veetemperatuurist [PropAP/T]

Selles juhtreziimis muudab ajam proportsionaalset

rohu seadepunkti, mida pump peab sailitama, soltuvalt

voolava aine méodetud temperatuurist

Kui viidata joonisele 3
Tmin =20 °C
Tmax = Absoluutne temperatuuri seadepunkt
(osa 0x0031)
Hsmin = 30% Hsmax vaartusest
Hsmax = Proportsionaalne rbhu seadepunkt
(seadistatav kasutajaliidese abil, vaadake
0sa 4.3.3.2)
Selle kohaselt, mida on juba kirjeldatud osas 6.1.2.3,
vOib isegi PropAP/T juhtreziimi silmnahtavalt paigutada
jargnevasse voimalikku rakendusse

o PropAP/T, P/T positiivne suhe, kasutatakse

sisemist temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 1

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt
= soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 0

- 0x0034 — Temperatuuri tbus = 0

- Juhtreziim = Proportsionaalne réhk (seadistatav
kasutajaliidese abil)

- Proportsionaalne réhu seadepunkt = soovitud
véértus

o PropAP/T, P/T negatiivhe suhe, kasutatakse

sisemist temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 1

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt
= soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 0

- 0x0034 — Temperatuuri téus = 1

- Juhtreziim = Proportsionaalne rohk (seadistatav
kasutajaliidese abil)

- Proportsionaalne réhu seadepunkt = soovitud
véértus

o PropAP/T, P/T positiivhe suhe, kasutatakse
valist temperatuuriandurit
Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on
vajalikud vastavad seaded:
- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 1
- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt
= soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 1

- 0x0034 — Temperatuuri tbus = 0

- Juhtreziim = Proportsionaalne rbhk
(seadistatav kasutajaliidese abil)

- Proportsionaalne réhu seadepunkt = soovitud
vaartus

o PropAP/T, P/T negatiivne suhe, kasutatakse

valist temperatuuriandurit

Selle kohaselt, mida on kirjeldatud osas 6.1.1, on

vajalikud vastavad seaded:

- 0x0030 — Temperatuuri juhtreZiim = 1

- 0x0031 — Absoluutne temperatuuri seadepunkt
= soovitud vaartus

- 0x0033 — Temperatuurisond = 1

- 0x0034 — Temperatuuri téus =1

- JuhtreZiim = Proportsionaalne réhk (seadistatav
kasutajaliidese abil)

- Proportsionaalne réhu seadepunkt = soovitud
véértus

6.1.3 Veetemperatuurist séltuvad
juhtreziimid — tsirkulatsioonipumba

juhtpaneel

Selleks, et konfigureerida soovitud temperatuurist
sOltuv juhtreziim Tsirkulatsioonipumba juhtpaneeli abil,
vaadake Muude valikute vahekaarti

6.1.3.1 Muude valikute vahekaart
Kogub kaks parameetrite alamhulka:

e Alamhulk, mida kasutatakse muude seadete
jaoks, nagu on kirjeldatud selle tehnilise
juhendi osas 8.2.1.2

¢ Alamhulk, mida kasutatakse kaksikpumba
seadete puhul, nagu on kirjeldatud selle
tehnilise juhendi osas 8.2.1.3

File Edit Operate Tools Window Help ' 5
'y
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6.2 Traadita moodul

Kui viidata joonisele 12, siis kui moodul on Uhendatud,
on vaja see konfigureerida seeldbi, et parameeter
.Moodul“ seadistatakse vaartusele ,Traadita“, nagu on
kirjeldatud osas 4.3.5.2.

6.2.1 Traadita mooduli kasutamine

Kui traadita moodul on ecocirc XLplusi seadmesse
sisseehitatud ja digesti konfigureeritud, siis genereerib
see traadita vorgu (tiGp 902.11n), mis on
juurdepaasetav (mobiiltelefoni, tahvelarvuti voi arvuti
abil), kui kasutada andmeid (S/N ja PWD), mis on
trikitud tsirkulatsioonipumba ajami kiljele kleebitud
sildile

Eelkodige:
e Vorgu nimi: “ecocircxl____S/N___ ", kus S/N on
8 tdhemargiga séna
e Salasona: “xylem___ PWD___”, kus PWD on 8
tdhemargiga s6na

Selleks, et siis tsirkulatsioonipumba veebilehtedele
brauseri abil juurde paaseda (valisel Uhendatud
seadmel), kasutage veebiaadressi 2https://
xylemecoxI“ voi trikkige otse ,192.168.1.10°

6.3 RS485 Moodul

Kui viidata joonisele 12, siis kui moodul on Ghendatud,
on vajalik see konfigureerida seelabi, et parameeter
.,Moodul“ seadistatakse vaartusele ,RS485“ nagu on
kirjeldatud osas 4.3.5.2
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8 Lisa 2 - Modbusi
registrid

8.1 Andmete organiseerimine

Ajam pakub allpool kasitletud Modbusi virtuaalmalu
(vaadake osa 8.2), mis pdhineb andmekomplektil, mida
on vbimalik jaotada 2 peamiseks alamhulgaks:

kaitumise

ajami sees.

hankimiseks ajamist

8.2 Modbusi virtuaalmalu

Taielik andmekomplekt, mida haldab ecocirc XLplus,
on kattesaadav, kui vbtta arvesse, et Modbusi
virtuaalmalu on tehtud eranditult hoidmisregistritest,
mis kujutavad endast Parameetreid ja Informatsiooni:

8.2.1.2 Parameetrite tabel 2
See on parameetrite [R/W] komplekt, mida
kasutatakse muude seadete jaoks: neid operatsioone
vdi funktsioone ei ole véimalik teostada / neid ei saa
aktiveerida 1abi kasutajaliidese

loetavad ja kirjutatavad Parameetrid, ainult loetav
Informatsioon.

MB. AADRESS PARAMEETRI KIRJELDUS
(HEX)
0x0030 TEMPERATUURI JUHTREZIIM
0 = EI OLE AKTIIVNE
. - S » 1= PROPORTSIONAALNE TEMPERATUURI JA ULEROHU
e Parameetrid, ehk siis ,Loetavad ja Kirjutatavad SUHE
andmed [R/W], mida kasutatakse kindla 2= PUSIV TEMPERATUUR
seadistamiseks, funktsiooni 0x0031 ABSOLUUTNE TEMPERATUURI SEADEPUNKT
aktiveerimiseks, andmete kirjutamiseks jms
0x0032 TEMPERATUURIDE ERINEVUSE SEADEPUNKT
¢ Informatsioon, mis on ,Loetavad® andmed [R],
mida kasutatakse vaartuste vdi tagasiside 0x0033 TEMPERATUURISOND
0 = SISEMINE
1= VALINE
2 = TEMPERATUURIDE ERINEVUS
0x0034 TEMPERATUURI TOUS
0=KASVAB
1=KAHANEB
0x0035 Ke TEMPERATUURI JUHTIMISEKS
0x0036 K; TEMPERATUURI JUHTIMISEKS
0x0037 TEMPERATUURI JUHTIMISE PROOVIVOTUAEG

Modbus virtuaalméalu organiseerimise Uksikasjalik
kirjeldus on toodud seotud dokumendis ,ecocircXL -
Modbusi parameetrite tabel*.

8.2.1 Parameetrite tabelid

8.2.1.1 Parameetrite tabel 1
See on parameetrite [R/W] komplekt, mida
kasutatakse standardsete seadete jaoks: Uldiselt vdib
kasutaja samu operatsioone vodi funktsioone teostada/
aktiveerida Iabi kasutajaliidese.

8.2.1.3 Parameetrite tabel 3
See on parameetrite [R/W] komplekt, mida
kasutatakse kahe pumbaga seadistuse jaoks.

MB. AADRESS
(HEX)

PARAMEETRI KIRJELDUS

0x0060 TSIRKULATSIOONIPUMBA KONFIGURATSIOON
0 = JUHTIV KAKSIKPUMP
1= ALLUV KAKSIKPUMP

2 = UKSAINUS

0x0061 KAKSIKPUMBA JUHTREZIIM
0 =DUBLEERIV
1=VAHELDUV

2 = PARALLEELNE

8.2.2 Informatsioonitabelid

8.2.2.1 Informatsioonitabel 1

See on informatsioonikomplekt [R], mida kasutatakse
standardse kasutuse puhul: Udiselt on kasutaja
vbdimeline hankima samad andmed Iabi kasutajaliidese

MB. AADRESS PARAMEETRI KIRJELDUS
(HEX)
0x0000 TOOREZIIM
0 = VALIAS
1=SEES
0x0001 JUHTREZIIM
1= PUSIV ROHK
2 = PROPORTSIONAALNE ROHK
3 =PUSIV KOVER
0x0002 OOREZIIMI AKTIVEERIMINE
0 = EI OLE AKTIIVNE
1= AKTIIVNE
0x0003 OHUVENTILEERIMISPROTSEDUUR
0 = EI OLE AKTIIVNE
1= AKTIIVNE
0x0004 PROPORTSIONAALSE ROHU SEADEPUNKT
(JUHTREZIIM = 2 jaoks)
0x0005 PUSIVA ROHU SEADEPUNKT
(JUHTREZIIM = 1 jaoks)
0x0006 PUSIVA KOVERA SEADEPUNKT
(JUHTREZIIM = 3 jaoks)
0x0007 OHU VENTILEERIMISE TOIDE SISSE
0 = EI OLE AKTIIVNE
1= AKTIIVNE

MB. AADRESS INFORMATSIOONI KIRJELDUS
(HEX)
0x0200 SISENDVOIMSUS
0x0201 ULEROHK [H]
0x0202 vooL[Q]
0x0203 KIIRUS
0x0204 VEETEMPERATUUR




0x0205

VALINE VEETEMPERATUUR

8.2.2.3

Informatsioonitabel 3

0x0206 MAHISE 1 TEMPERATUUR See on informatsioonikomplekt [R], mida kasutatakse
_ kaksikpumba kasutamise korral: (ldiselt ei ole neile
0x0207 MAHISE 2 TEMPERATUUR andmetele véimalik juurde paaseda labi kasutajaliidese
= ja need on kattesaadavad kaksikpumba peremehele,
0x0208 MAHISE 3 TEMPERATUUR : . .
et pumpa hallata: tegelikult on see tabel nahtav ainult
0x0209 TOITEMOODULI TEMPERATUUR juhul, kui ajam on konfigureerida kui juhtiv kaksikpump
(vaadake osa 4.3.5.1)
0x020A KVADRATUURVOOL MB. AADRESS INFORMATSIOONI KIRJELDUS
- - (HEX)
0x020B BITIVALJADE OLEK SISEND/VALIUND 0x0260 ALLUVA KAKSIKPUMBA KBVER
0x020C BITIVALIADE HAIRE 1 0x0261 ALLUVA KAKSIKPUMBA KAIVITUS/SEISKAMINE
_ ] 0 = SEISKAMINE
0x020D BITIVALJADE HAIRE 2 1 = KAIVITAMINE
. 0x0262 6
0308 STIVALADE VEAD X ALLUVA KAKSIKPUMBA SISENDVOIMSUS
OX020F AKTIVNE VEAKOOD 0x0263 ALLUVA KAKSIKPUMBA ULEROHK [H]
0x0264 ALLUVA KAKSIKPUMBA VOOL [Q]
, . 0x0265 ALLUVA KAKSIKPUMBA KIIRUS
8.2.2.2 Informatsioonitabel 2
?eg on |qforma:[§|oop|komplekt [R], mld.a kasuta:[?ksei 0x0266 ALLUVA KAKSIKPUMBA MAHISE 1 TEMPERATUUR
Uldiselt ei ole vdimalik neile andmetele juurde paaseda
I&bi kasutajaliidese. 0x0267 ALLUVA KAKSIKPUMBA MAHISE 2 TEMPERATUUR
MB. AADRESS INFORMATSIOONI KIRJELDUS 0x0268 ALLUVA KAKSIKPUMBA MAHISE 3 TEMPERATUUR
(HEX)
0x0230 MODBUS ALLUVA AADRESS 0x0269 ALLUVA KAKSIKPUMBA TOITEMOODULI TEMPERATUUR
0x0231 WI-FI KLIENDI/SERVERI KONFIGURATSIOON Ox026A ALLUVA KAKSIKPUMBA KVADRATUURVOOL
0 = SERVER
1=KLIENT - -
0x0268 ALLUVA KAKSIKPUMBA BITIVALIADE HAIRE 1
0x0232 ROHUANDURI MOODUL
0 = ERINEVUS ROHUANDUR / Vahemik 0 + 1,0 bar 0x026C ALLUVA KAKSIKPUMBA BITIVALIADE HAIRE 2
1 = ERINEVUS ROHUANDUR / Vahemik 0 + 2,0 bar
0x0233 PROPORTSIONAALSE ROHU MINIMAALNE 0x026D ALLUVA KAKSIKPUMBA BITIVALJADE VEAD
SEADEPUNKT
0x0234 PROPORTSIONAALSE ROHU MAKSIMAALNE
SEADEPUNKT
0x0235 PUSIVA ROHU MINIMAALNE SEADEPUNKT
0x0236 PUSIVA ROHU MAKSIMAALNE SEADEPUNKT
0x0237 PUSIVA KOVERA MINIMAALNE SEADEPUNKT
0x0238 PUSIVA KOVERA MAKSIMAALNE SEADEPUNKT
0x0239 SIDEPROTOKOLL

0=MODBUS
1=BACNET

0x023A

MODULATSIOONIKIIRUS BAUDIDES
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