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1 Sissejuhatus ja ohutus

1.1 Sissejuhatus

Juhendi eesmérk

See kasutusjuhend tdiendab, kuid ei asenda, tootega kaasapandud kasutusjuhendeid.
Kasutusjuhend annab vajalikku teavet jargmiste toimingute dige sooritamise kohta.

e Paigaldamine

e Kaitamise

e Programmeerimine.

Dokumentatsioonis kasutatud nomenklatuur

e hydrovar X: HVX-ajamiga EXM-mootor
e hydrovar X+: HVX+-ajamiga EXM-mootor

Taiendavad juhised

Selle kasutusjuhendi juhised ja hoiatused puudutavad standardseadet, nagu on kirjeldatud
mulgidokumendis. Pumpade eriversioonid voidakse tarnida koos tédiendavate
kasutusjuhenditega. Olukordade puhul, mida selles juhendis vdi mitgidokumentatsioonis
pole kasitletud, votke Ghendust Xylemi voi volitatud edasimiitjaga.

1.2 Ohutasemed ja ohutustahised

Kasutaja peab enne seadme kasutamist ohutusjuhised |&bi lugema, neist aru saama ja jargima,
et véltida alljargnevaid ohtusid.

e Vigastused ja terviseriskid

e Toote kahjustamine

e Seadme rike

Ohu tasemed

Ohutase Mérguanne

HADAOHT: See mérgib ohtlikku olukorda, mis pdhjustab tdsiseid vigastusi voi
isegi surma, kui seda dra ei hoita.

HOIATUS: See mrgib ohtlikku olukorda, mis vdib pohjustada tosiseid
vigastusi vdi isegi surma, kui seda dra ei hoita.

TAHELEPANU: See mérgib ohtlikku olukorda, mis véib phjustada kergeid vgi
keskmise astme vigastusi, kui seda ara ei hoita.

MARKUS: See margib olukorda, mis vdib pahjustada kahju varale, kuid mitte
inimestele, kui seda ara ei hoita.
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Taiendavad siimbolid

Siimbol Kirjeldus

Elektrilodgi oht

Kuumast pinnast tingitud oht

Plahvatuskeskkonna oht

AN

loniseeriva kiirguse oht

»

Magnetohud

>

1.3 Kasutaja ohutus

Jérgige rangelt kehtivaid tervise- ja ohutuseeskirju.
Kvalifitseeritud personal

Seadme paigaldamis-, kasutamis- ja hooldustbid ning térkeotsingu t6id tohib teha ainult
kvalifitseeritud personal. Kvalifitseeritud kasutajad suudavad seadme paigaldamise,
kasutamise, hooldamise ja torkeotsingu ajal tuvastada ning valtida ohtusid.

Isikukaitsevahendid

Kandke kasitsemise, paigaldamise, kasutamise, hooldamise ja torkeotsingu ajal
isikukaitsevahendeid ettenahtud viisil. Isikukaitsevahendite naited on kiivrid, kindad ja
kaitsejalatsid.

loniseerivast kiirgusest mojutatud kohad

HOIATUS: loniseeriva kiirguse oht

Kui seade on kokku puutunud ioniseerivate kiirgustega, rakendage inimeste kaitsmiseks
vajalikud ohutusmeetmed. Kui seadet on vaja ldhetada, teavitage sellest vedajat ja saajat, et
saaks rakendada vajalikud ohutusmeetmed.

1.4 Keskkonnakaitse

Pakendi ja toote kasutuselt kérvaldamine

Jargige sorditud jadtmete kasutuselt kérvaldamist puudutavaid kehtivaid seaduseid.

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised 7
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2 Kasitsemine ja hoiustamine

2.1 Ettevaatusabindud

Enne mis tahes t66de alustamist lugege kdik ohutusjuhised jaotises Sissejuhatus ja ohutus |&bi
ja tehke need omale selgeks.

TAHELEPANU: Koorma késitsemisega kaasnevad ohud

Kasitsege seadet vastavalt raskuste kasitsi teisaldamise puhul kehtivatele eeskirjadele, et
véltida soovimatuid ergonoomilisi tingimusi, mis pdhjustavad lulisamba vigastuste ohtu.

HOIATUS: Loike- ja muljumisohud
Kandke alati isikukaitsevahendeid.

2.2 Seadme kontrollimine kattesaamisel
Pakendi kontrollimine

1. Kontrollige, et kogus, kirjeldused ja tootekoodid vastaks tellimusele.
2. Kontrollige pakendit kahjustuste ja puuduvate komponentide osas.
3. Koheselt avastatavate kahjustuste ja puuduvate osade korral:
o votke kaup vastu tingimuslikult, méarkides mis tahes puudused veodokumentatsioonile
vOi
e arge votke kaupa vastu, markides pdhjuse veodokumentatsioonile.
Mélemal juhul votke kohe Ghendust Xylemi véi volitatud edasimiiljaga, kellelt toode osteti.

Seadme lahtipakkimine ja Glevaatus

1. Eemaldage pakend.

. Tagage koikide pakkematerjalide sorteerimine vastavalt kohalikele regulatsioonidele.

Seadme vabastamiseks eemaldage kinnituskruvid ja/véi I6igake lahti rihmad, kui need on

paigaldatud.

4. Kontrollige seadme terviklikkust veendumaks, et poleks puuduvaid komponente.

5. Kahjustuste véi puuduvate komponentide korral vétke kohe Ghendust Xylemi véi volitatud
edasimuujaga.

w N

2.3 Kraanaga tostmine

HOIATUS: Muljumisoht!

o Kasutage koisi, konkse, seekleid, tropikandureid voi tdsteaasasid, mis on kooskédlas
kehtivate eeskirjadega ja konkreetseks otstarbeks sobivad.
Kasutage mootorile kruvitud tdsteaasasid ainult mootori enda tdstmiseks.

Kinnitage kdied mootori tdsteaasade kiilge.

Kinnitage kdied kraana kilge.

Toste kraanat ja pingutage koisi, kuid drge veel seadet ennast tstke.

Tostke ja ligutage seadet aeglaselt, hoides mootori volli Ghe kdega kinni, et koormat
tasakaalustada.

Asetage seade aeglaselt maha.

Vabastage kois tdsteaasadest.

rwn =

oo
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Joonis naitab seadme tdstmist.
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2.4 Hoiustamine

Pakitud seadme hoidmine

Seadet tuleb hoida:

e kaetud ja kuivas kohas;

eemal soojusallikatest;

kaitstuna mustuse eest;

kaitstuna vibratsiooni eest;

Umbritseva temperatuuri vahemikus -40°C ja +70°C (-40°F ja 158°F) ja maksimaalselt
suhtelises dhuniiskuses 90% temperatuuril 30°C (86°F).

MARKUS:

e Arge asetage seadmele raskeid esemeid.
o Kaitske seadet kokkuporgete eest.

Seadme pikaajaline hoiustamine

Jargige pakendatud seadme hoiustamisel samu juhiseid.
Lisateavet pikaajalise hoiustamise kohta saate Xylemi mutgiettevottelt voi volitatud
edasimuujalt.

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised 9
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3 Toote kirjeldus

3.1 Funktsioonid

Toode on pisimagnetiga abistatud siinkroonne reluktantsmootor mis on varustatud HVX voi

HVX+ elektrooniliselt muudetava kiirusega ajamiga.

Toodet saab tarnida jargmiste konfiguratsioonidena:

e Eelnevalt kokku pandud koos integreeritud pumbaga

e Sama tllpi EXM-mootori jaocks sobiva varuosana.

e Xylemi pumba kilge Ghendamiseks ettendhtud komponendina: sellisel juhul on kogu koost
uus toode, mille eest integratsiooni l&biviiv pool vétab taieliku digusliku vastutuse igas
mottes.

Ettendhtud kasutusviis

Vale kasutamine

Toode on ette ndhtud kaubanduslikuks, ettevétluses, kasitodnduslikuks voi professionaalseks
kasutamiseks Xylemi pinnapealsete elektripumpade ajamina, kui on vaja muuta tootlikkust
vastavalt vajadusele.

Pidage kinni to6piirangutest jaotises Tehniline kirjeldus.

HADAOHT: Véimaliku plahvatuskeskkonna oht
Seadet ei tohi kaivitada plahvatusohtlikes voi stittivaid tolme sisaldavas keskkonnas.

e Eri tllpi ja/vai eri tootjate elektripumpade kaitamine ning varustuse voi seadmete
kasutamine, mis ei kuulu ettendhtud kasutusviisi alla
o EXM-mootori kasutamine elektripumba tavapérase astinkroonmootori asemel.

3.2 Osade nimed

ph

!

PDS_MO0001_A_

=
©
-

.1}

HVX- v8i HVX+-ajam

Juhtpaneel

HVX- v8i HVX+-ajami raadioseadme heakskiidu kleeps
HVX- véi HVX+-ajami hoiatuskleeps

Toite- ja signaalkaabli sisendid

EXM-mootorikoostu andmesilt

EXM-mootor

Ajami andmesilti

ONO A WN =
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3.3 Andmesildid

EXM-mootorikoostu andmesilt

R Yo
PYC KW/ THP |
n LT em _@
IE5 - IES2  (IEC 61800-9-2)

TG795

@6@ &5 @ & oo

Mudel

Nimivaartused valjundis
Identifitseerimiskoodi
Kaubaméargid
Seerianumber

Seadme taiskoormuse téhusus
Nimivaartused sisendis
IP-kaitseaste

NEMA kaitsekesta tilp

10. Seadme mass

11. Ruumitemperatuuri vahemik
12. Laagri mudel

13. Hooldustegur

14. Kaitsmete max joudlus

VNGO WN =

Seeria nimi
'[elje kérgus 90, 112, 132, 160 voi 180 mm
Adriku titp B3, B5, B14, HM, CEA v&i CA

Votme titp SV, HA, HB v&i normaliseeritud [ ]

Eriline vollipikenduse tltp S1, S2, S3 vdi S4 v&i normaliseeritud [ ]
Toiteallika pinge 3x208 V, ..., 240 V [03] v6i 3x380 V, ..., 480 V [04]
Mootori nimivéimsus kW x 10

Mudeli suurus B, C véi D

Ajam hydrovar X [S] vdi hydrovar X+ [H]

WENOGAWN =

PDS_MO0004_A_sc

10. Kiirusevahemik nimivéimsusel 3000 kuni 4000 min' v&i 3600 kuni 4000 min-' [2] v&i 1500 kuni 2000 min-' [4]

11. Standardne ajam [ ] vdi ilma filtriteta [W]
12. Mootor jalaga [F] véi jalata [ ]
13. Standardne mootor [ ] vai Ulisuur mootor [R]

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised
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HVX- v6i HVX+-ajami andmesilt

XM_M0022_A_ot

Mudel

Sisendi t66piirangud
Identifitseerimiskoodi
Valjundi té6piirangud
Seerianumber
Ruumitemperatuuri vahemik

oUW =

HVX- v6i HVX+-ajami hoiatuskleeps

¥He|S CAUTION WARNING WARNING
A -p H“ ATTENT ION AVERTISSEMENT&
%[5 RIS OF ELECTRIC SHock 2. AVERTISSEMENT

SEE MANUAL FOR SPECIAL RESIDUAL CHARGE.
H‘ CONDITIONS / MAIN FUSES, | WAIT 2 MINUTES. ‘ HOT SURFACE
g VOIR MANUEL DE CONDITIONS | RISOUE DU CHOC ELECTRIQUE. RISK OF BURN
SPECIALES / FUSIBLES. UNE TENSION DANGEREUSE PEUT ETRE | SURFACE CHAUDE
orr ‘ PRESENTEE JUSQU“A 2 MINUTES APRES | RISQUE DE BRULURE
2 nin. O B AVOIR COUPE L“ALINENTAT 10N

HVX- v6i HVX+-ajami raadioseadme heakskiidu kleeps
O

XM_M0024_B_ot

XM_M0025_A ot

1. USA
2. Kanada
3. Ulejaénud riigid
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4 Paigaldamine

4.1 Ettevaatusabinoud

Enne mis tahes t66de alustamist lugege kdik ohutusjuhised jaotises Sissejuhatus ja ohutus |&bi
ja tehke need omale selgeks.

HADAOHT: Elektril66gi oht

Enne t66ga alustamist kontrollige, et elektritoide oleks lahutatud ning sisselilitamine
valistatud, et seadet, juhtpaneeli ja abijuhtimisahelat ei saaks kogemata taaskaivitada.

HOIATUS: Fllsikalised ja termilised ohud

¢ Kandke alati isikukaitsevahendeid.
o Kasutage alati sobilikke t&6riistu.

Markus:

EXM-mootorit ei tarnita jargmiste pumbamudelite jaoks.
e HMK/HMX

o 1..22SVI...E....

4.2 Mehaaniline paigaldus
4.2.1 Lubatud paigutused

Joonised naitavad ainult ajami lubatud asukohti: vaadake lisaks lubatud asukohti elektripumba
juhendist.
Teiste asukohtade jaoks podrduge Xylemi véi volitatud edasimuija poole.

_B_ph

PDS_MO0007_B

’
b
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vy ¥

47 §§‘

PDS_MO0008_A_ph

4.2.2 Paigaldamise ala
1. Jérgige juhiseid jaotises Todkeskkond Ik 122.

MARKUS:
Kui 8huniiskus tletab ettenahtud piirmaarasid, p66rduge Xylemi vdi volitatud edasimiiija
poole.

Paigutage seade pdrandast kdrgemale.

Veenduge, et Ukski leke ei saaks pdhjustada Uleujutust paigaldamise alas ega seadet (ile
ujutada.

4. Kui paigaldate vélitingimustesse, tagage seadmele piisav kaitse otsese paikesevalguse,
vihma ja lume eest, kasutades sobivaid katteid.

w N

_A _ph

PDS_MO0006_A

Vahekaugus seina ja seadme vélispindade vahel

e Sobiva ventilatsiooni tagamiseks: = 100 mm (4 in)
e Mootori kontrollimiseks ja eemaldamiseks: = 300 mm (12 in)
e Kuivaba ruumi ei ole selle jaoks piisav, vaadake elektripumba tehnilist dokumentatsiooni.

Keskkonnad, kus tdenjoliselt voib tekkida kondensatsioon

Keskkondades, kus on kondensatsiooni teke tdenaoline, aktiveerige mootori automaatne
soojendusreziim. Lisadetaile, vt S07.2 Mootori soojendamine.

14 EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised
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4.3 Mehaaniline ihendus Xylemi pumpadega

hydrovar X- v6i X+-seadme mehaaniline thendamine pumpadega Xylemi kataloogist.

4.3.1 Uhendamine NSCEK- ja NSCEX-pumpadega

Eeltoimingud

1. Sulgege imemise ja dravoolu klapid.
2. Tuhjendage seade; eemaldage selleks tihjenduskork.

_A_ph

PDS_MO0017_A

W NGO rWN =

hydrovar X- v&i hydrovar X+-seade
Pumba kinnituskruvid

Pumbamootori adapter
Pumbamootori adapteri kinnituskruvid
Tiiviku voti

Tihendi korpus
Mehaaniline tihend
Seib

. Tihjenduskork

. Rdngastihend

. Tiivik

. Tiiviku lukustusmutter
. Pumba kere

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised
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Seadme koost lahtivotmine

Votke pumba kere lahti, keerates kinnituskruvid lahti.

Likake mootor maha.

Keerake tiiviku mutter lahti ja eemaldage seib.

Eemaldage tiivik ja voti.

Eemaldage mehaaniline tihend ettevaatlikult, kasutades sérgkange.
Eemaldage tihendi korpus.

Eemaldage pumbamootori adapter, keerates kruvid lahti.

Nousrwh =

Uue seadme kokkupanek

1. Paigaldage pumbamootori adapter mootorile.
Kruvide pingutusmomendid.
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) £ 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%.
Paigaldage tihendi korpus aarikule, veendudes, et rongastihend asetseks digesti.
Maérige mehaanilist tihendit alkoholiga.
Asetage mehaaniline tihend ettevaatlikult véllile.
Seadke voti paika ja asetage tiivik vollile.
Paigaldage seib ja keerake mutter kinni.
Pingutusmomendid:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.
7. Paigaldage mootori koost pumba kerele.
Kruvide pingutusmomendid.
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
¢ M10X30ja M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

ok wh

Lopetavad toimingud

1. Kinnitage tiihjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Eeltaitke elektripump enne selle kaivitamist. Vaadake elektripumba kasutusjuhendit.
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4.3.2 Uhendamine NSCSK- ja NSCSX-pumpadega

_A_ph

PDS_MO0018_A

Eeltoimingud

1. Sulgege imemise ja dravoolu klapid.

WXENO AW =

hydrovar X- véi hydrovar X+-seade
Kruvid mootori dariku kinnitamiseks adapteri kilge

Mootori darik

Siduri lukustamise tikkpoldid

Pumba kinnituskruvid

Pumbamootori adapteri kinnituskruvid

Mootorivolli voti
Mootoripoole adapter
Jaik liitmik

. Tiiviku voti

. Pumbapoole adapter
. Rdngastihend

. Mehaaniline tihend

. Seib

. Tihjenduskork

. Tihendi korpus

. Tiivik

. Tiiviku lukustusmutter
. Pumba kere

2. Tuhjendage seade; eemaldage selleks tiihjenduskork.

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised
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Seadme koost lahtivotmine

©NO TR WN =

9.

Votke pumba kere lahti, keerates kinnituskruvid lahti.

Likake mootor maha.

Keerake tiiviku mutter lahti ja eemaldage seib.

Eemaldage tiivik ja voti.

Eemaldage mehaaniline tihend ettevaatlikult, kasutades sérgkange.

Eemaldage tihendi korpus.

Keerake kruvid lahti, et darik eemaldada.

Keerake Uks kruvi, mis kinnitab d&rikut adapteri kilge, osaliselt lahti, ja seejérel keerake k&ik
Ulejddnud taielikult lahti.

Eemaldage adapter, llles vasaraga ettevaalikult vastu osaliselt lahtikeeratud kruvi pead.

10.Keerake kruvi taielikult lahti.
11.Keerake siduri tikkpoldid lahti.
12.Témmake siduri tdmmitsaga valja.

Uue seadme kokkupanek

1.

Seadke voti paika ja sisestage sidur véllile.

2. Keerake tikkpoldid kinni, et sidur fikseerida.

0 00 ~NOo

Pingutusmoment: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.

. Paigaldage mootoripoolne adapter mootori darikule.

Kruvide pingutusmomendid:

e M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibf-in) = 15%

o M16 — 110 Nm (974 Ibfin) £ 15%.

. Paigaldage pumbapoolne adapter mootori poole adapterile.

Kruvide pingutusmomendid:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

Paigaldage tihendi korpus adapterile, veendudes, et rdngastihend asetseks digesti.
Pingutusmoment: 20 Nm (177 lbf-in) + 25%.
Maérige mehaanilist tihendit alkoholiga.
Asetage mehaaniline tihend ettevaatlikult véllile.
Seadke voti paika ja asetage tiivik vollile.
Paigaldage seib ja keerake mutter kinni.
Pingutusmomendid:

o 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%

e M12 - 45Nm (398 Ibfin) + 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.

10.Paigaldage mootori koost pumba kerele.

Kruvide pingutusmomendid.
e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.

11.Kinnitage tihjenduskork.

Lépetavad toimingud

1.

2.

Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

Kinnitage tihjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
Eeltaitke elektripump enne selle kaivitamist. Vaadake elektripumba kasutusjuhendit.

18
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4.3.3 Uhendamine ESHEX-pumpadega

Eeltoimingud

1. Sulgege imemise ja dravoolu klapid.
2. Tuhjendage seade; eemaldage selleks tiihjenduskork.

Seadme koost lahtivotmine

Likake mootor maha.

Eemaldage tiivik ja voti.

Nousrwh =

_A_ph

PDS_MO0019_A

WO NO AW =

Keerake tiiviku mutter lahti ja eemaldage seib.

hydrovar X- véi hydrovar X+-seade

Pumba kinnituskruvid

Pumba ja mootori adapter pumba &érik

Pumba ja mootori dariku adapteri kinnituskruvid
Tiiviku voti

Tihendi korpus
Mehaaniline tihend
Seib

. Tihjenduskork

. Rdngastihend

. Tiivik

. Tiiviku lukustusmutter
. Pumba kere

. Jalg

Votke pumba kere lahti, keerates kinnituskruvid lahti.

Eemaldage mehaaniline tihend ettevaatlikult, kasutades sérgkange.
Eemaldage tihendi korpus.
Keerake kruvid lahti, et eemaldada pumba ja mootori adapter.

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised
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Uue seadme kokkupanek

1. Paigaldage pumbamootori adapter mootorile.
Kruvide pingutusmomendid.
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%.
Paigaldage tihendi korpus pumba ja mootori adapterile, veenduge seejuures, et
rongastihend asetseks digesti.
Maarige mehaanilist tihendit alkoholiga.
Asetage mehaaniline tihend ettevaatlikult véllile.
Seadke véti paika ja asetage tiivik véllile.
Paigaldage seib ja keerake mutter kinni.
Pingutusmomendid:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.
7. Paigaldage mootori koost pumba kerele.
Kruvide pingutusmomendid.
e M10X25 — 32 Nm (283 Ibf-in) + 15%
e M10X30ja M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.
8. Kinnitage tiihjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

N

oA wW

Lépetavad toimingud

1. Kinnitage tuhjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Eeltaitke elektripump enne selle kdivitamist. Vaadake elektripumba kasutusjuhendit.
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4.3.4 Uhendamine ESHSX-pumpadega

hydrovar X- véi hydrovar X+-seade
Kruvid dariku kinnitamiseks adapteri kiilge
Mootori dérik

Siduri lukustamise tikkpoldid
Pumba kinnituskruvid

Aariku kinnituskruvid
Mootorivolli vt

Mootori adapter
Uhendusliili

10. Tiiviku vati

11. Pumba &arik

12. Rdngastihend

13. Mehaaniline tihend

14. Seib

15. Tdhjenduskork

16. -

17. Tihendi korpus

18. Tiivik

19. Tiiviku lukustusmutter

20. Pumba kere

21. Jalg

VNGO RWN =

_A_ph

PDS_MO0020_A

Eeltoimingud

1. Sulgege imemise ja aravoolu klapid.
2. Tuhjendage seade; eemaldage selleks tiihjenduskork.
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Seadme koost lahtivotmine

Votke pumba kere lahti, keerates kinnituskruvid lahti.

Lukake mootor maha.

Keerake tiiviku mutter lahti ja eemaldage seib.

Eemaldage tiivik ja voti.

Eemaldage mehaaniline tihend ettevaatlikult, kasutades sérgkange.

Eemaldage tihendi korpus.

Keerake kruvid lahti, et darik eemaldada.

Keerake Uks kruvi, mis kinnitab d&rikut adapteri kilge, osaliselt lahti, ja seejérel keerake k&ik
Ulejddnud taielikult lahti.

9. Eemaldage adapter, lilies vasaraga ettevaalikult vastu osaliselt lahtikeeratud kruvi pead.
10.Keerake kruvi taielikult lahti.

11.Keerake siduri tikkpoldid lahti.

12.Témmake siduri tdmmitsaga valja.

©NO TR WN =

Uue seadme kokkupanek

1. Seadke véti paika ja sisestage sidur vollile.
2. Keerake tikkpoldid kinni, et sidur fikseerida.

Pingutusmoment: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.
3. Paigaldage adapter mootorile.

Kruvide pingutusmomendid:

¢ M10 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M12 — 50 Nm (443 Ibfin) + 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
4. Paigaldage aarik adapterile.

Kruvide pingutusmomendid:

e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.
5. Paigaldage tihendi korpus aérikule, veendudes, et réngastihend asetseks digesti.
Pingutusmoment: 20 Nm (177 lbf-in) + 25%.
Maérige mehaanilist tihendit alkoholiga.
Asetage mehaaniline tihend ettevaatlikult véllile.
Seadke voti paika ja asetage tiivik vollile.
Paigaldage seib ja keerake mutter kinni.
Pingutusmomendid:
e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibfin) = 15%
e M12 - 45Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) + 15%.
10.Paigaldage mootori koost pumba kerele.

Kruvide pingutusmomendid.

e M10 — 40 Nm (354 Ibfin) + 15%

e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) = 15%.
11.Kinnitage tihjenduskork.

Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

0 00 ~NOo

Lépetavad toimingud

1. Kinnitage tihjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Eeltaitke elektripump enne selle kdivitamist. Vaadake elektripumba kasutusjuhendit.

22
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4.3.5 Uhendamine LNEEK-, LNEEX-, LNTEK- ja LNTEX-pumpadega

Tihendi korpus
Mehaaniline tihend
Seib

10. Tihjenduskork

11. Réngastihend

12. Tiivik

13. Tiiviku lukustusmutter
14. Pumba kere

1. hydrovar X- v3i hydrovar X+-seade

2. Pumba kinnituskruvid

3. Pumbamootori adapter

4. Pumbamootori adapteri kinnituskruvid
5. Tiiviku véti

6. Ohutusventiil

7.

8.

9.

o =
o
o4

ph

PDS_MO0021_A

Eeltoimingud

1. Sulgege imemise ja dravoolu klapid.
2. Tuhjendage seade; eemaldage selleks tiihjenduskork.

Seadme koost lahtivotmine

Keerake rohualandusventiil lahti.

Votke pumba kere lahti, keerates kinnituskruvid lahti.

Lukake mootor maha.

Keerake tiiviku mutter lahti ja eemaldage seib.

Eemaldage tiivik ja voti.

Eemaldage mehaaniline tihend ettevaatlikult, kasutades sérgkange.
Eemaldage tihendi korpus.

Eemaldage pumbamootori adapter, keerates kruvid lahti.

NG~ wWN =
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Uue seadme kokkupanek

1. Paigaldage pumbamootori adapter mootorile.

Kruvide pingutusmomendid.

e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%.

2. Paigaldage tihendi korpus pumba ja mootori adapterile, veenduge seejuures, et
rongastihend asetseks digesti. R6hualandusventiili thendusauk peab olema kohakuti dariku
auguga.

3. Kandke veidi teflonit réhualandusventiili keermele ja keerake klapp oma kohale.

Pingutusmoment: 20 Nm (177 Ibf-in) £ 25%.

Maérige mehaanilist tihendit alkoholiga.

Asetage mehaaniline tihend ettevaatlikult véllile.

Seadke voti paika ja asetage tiivik vollile.

Paigaldage seib ja keerake mutter kinni.

Pingutusmomendid:

e 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) + 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16 — 110 Nm (974 Ibf-in) = 15%.

8. Paigaldage mootori koost pumba kerele.

Kruvide pingutusmomendid.

e M10X25 — 32 Nm (283 Ibfin) + 15%

e M10X30ja M10X35 — 40 Nm (354 Ibf-in) = 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibfin) = 15%.

9. Kinnitage tihjenduskork.

Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

No s

Lopetavad toimingud

1. Kinnitage tuhjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Eeltaitke elektripump enne selle kdivitamist. Vaadake elektripumba kasutusjuhendit.
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4.3.6 Uhendamine LNESK-, LNESX-, LNTSK- ja LNTSX-pumpadega

Eeltoimingud

1. Sulgege imemise ja aravoolu klapid.

<
o

PDS_M0022_A
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hydrovar X- véi hydrovar X+-seade
Kruvid mootori dariku kinnitamiseks adapteri kilge

Mootori darik

Siduri lukustamise tikkpoldid

Pumba kinnituskruvid

Pumbamootori adapteri kinnituskruvid

Mootorivolli voti
Mootoripoole adapter
Jaik liitmik

. Tiiviku voti

. Pumbapoole adapter
. R&ngastihend

. Mehaaniline tihend

. Seib

. Tihjenduskork

. Ohutusventiil

. Tihendi korpus

. Tiivik

. Tiiviku lukustusmutter
. Pumba kere

2. Tuhjendage seade; eemaldage selleks tiihjenduskork.

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised
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Seadme koost lahtivotmine

Keerake réhualandusventiil lahti.

Votke pumba kere lahti, keerates kinnituskruvid lahti.

Likake mootor maha.

Keerake tiiviku mutter lahti ja eemaldage seib.

Eemaldage tiivik ja v&ti.

Eemaldage mehaaniline tihend ettevaatlikult, kasutades sérgkange.

Eemaldage tihendi korpus.

Keerake kruvid lahti, et aarik eemaldada.

Keerake Uks kruvi, mis kinnitab darikut adapteri kilge, osaliselt lahti, ja seejérel keerake k&ik
Ulejaénud taielikult lahti.

10.Eemaldage adapter, lUlies vasaraga ettevaalikult vastu osaliselt lahtikeeratud kruvi pead.
11.Keerake kruvi taielikult lahti.

12.Keerake siduri tikkpoldid lahti.

13.Témmake siduri tdmmitsaga valja.

VWONO T~ WN =

Uue seadme kokkupanek

1. Seadke voti paika ja sisestage sidur vollile.

2. Keerake tikkpoldid kinni, et sidur fikseerida.
Pingutusmoment: 13 Nm (115 Ibf-in) = 15%.

3. Paigaldage adapter mootorile.

Kruvide pingutusmomendid:

e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%

e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) = 15%

e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.

4. Paigaldage aarik adapterile.

Kruvide pingutusmomendid:
e M8 — 15Nm (133 Ibfin) = 15%
e M10 — 32 Nm (283 Ibf-in) = 15%.

5. Paigaldage tihendi korpus darikule, veendudes, et réngastihend asetseks digesti.
Réhualandusventiili thendusauk peab olema kohakuti 8ariku auguga.
Pingutusmoment: 20 Nm (177 lbf-in) + 25%.

6. Kandke veidi teflonit réhualandusventiili keermele ja keerake klapp oma kohale.

Pingutusmoment: 20 Nm (177 Ibf-in) = 25%.

Maéarige mehaanilist tihendit alkoholiga.

Asetage mehaaniline tihend ettevaatlikult véllile.

Seadke véti paika ja asetage tiivik véllile.

O Paigaldage seib ja keerake mutter kinni.

Pingutusmomendid:
o 7/16" - 20UNF — 25 Nm (221 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 45 Nm (398 Ibfin) + 15%
e M16— 110 Nm (974 Ibfin) + 15%.
11.Paigaldage mootori koost pumba kerele.
Kruvide pingutusmomendid.
e M10 — 40 Nm (354 Ibf-in) £ 15%
e M12 — 70 Nm (620 Ibf-in) £ 15%.
12.Kinnitage tiihjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.

S o®

Lépetavad toimingud

1. Kinnitage tihjenduskork.
Pingutusmoment: 40 Nm (354 Ibf-in) = 25%.
2. Eeltaitke elektripump enne selle kdivitamist. Vaadake elektripumba kasutusjuhendit.

26
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4.3.7 Uhendamine SVK-, SVX-, SVIK- ja SVIX-pumpadega

Valja arvatud mudelid 1...22 SVI...E...

SVK, SVX

_A_ph

PDS_MO0023_A

hydrovar X- véi hydrovar X+-seade
Mootori &arik

Siduri kaitse

Uhenduskruvid

Pump

Uhendusliili

Adapter

Mootori kinnituskruvid

Rootori virnastuse kiilud

W NO A WN =
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SVIK, SVIX

ph

PDS_MO0024_A

hydrovar X- véi hydrovar X+-seade
Mootori &arik

Siduri kaitse

Uhenduskruvid

Pump

Uhendusliili

Adapter

Mootori kinnituskruvid

Rootori virnastuse kiilud

W NO AW =

Seadme koost lahtivotmine

Eemaldage kaitsed.

Sisestage elektripumbaga kaasasolev kahvlikujuline vahedetail.
Keerake kruvid lahti, et sidur lahti keerata.

Keerake kruvid lahti, mis hoiavad &érikut adapteri kiljes.
Likake mootor maha.

arwON =
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Uue seadme kokkupanek

1. Paigaldage mootor adapterile.
Kruvide pingutusmomendid:
e M8 — 15 Nm (133 Ibfin) + 15%
e M12 — 50 Nm (442 Ibfin) + 15%
e M16 — 75 Nm (664 Ibfin) + 15%.
2. Kinnitage liide.
Kruvide pingutusmomendid:
e M8 — 25 Nm (221 Ibfin) £ 15%
e M10 — 50 Nm (442 Ibf-in) = 15%
e M12 — 75 Nm (664 Ibfin) + 15%.
Eemaldage kahvlikujuline vahedetail.
4. Paigaldage siduri kaitsed.
Kruvide pingutusmomendid:
e M4 — 1.5Nm (13 Ibfin) + 25%
e M5 — 3 Nm(27 Ibfin) + 25%.

w

4.4 Elektrithendused

4.4.1 Noéuded

1. Kontrollige, et elektrijuhtmed oleks kaitstud jargneva eest.
e Kd&rge temperatuur
e Vibratsioonid
o Kokkuporked
e Vedelikud
2. Kontrollige, et toiteliin oleks varustatud:
e Giges suuruses lihisekaitsega;
e lahutamisseadmega, mille avatud kontakti vahekaugus tagab téieliku lahutamise
ulekoormuse Il kategooria tingimustes.

Isoleeritud tutpi vorgud (IT)

Paigaldamine jaotusvdrkudesse, kus neutraalne on maandusest isoleeritud (IT-slisteemid).

e Tuleb anallilsida lahtuvalt ndidatud lekkevoolust ja Ghendatavate seadmete arvust.

e Onvdimalik, et voib olla vajalik thendada seadmete hydrovar X ja hydrovar X+ W-variandid
(ilma EMI filtriteta), mis on ette ndhtud C4-kategooria rakendustele, nagu on méaaratletud
asjaomastest tootestandardites EN 61800-3:2004+A1:2012 ja EN IEC 61800-3:2018.

Lisateabe saamiseks podrduge Xylemi véi volitatud edasimidja poole.

4.4.2 Maandus

HADAOHT: Elektril65gi oht

e Enne muude elektriihenduste loomist tuleb alati Ghendada véline kaitsejuht (maandus)
maandusklemmiga.

e Uhendage kaik seadme elektritarvikud maandusega.

o Kontrollige, et véline kaitsejuht (maandus) oleks faasijuhtidest pikem. Kui seade
Uhendatakse juhuslikult faasijuhtide kiljest lahti, peab kaitsejuht olema viimane, mis end
klemmi kiljest vabastab.

e Paigaldage sobivad slisteemid kaitseks kaudse kokkupuute eest, et valtida eluohtlikke
elektrilooke.
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4.4.3 Juhtpaneeli juhised

MARKUS:
Juhtpaneel peab sobima andmetega seadme andmesildil.

kaitsmed ja/voi automaatsed lilitid

e Elektrooniliselt aktiveeritud ajamifunktsioon tagab mootori kaitsmise Glekoormuse eest.
Ulekoormuskaitse funktsioon arvutab inkremendi taseme, et aktiveerida
rakendamisfunktsioon (mootori seiskamine).

Mida kérgem on sisendvool, seda kiirem on reaktsioon. Funktsioon pakub mootori klassi 20
kaitset.

e Ajamil peab olema liigvoolu- ja lihisekaitse, et valtida toitekaablite Glekuumenemist. Selle
kaitse tagamiseks tuleb paigaldada liinikaitsed v&i automaatsed lilitud. Paigaldaja peab
tagama kaitsmed ja automaatsed lilitid osana paigaldisest.

o Kasutage toiteallika poolel soovitatud kaitsmeid ja/vdi automaatseid llliteid, et kaitsta
sisemise ajamikomponendi rikke korral (esimene rike). Soovitatud kaitsmete ja
automaatsete lUlitite kasutamine tagab, et ajami potentsiaalne kahjustus piirdub ajami
endaga. Muud tuipi kaitsete puhul veenduge, et labiv energia oleks soovitatud mudelitest
vaiksem voi nendega vordne.

e Vastavus UL-i nduetega on tagatud ainult siis, kui kasutatakse heakskiiduga kaitsmeid, mille
kategooria on JDDZ.2/8 tutp T ja mille omadused on loetletud allpool ja tabelis.

e Tabelis ndidatud kaitsmed sobivad kasutamiseks ahelas, mis suudab vabastada 5000 amprit
(simmeetriline), maksimaalselt 480 V. N&idatud kaitsmetega on ajami lihisekaitse (SCCR)
5000 amprit.

e Vaadake andmesildil ndidatud voolu, et valida sobiv kaitseseade ja suurusega alusel néutud
piirkondlikke ja riiklikke eeskirju.

Joonis naitab soovitatud kaitsmeid ja luliteid.

HVX- vai |Xylemi mootor |3-faasiline Mitte-UL-  |UL-kaitsmed, tiilip T, tootja ja mudel MCB 5203
HVX+- toitepinge, VAC |kaitsmed, [gycsmann  |Edison littelfuse | Ferraz- mudel ABB
ajami tilp gG, A Shawmut  |lulitid
suurus

B EXM.../3....B.. |200-240 16 JIN-15 TIN(15) JUN 15 A3T15 C16

C EXM...13...C.. 30 JIN-30 TIN(30)  |JLLN 30 A3T30 (32

D EXM.../3...D.. 63 JIN-60 TIN(60) JLLN 60 A3T60 Cé3

B EXM.../4....B.. |380-480 16 JJS-15 TJS(15) JUS 15 A6T15 C16

C EXM.../4...C.. 30 JJS-30 TJS(30) JUS 30 A6T30 (32

D EXM.../4....D.. 63 JJS-60 TJS(60) JLLS 60 A6T60 Cé3

Jadkvoolu kaitseliliti

e Kui on paigaldatud liliti, et kaitsta inimesi maandusrikke eest, kontrollige, kas:
see on sobiva suurusega slisteemi konfiguratsiooni ja kasutuskeskkonna jaoks;
sellel on kaivitusviide, et hoida ara transient-maandusvooludest pdhjustatud rikkeid
see suudab tuvastada vahelduv- v&i alalisvoolu (see on mérgistatud joonisel naidatud
simbolitega).
e Kui kasutate automaatset maanduslekke llitit voi maandusthenduse lilitit, votke arvesse
stisteemi kdikide elektriseadmete summaarne maanduslekke vool.
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_A _ph

PDS_MO0005_A

4.4.4 Ajami suunised

MARKUS:

Kaablite ristldiked tuleb valida vastavalt seadme nimivoolule. Jargige piirkondlikke ja riiklikke

kaablim&&tmete eeskirju.

Kaablisisendite omadused

Vt jaotist Andmesildid, et leida ajami suurus.

Labiviiktihendi tiiip  |Kaabli 1dbimdat, Kinnikeeramise Labiviiktihendi Sisendite arv vastavalt HVX- voi
mm (in) pingutusmoment pingutusmoment, Nm |HVX+-ajami suurusele

tugiplaadil, (Ibf-in) B C D
Nm (Ibf-in)

M12 3-6.5(0.1-0.26) 2.7(24) 1.5(13) 3 3

M16 5-10(0.2-0.4) 5(44) 3(27) 3 3 3

M25 11-17(0.4-0.7) 7.5(66) 7(62) 1 1

M40 19-28(0.7-1.1) 14(124) 12(106) 1

MARKUS:

e Kontrollige paigaldamise ajal, kas tugiplaadi labiviiktihendid keeratakse korralikult kinni,

[3htudes tabeli vaartustest.

e Kuivahetate labiviiktihendeid ja/voi paigaldate adaptereid, kasutage sobivaid
heakskiidetud komponente, et séilitada kaitseastmeid IP55 ja NEMA 4.

Toiteklemmide ja juhtmete omadused

Vt jaotist Andmesildid, et leida ajami suurus.

Painduv: 1.5-6 mm?

Plastiimbriseta kaabliklemmid: 1.5-6 mm?
Platsiimbrisega kaabliklemmid: 1.5-4 mm?
UL/CSA-vastavus: AWG 16-8

HVX- vi HVX+-ajami  |Uhenduse tiiiip Paigaldatavate juhtmete tiilip ja ristldige Koorimise pikkus,
suurus mm (in)
BjaC Vedru Jaik: 1.5-10 mm? 15(0.6)

D Kruviga

Jiik: 2.5-35 mm?

Painduv: 2.5-25 mm?

Plastiimbriseta kaabliklemmid: 2.5-25 mm?
Platsiimbrisega kaabliklemmid: 2.5-25 mm?
UL/CSA-vastavus: AWG 14-2

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised
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Ajamiiihendus

A ph

DS_MO012_A

=

Ajam

Klemmid

Kaane kruvid

Faasijuhtmed
Labiviiktihend

Toitekaabel

Kaitsejuht (maandus)

Kaas

Taiendav maandusihendus

WO NO AW =

1. Eemaldage kaas ja uurige sees asuvaid juhtmestiku skeeme.
2. Vtjaotist Andmesildid, et leida ajami suurus.
3. Viige toitekaabel |&bi toite labiviiktihendi.

HVX- vgi HVX+-ajami suurus |Labiviiktihendi tiiip
B M20
C M25
D M40

4. Uhendage juhtmed tugevalt, veendudes seejuures, et kaitse oleks pikem kui faaside omad.
Mudelites suurusega:
e Bja Cavage vedrud lapiku kruvikeerajaga, mille maksimaalne laius on 2.5 mm (0.98 in);
e D keerake klemmide kruvid kinni Pozidriv-kruvikeerajaga ja pingutusmomendiga 4 Nm
(35 Ibf-in).
Markus: Mudelisuuruste D puhul soovitame plastimbrisega kaabliklemme.
5. Keerake labiviiktihend kinni.
Pingutusmoment:
e M20 — 6 Nm (53 Ibfin)
e M25—=7Nm (71 Ibfin)
e M40 — 12 Nm (106 Ibf-in).
6. Paigaldage kaas ja keerake kruvid kinni.
Pingutusmoment: 2,5 Nm (22 Ibf-in) + 15%.
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4.5 Lisauhendused

HADAOHT: Elektril6dgi oht
Arge kasutage releed 2, kui relee 1 on iihendatud kérgema pingega kui 30 V.

Soovitame Uhendada signaalkaabli varjestused maandusega, kasutades vedruga
metallklemme, mis on saadaval signaaliklemmide Idhedal.

_A_ph

PDS_MO0009_A

MARKUS:

 Paigaldage signaalkaablid toitekaablist vdhemalt 200 mm (8 in) kaugusele
e Arge laske toitekaablitel 16ikuda; kui seda ei saa valtida, on lubatud I6ikumine 90° nurga all.

Klemmide omadused

Asukoht Nimi Paigaldatavate kaablite |Koorimise pikkus, Kinnikeeramise
tillip ja ristloige mm (in) pingutusmoment,
Nm (Ibf-in) £ 15%
1-39 Analoog- ja o 0.2-1.5mm? 6-7(0.2-0.3) 0.2(1.7)
digitaalsisendid ning o AWG28-16
analoog- ja
digitaalvaljundid
40-45 Relee o 0.34-2.5mm? 0.5(4)
o AWG24-12

4.5.1 Signaaliklemmid, hydrovar X+

RS 4851 RS 4852

: : mrol@yo

REL. 1 [ 2829 3013 2 3
w0 :

250 VAC

w0
30 VAC

,,,,,,,

_A_ph

PDS_MO0010_A
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Asukoha  [Nimi Kirjeldus Vaikimisi seadistus

number

1 Analoogsisend 1 |Toiteallikas +24 V DC, max 60 mA (kokku, klemmid 1 + 5) Rohuandur 1

2 Konfigureeritav analoogsisend 1

3 Elektroonika maandus

4 Reserveeritud Sisekasutuse jaoks, drge tihendage

5 Analoogsisend 2 |Toiteallikas +24 V DC, max 60 mA (kokku, klemmid 1 + 5) Pole valitud

6 Konfigureeritav analoogsisend 2

7 Elektroonika maandus

8 Valine Start/Stopp | Digitaalne start/stopp sisend, sisemine pu/l-up +24V DC, kontaktvool 6
mA

9 Elektroonika maandus

10 Viline veepuudus |Madala veetaseme digitaalsisend, sisemine pu/-up +24V DC, kontaktvool |-
6 mA

11 Elektroonika maandus

12 Digitaalsisend 3 [Konfigureeritav digitaalsisend 3, sisemine pul-up+24V DC, kontaktvool |Hadakdivitus
6 mA maksimaalsel kiirusel

13 Elektroonika maandus

14 Analoogvéljund  [Konfigureeritav analoogvaljund Mootori kiirus

15 Elektroonika maandus

16 Analoogsisend 3 |Toiteallikas +24 V DC, max 60 mA (kokku, klemmid 16 ja 19) Pole valitud

17 Konfigureeritav analoogsisend 3

18 Elektroonika maandus

19 Analoogsisend 4 |Toiteallikas +24 V DC, max 60 mA (kokku, klemmid 16 ja 19) Pole valitud

20 Konfigureeritav analoogsisend 4

21 Elektroonika maandus

22 Digitaalsisend 4 [Konfigureeritav digitaalsisend 4, sisemine pu/l-up +24V DC, kontaktvool |Pole valitud
6 mA

23 Elektroonika maandus

24 Digitaalsisend 5 [Konfigureeritav digitaalsisend 5, sisemine pu/l-up +24V DC, kontaktvool |Pole valitud
6 mA

25 Elektroonika maandus

26 10V DCtoiteallikas [Toiteallikas +10V DC, max 3 mA

27 Elektroonika maandus

28 Uhendussiin 1 RS485 port 1: RS485-1B N () Mitu pumpa

29 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

30 RS485 port 1: RS485-COM

31 Uhendussiin 2 RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

32 RS485 port 2: RS485-2AP (+)

33 RS485 port 2: RS485-COM

34 Uhendussiin 1 RS485 port 1: RS485-1BN () Mitu pumpa

35 RS485 port 1: RS485-1AP (+)

36 RS485 port 1: RS485-COM

37 Uhendussiin 2 RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus

38 RS485 port 2: RS485-2AP (+)

39 RS485 port 2: RS485-COM

34

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised




et - Originaaljuhiste tdlge

Asukoha  [Nimi Kirjeldus Vaikimisi seadistus
number

40 Relee 1 Konfigureeritav relee 1: tavaliselt avatud Veaaruandlus

4 Konfigureeritav relee 1: tavaliselt suletud

42 Konfigureeritav relee 1: Ghine kontakt

43 Relee 2 Konfigureeritav relee 2: tavaliselt avatud Mootori kdivitamine
44 Konfigureeritav relee 2: tavaliselt suletud

45 Konfigureeritav relee 2: iihine kontakt

Uhendussiin 1

Eelkonfigureeritud kuni 8 hydrovar X+-seadme Ghendamiseks mitme pumbaga
konfiguratsioonis. Liliti (1) aktiveerib RS485-16ppresistori; vajaduse korral seadke valikule ON.

Uhendussiin 2

Konfigureeritud Modbus RTU-protokolli jacks - see véimaldab luua Ghendust véliste
seadmetega (PLC, BMS, PC) ja varskendada pusivara Xylemi pusivara tooriistaga. Luliti (2)
aktiveerib RS485-16ppresistori; vajaduse korral seadke valikule ON.

4.5.2 Signaaliklemmid, hydrovar X

RS 4851 RS 4852
i o> 0olmro
vy VY
REL. 1 i | 2829 3013 2 3

250 VAC

a0
30VAC

RS 4851 RS 4852
@ —'— T % 0
35 36137 38 39

_A ph

PDS_MO0011_A

Asukoha  [Nimi Kirjeldus Vaikimisi seadistus
number
1 Analoogsisend 1 [Toiteallikas +24 V DC, max 60 mA (kokku, klemmid 1 + 5) Rohuandur 1
2 Konfigureeritav analoogsisend 1
3 Elektroonika maandus
4 Reserveeritud Sisekasutuse jaoks, drge ihendage
5 Analoogsisend 2 |Toiteallikas +24 V DC, max 60 mA (kokku, klemmid 1 + 5) Pole valitud
6 Konfigureeritav analoogsisend 2
7 Elektroonika maandus
8 Valine Start/Stopp | Digitaalne start/stopp sisend, sisemine pu/l-up +24V DC, kontaktvool 6
mA
9 Elektroonika maandus
10 Vline veepuudus |Madala veetaseme digitaalsisend, sisemine pu/-up+24V DC, kontaktvool |-
6 mA
il Elektroonika maandus
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Asukoha  [Nimi Kirjeldus Vaikimisi seadistus
number
12 Digitaalsisend 3 [Konfigureeritav digitaalsisend 3, sisemine pul-up+24V DC, kontaktvool |Hadakaivitus
6mA maksimaalsel kiirusel
13 Elektroonika maandus
14 Analoogvéljund  [Konfigureeritav analoogvaljund Mootori kiirus
15 Elektroonika maandus -
28 Uhendussiin 1 RS485 port 1: RS485-1B N () Mitu pumpa
29 RS485 port 1: RS485-1AP (+)
30 RS485 port 1: RS485-COM
31 Uhendussiin 2~ |RS485 port 2: RS485-2B N (-) Modbus
32 RS485 port 2: RS485-2AP (+)
33 RS485 port 2: RS485-COM
34 Uhendussiin 1 RS485 port 1: RS485-1BN () Mitu pumpa
35 RS485 port 1: RS485-1AP (+)
36 RS485 port 1: RS485-COM
37 Uhendussiin 2 RS485 port 2: RS485-2BN () Modbus
38 RS485 port 2: RS485-2AP (+)
39 RS485 port 2: RS485-COM
40 Relee 1 Konfigureeritav relee 1: tavaliselt avatud Veaaruandlus
41 Konfigureeritav relee 1: tavaliselt suletud
42 Konfigureeritav relee 1: iihine kontakt
43 Relee 2 Konfigureeritav relee 2: tavaliselt avatud Mootori kdivitamine
44 Konfigureeritav relee 2: tavaliselt suletud
45 Konfigureeritav relee 2: iihine kontakt

Uhendussiin 1

Eelkonfigureeritud kuni 8 hydrovar X-seadme Ghendamiseks mitme pumbaga
konfiguratsioonis. Liliti (1) aktiveerib RS485-16ppresistori; vajaduse korral seadke valikule ON.

Uhendussiin 2

Konfigureeritud Modbus RTU-protokolli jaocks - see véimaldab luua Ghendust véliste
seadmetega (PLC, BMS, PC) ja varskendada pusivara Xylemi pusivara tooriistaga. Luliti (2)
aktiveerib RS485-16ppresistori; vajaduse korral seadke valikule ON.
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5 Kasutamine ja talitlus

Veenduge enne seadme kaivitamist, et

e peatiki Sissejuhatus ja ohutus ohutusjuhised ja

o elektripumba kasiraamatus toodud kasutus- ja talitlusjuhiseid

oleksid korralikult 18bi loetud ja selgeks tehtud ning et peatiiki Paigaldamine juhiseid oleks
digesti jargitud.

Markus: seadmel on automaatne ldhtestuv soojuskaitse.

HOIATUS: Vigastusoht!

Seade vdib pérast jahtumist ootamatult taaskaivituda - fuusiliste vigastuste oht.

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised 37



et - Originaaljuhiste tolge

6 Juhtpaneel

Sissejuhatus

HADAOHT: Elektril6dgi oht

Kui juhtpaneel on kahjustunud, p66rduge Xylemi vdi volitatud edasimiija poole.

HOIATUS: Kuumast pinnast tingitud oht
Puudutage ainult juhtpaneeli nuppe. Pidage silmas seadme tekitatavat korget temperatuuri.

Olenevalt mudelist jargige juhiseid punktides Juhtpaneel, hydrovar X+ |k 38 véi Juhtpaneel,
hydrovar X 1k 41.

6.1 Juhtpaneel, hydrovar X+

Ve

4)»

O

-

.

<
(®)
=
Asukoha Nimi Funktsioon
number
1 Kuva
2 Nupp SISSE/VALJA | Seadme kaivitamine ja seiskamine
o Vajutage 5 sekundit, et lahtestada vead.
3 ULES ja ALLA o Vertikaalselt meniitivalikute vahel liikumine
noolenupud »  Vajutage ALLA-noolt, et sooritada kisitsi imberlilitus mitme pumbaga siisteemis (pikem vajutus)
o Podrake kuva 180°, vajutades samaaegselt nuppe SISESTUS ja ULES (pikem vajutus).
4 PAREMALE ja o Liikuge horisontaalselt, et navigeerida avaekraanide ja meniiiide vahel
VASAKULE o Saate naidiku lukustada vdi lukusta avada, kui vajutate samaaegselt nooli PAREMALE ja
noolenupud VASAKULE (pikem vajutus).
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Asukoha
number

Nimi

Funktsioon

5

Nupp SAADA

Liikumine labi meniiide tasemete
Parameetri valiku kinnitamine
Parameetri vaartuse kinnitamine.

Seadme LED pdleb

Néitab, et seadme toide on sisse liilitatud.

Seadme oleku LED

Naitab jargnevat:

Mootor toiteta (ei pdle)

Alarm on aktiivne ja mootor on seiskunud (kollane)

Seadme viga ja mootor on seiskunud (punane)

Mootor tootab (roheline)

Alarm on aktiivne ja mootor tootab (kollane ja roheline vaheldumisi).

Uhenduse oleku
LED

Naitab jargnevat:

BMS-side inaktiivne (ei pdle)

BMS-side aktiivne (roheline)

On loodud juhtmevaba side mobiilsideseadmega (iihtlane sinine)

Luuakse juhtmevaba sidet mobiilsideseadmega (sinine vilkumine)

Juhtmevaba side ja BMS-side on mdlemad aktiivsed (sinine ja roheline vaheldumisi).

Mitmeotstarbeline
nupp

Saate avada parameetrite meniiii vi lisafunktsioonid olenevalt naidikul kuvatavast.
Seadme lubamine mobiilsideseadme jaoks (pikem vajutus)

6.1.1 Graafiline naidik

=
@4 A | Home - Real Time Data
@_/ System Configuration %2
Single Pump , '“.eo
Control Mode 9'10
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
2300 rpm )
|
<C
o Run |
. E‘
P o10barl 65% | Move @ Menu @ ;
Asukoha - .
Nimi Kirjeldus
number
1 Péiseriba Naitab staatilisi andmeid ja teateid, mis on seotud nt jargmiste téétingimustega.
o Alarmid
o \Vead
o Mitme pumba kditus
2 Peaekraan See naitab pdhiandmeid ja voimaldab muuta tdparameetreid.
On kuni 5 ekraani, mille vahel saab navigeerida parem- ja vasaknoolega.
Kirje korval olev siimbol (2 nsitab muudetavat parameetrit.
3 Jalusriba Naitab jérgmisi.
o Vasakul olulisi todandmeid, nt praegune reguleerimisvaartus ja seadme to6 kiiruseprotsent
o Paremal on nupud peaekraani toimingute jaoks
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6.1.2 Parameetrite menud, hydrovar X+

1 3.0 - Actual Measured Values
‘ 3.0.01  Actual Pressure 9.10 bar|
( : >_/ 3.0.02  Actual Flow 320.0I/m
3.0.03  Actual Fluid Temp. 55.0 °C
3.0.10  Effective Req. Val. 9.10 bar
3.020  Required Val. 8.90 bar £
3.030  Pump Status Run Z\
@\ :
=
910bar| 165% | Move @ edit @) Home @ ;‘
Asukoha Kirjeldus
number
1 Péiseriba See nditab parameetri asukohta meniii ja alammendiii tasemel.
2 Parameetrite loend [Néitab jargmisi:
o Indeks
o Nimi
o Vidrtuse eelvaade
praeguse meniilitaseme parameetrite jaoks.
Tasemes edasi likumiseks voi vaartuse muutmiseks vajutage nuppe SAADA v6i nool PAREMALE.
3 Jalusriba Naitab jargmisi:
o Vasakul olulisi todandmeid, nt praegune reguleerimisvaartus ja seadme to6 kiiruseprotsent
o Paremal on nupud peaekraani toimingute jaoks

Menui on jaotatud 3 tasemeks.

Peamenu
Alammentd
Parameetrid

Parameetri kuvamiseks v6i muutmiseks tehke jargmist.

1.
2.
3.

4.

Vajutage nuppu peaekraani.

Sisestage parool noolenuppudega.

Vajutage nuppu SAADA.

Markus: parast 10-minutilist aktiivsuse puudumist tuleb parool uuesti sisestada.
Vajutage PAREMAT noolenuppu vdi nuppu SAADA, et liikuda tasemete vahel edasi, voi
VASAKUT noolenuppu, et lilkuda tagasi.

6.1.3 Seadme kaivitamine hydrovar X+-juhtpaneelilt

1.
2.

3.

Kontrollige thendust klemmiploki sisendite START/STOP ja GND vahel.

Vajutage seadme kaivitamiseks nuppu SISSE/VALJA.

Markus: kui parameeter 1.0.45 Automaatkaivitus on konfigureeritud valikule ,Jah”, ei ole
jargmisel kiivitamisel vaja uuesti nuppu SISSE/VALJA vajutada.

Kui seade t66tab, saab muuta t66 sattepunkti, lilitudes teisele ekraanile.

6.1.4 Tooreziimi muutmine, hydrovar X+

Seadme parameetrid on seadistatud tehases ja seade on kasutamiseks valmis
Parameetrite ja tdpsemate funktsioonide muutmiseks avage konfiguratsiooni meniu.

1

2.
3.
a4

Vajutage mitmeotstarbelist nuppu.

Sisestage parool noolenuppudega.

Vajutage nuppu SAADA.

Liikuge 18bi menitde, et leida muudetav parameeter voi funktsioon.
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6.1.5 Vea lahtestamine, hydrovar X+

Error E11 (©) Press for details

System Configuration 5
Single Pump o oo “Ioo
Control Mode N © N
Constant Pressure 0% bar 100%
Motor Speed
0rpm o
|
<C
A Error ~
o
]
.
=
|
910bar| A0% | Move @ Menu @ ;

Vea korral teeb seade mitu katset end ise |ahtestada, kui see on lubatud, kuid kui katsed ei ole

edukat, siis seade seiskub ja naidikul kuvatakse veakood.

Vea kérvaldamiseks tehke jargmist.

1. Vajutage nuppu SAADA, et avada esimene peaekraan.

2. Lugege vea kirjeldust ekraanil.

3. Tuvastage pdhjus ja jérgige rikkeotsingu juhiseid.

4. Lahtestage viga, vajutades ja hoides nuppu SISSE/VALJA 3 sekundit: seade naaseb veale
eelnenud olekusse.

6.2 Juhtpaneel, hydrovar X

XM_MO001_A sc

Asukoha Nimi Funktsioon
number
1 Meniiii indikaator |Naitab jérgnevat:
o Meniiiipunktides navigeerimine (pidev tuli)
o Parameetri vaartuse kuvamine (vilkuv tuli)
2 Seitsmeosaline
naidik
3 Kiiruse riba
4 Mitme pumbaga
side indikaator
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Asukoha

Nimi Funktsioon
number
5 Maatiihiku
indikaator
6 Nupp SISSE/VALJIA | Seadme kaivitamine ja seiskamine
o Vajutage 5 sekundit, et [ahtestada vead.
7 ULES ja ALLA o Séttepunkti kiire muutmine peaekraanil
noolenupud o Saate navigeerida alammeniiiides ja muuta parameetrite meniiis kuvatavaid parameetreid
*  Vajutage ALLA-noolt, et sooritada kisitsi imberlilitus mitme pumbaga siisteemis (pikem vajutus)
o Podrake kuva 180°, vajutades samaaegselt nuppe SISESTUS ja ULES (pikem vajutus).
8 PAREMALE ja o Saate kuvada peaekraanil vaheldumisi kiirust ja rohku
VASAKULE o Navigeerige parameetrite men(iii tasemeid
noolenupud o Ainult VASAK noolenupp, muudetud vaartuse kinnitamine
o Saate ndidiku lukustada vdi lukusta avada, kui vajutate samaaegselt nooli PAREMALE ja
VASAKULE (pikem vajutus).
o Ainult PAREM noolenupp, aktiivsetes veakoodides navigeerimine, kui neid on iile ihe
9 Nupp SAADA o Liikumine labi meniilide tasemete
o Parameetri vaartuse kinnitamine
o Parameetri konfiguratsiooni meniiiisse sisenemine (pikem vajutus)
10 Seadme LED pdleb [Naitab, et seadme toide on sisse lilitatud.
M Seadme oleku LED | Néitab jérgnevat:
o Mootortoiteta (ei pdle)
o Alarm on aktiivne ja mootor on seiskunud (kollane)
o Seadme viga ja mootor on seiskunud (punane)
o Mootor tddtab (roheline)
o Alarm on aktiivne ja mootor tégtab (kollane ja roheline vaheldumisi).
12 Uhenduse oleku | Naitab jérgnevat:
LED o BMS-side inaktiivne (ei pdle)
o BMS-side aktiivne (roheline)
¢ Onloodud juhtmevaba side mobiilsideseadmega (iihtlane sinine)
o Luuakse juhtmevaba sidet mobiilsideseadmega (sinine vilkumine)
o Juhtmevaba side ja BMS-side on mdlemad aktiivsed (sinine ja roheline vaheldumisi).
13 Juhtmevaba Seadme iihendamine mobiilsideseadmega
tehnoloogia
sidenupp

42

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised




et - Originaaljuhiste tdlge

6.2.1 Peamine vi

sualiseerimine

Nait Nimi Kirjeldus

== |OFF Seade peatati nupuga SISSE/VALJA véi BMS-i poolt.
Markus: madalam prioriteet vrreldes kdsuga STOP.

Cp= =t |STOP START/STOP ja GND digitaalsisendid on avatud.

= |Kivitustaotlus  [Taotlus kaivitada seade nupuga SISSE/VALIA. See on mdni sekund aktiivne, seejrel kuvatakse moni
- jargmine nait.

o Seade todtab, voi

o Alarm, voi

o Viga

=y |Alarm Alarmolekus seadme alarmikood, vaheldumisi peakuvaga.
Seadme oleku LED vdib olla:

o kollane = mootor seiskunud;

o kollane ja roheline vaheldumisi = mootor to6tab.

:E i |Viga Veaolekus seadme veakood.
.E' E:'E, Seade tootab Seade tdotab ja kuvatakse valitud mactihik.
: o kiirus, 10 x p/min
o rghk bar vdi psi
- ::: - |Néidikon Operaator on ndidiku lukustanud ja nuppude kasutamine on piiratud.
lukustatud

6.2.2 Parameetrite menud, hydrovar X

Menui on jaotatud 3 tasemeks.

P

1.
2.
3.

4.
5

6.
7.

Peamenlu
Alammentd
Parameetrid

arameetri kuvamiseks voi muutmiseks tehke jargmist.

Vajutage nuppu SAADA (pikem vajutus).

Sisestage parool noolenuppudega.

Vajutage nuppu SAADA.

Markus: parast 10-minutilist aktiivsuse puudumist tuleb parool uuesti sisestada.
Vajutage noolenuppe ULES ja ALLA, et navigeerida meniilides.

. Vajutage nuppu SAADA véi noolenuppu PAREMALE, et liikuda meniilide alamtasemetes
kuni parameetri vaartuse leidmiseni.

Vajutage noolenuppe ULES ja ALLA, et suurendada véi vahendada parameetri vaartust.
Vajutage nuppu SAADA vdi noolenuppu VASAKULE, et kinnitada.

Markus: parast 5-sekundilist inaktiivsust lUlitub parameeter tagasi eelnevalt seadistatud
vaartusele.

Nait Nimi Markused

= |Peamendld e Meniiid on numbritega 1 kuni 9.
Meniidi indikaator: pdleb tihtlaselt.

0=t |Alammendiil o Alammeniiiid on numbritega 1 kuni 9.
Meniidi indikaator: pdleb tihtlaselt.

=t 11y |Parameeter Navigeerimine parameetri tasemel.

o Parameetrid on numbritega 0 kuni 99.
o Alammeniiiid on numbritega 1 kuni 9.
o Meniiii indikaator: pdleb Ghtlaselt.

<707 (Parameetri vaartus | Parameetri véartuse muutmine.
o Meniiii indikaator: tuli vilgub.
o Parameetri vaartus muutmise ajal: vilgub.
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6.2.3 Seadme kaivitamine hydrovar X-juhtpaneelilt

1. Kontrollige Ghendust klemmiploki sisendite START/STOP ja GND vahel.

2. Vajutage seadme kaivitamiseks nuppu SISSE/VALJA.
Markus: kui parameeter 1.0.45 Automaatkaivitus on konfigureeritud valikule ,Yes" (Jah), ei
ole jargmisel kaivitamisel vaja uuesti nuppu SISSE/VALJA vajutada.

3. Kui seade t66tab, saab juhtimise sattepunkti muuta kohese méjuga, kasutades noolenuppe
ULES ja ALLA.

6.2.4 Tooreziimi muutmine, hydrovar X

Seadme parameetrid on seadistatud tehases ja seade on kasutamiseks valmis
Parameetrite ja tdpsemate funktsioonide muutmiseks avage konfiguratsiooni parameetrid.
1. Vajutage nuppu SAADA (pikem vajutus).

2. Sisestage parool noolenuppudega.

3. Vajutage nuppu SAADA.

4. Valige muudetava parameeter mentiis MO1.

6.2.5 Vea lahtestamine, hydrovar X

Vea korral teeb seade mitu katset end ise |dhtestada, kui see on lubatud, kuid kui katsed ei ole

edukat, siis seade seiskub ja naidikul kuvatakse veakood. Vea kdrvaldamiseks tehke jargmist.

1. Tuvastage pdhjus ja jérgige rikkeotsingu juhiseid.

2. Lahtestage viga, vajutades ja hoides nuppu SISSE/VALJA 3 sekundit: seade naaseb veale
eelnenud olekusse.

6.3 Rakendus Xylem X

Sissejuhatus

Saadaval mobiilsideseadmetele, kasutades juhtmevaba tehnoloogiaga operatsioonististeemi.
Rakenduse kasutamisvéimalused:

e seadme hetkeoleku kuvamine,

parameetrite konfigureerimine,

toimingud seadmega ning andmete hankimine paigaldamise ja hooldamise ajal,
tédaruande koostamine,

abiteenusega Uhendust votmine.

Rakenduse allalaadimine ja mobiilsideseadme (ihendamine seadmega

1. Laadige rakendus Xylem X mobiilsideseadmesse App Store'ist ' véi Google Play'st 2
skannides QR-koodi:

E-'."

! thldub i0S®-i operatsioonisiisteemi versiooniga 15.0 ja uuemad
2 Uhildub Androidi operatsioonististeemi versiooniga 10.0 ja uuemad
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Labige registreerimine.

ot -

< Register

Create your account
Insert your email
Insert your password show
Country

Phone number

Insert here your company (optional)

Vajutage juhtpaneeli juhtmevaba side nuppu.

XM_MOO09_A_tc

Lisage seade kasutajaprofiili alla.

941 " -

< xylem

Choose how to connect to the pump

Connect with biuetooth

Connect with QR Code

Add offiine pump.

XM_MOO008_A_tc

Kui Uhendus on loodud, pdleb tihenduse tuli Ghtlaselt siniselt: niilid saab seadet juhtida
mobiilsideseadmest.

941 i -

xyemvicenzs
< Home unit

()

4.5.
W
QRun

Connected | & 75% | 4.5 bar

aD -

@ Report

XM_MOO10_A_tc
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/ Programmeerimine

Plsivara versioon

Pisivara versiooni saab kuvada parameetriga P03.4.19.
Siin kirjeldatud parameetrite maaramine viitab kaanel olevale versioonile.

Kasutatud simbolid

Siimbol  |Kirjeldus

(G) Globaalne. Selle parameetri muudatus edastatakse mitme pumba siisteemis ka kdikidele teistele seadmetele. Kui simbol
puudub, siis kehtib parameeter ainult sellele seadmele, milles parameeter kuvatakse.

(X+) Saadaval ainult HVX+-i puhul

(X) Saadaval ainult HVX-i puhul

() Saadaval ainult HVX-i puhul, kui kasutatakse rakendust Xylem X.

(R) Kirjutuskaitstud. Parameetrit ei saa muuta.
Kui see siimbol puudub, siis parameetrit saab muuta.

7.1 M01 Kodumenuu

Sageli kasutatud parameetrid v&i nende alternatiivsed nimed.

7.1.1 S01.0 Rakendus

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P01.0.01 (X+) Keel Ekraani keele valimine. Default = English
P01.0.05  (G) Stist tiitip Stisteemi tiitibi valimine Default = Survestamine

0-Survestamine (Pr5): avatud ahelaga siisteemide jaoks, st
vee tdstmiseks kdrgesse hoonesse

1-Circulation (HV pérand): tsirkulatsiooni-HVAC-siisteemi
jaoks, mis kasutab Hydrovar Ramps Controli

2-Circulation: tsirkulatsiooni HVAC jaoks, kasutades PI-
juhtimist
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P01.0.06 (G) JuhtimisreZiim Pumba juhtimisreziimi valimine. Default = Konstantne rohk

0-Ajam (REk): Seade tddtab piisiva kiirusega ajamina. Seda
saab kasutada ainult lihe seadme jaoks tihes tddetapis.
1-Konstantne rohk (CP): Seade sailitab konstantse réhu
s6ltumata vooluhulga muutumisest.

2-Prop. rdhk (PP): seade suurendab rdhu sattepunkti
lineaarselt ning proportsionaalselt vooluhulgaga.

3-Prop. kvadr. rahk: seade suurendab rghu sattepunkti
(tegeliku ndudluse vaartust) kvadraatselt ning
proportsionaalselt vooluhulgaga.

4-Konstantne vooluhulk: seade muudab mootori kiirust, et
hoida vooluhulka konstantsena.

5-Konstantne temp.: seade muudab mootori kiirust, et
hoida temperatuuri konstantsena.

6-Konstantne tase: seade muudab mootori kiirust, et hoida
taset konstantsena (nditeks paagis voi kaevus).

7-Uldine: seade muudab oma kiirust, et séilitada
konstantne ildine mdddetud kogus.

P01.0.10 (G) Stisteemi konfiguratsioon  Stisteemi konfiguratsiooni valimine. Default = Uksik pump

0-Uksik pump (Sn5): seade on seadistatud téétama
iseseisvalt, teiste seadmetega suhtlemise vajaduseta.
1-Jadakaskaad (1SE): selles konfiguratsioonis to6tavad
mitu RS485 liidese kaudu ihendatud seadet koos. Kiirust
muudab ainult viimasena kdivitatud seade ajal, kui
eelnevalt kdivitatud seadmed to6tavad maksimaalsel
kiirusel.

2-Stinkroonne kaskaad (1S4): selles konfiguratsioonis
todtavad mitu RS485 liidese kaudu iihendatud seadet
koos. Kdik kdivitatud seadmed to6tavad samasuguse
muutuva kiirusega.

P01.0.11 Mitme pumba siisteemi Pumba aadressi valimine mitme pumbaga siisteemis. Min =1
aadress Mitme pumba siisteemis on igal seadmel kordumatu Max = -
aadress vadrtusega 1 kuni 8. Default = 1
P01.0.15 (G) Kéivitamise vaartus Méaédrab kdivitamise vaartuse pérast siisteemi seiskumist ~ Min =0 %
ilma ndudmiseta, protsentides sattepunktist. Max =100 %

Survestatud siisteemi puhul peatub pump koheselt, kui  Default = 100 %
sattepunkt on saavutatud ja tarbimine puudub. Pump

kdivitub uuesti, kui rohk langeb alla taaskaivituse vadrtuse

(nt kui sattepunktiks on seatud 10 baari, siis taaskaivituse

vadrtus 90% kaivitab pumba réhuga 9 baari). Tahelepanu:

kui vaartus on seatud liiga madalaks (nt on madalam kui

sisenev réhk), siis pump ei kdivitu. Vaartus 100% muudab

selle parameetri mittetoimivaks.

P01.0.20  (G) Veepuuduse viiteaeg Veepuuduse (LOW) kaitse viiteaja valimine. Min=1s
See viiteaeg on aeg, mis kulub kontakti LOW avanemise ja Max =100
vea ,E21 Veepuudus (LOW)" tegeliku aktiveerimise vahel. Default=2s
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Parameeter Nimi Kirjeldus Vaartus
P01.0.31 Réhk - minimaalne Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.11
|avivadrtus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivaartuse viiteaeg"”, Max = P05.0.12
|dpetab seade toGtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default = 0 bar
|avivaartus".
P01.0.32 Vooluhulk - minimaalne Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.21
|avivaartus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivadrtuse viiteaeg", Max = P05.0.22
|dpetab seade tddtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default = 0 I/min
|avivaartus".

P01.0.33 Temperatuur - minimaalne  Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.31

|avivaartus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivadrtuse viiteaeg", Max = P05.0.32
|dpetab seade toGtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default =-50 °C
|avivaartus".

P01.0.34 Tase - minimaalne Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.41

|avivadrtus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivaartuse viiteaeg"”, Max = P05.0.42
|dpetab seade tddtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default=0m
|avivaartus".

P01.0.35 Uldine - min. lavivaartus  Valige minimaalne lavivaartus: kui viartust ei saavutata ~ Min = P05.0.51
parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivaartuse viiteaeg"”, Max = P05.0.52
|dpetab seade toGtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default = P05.0.51
|avivaartus".

P01.0.40 Minimaalse |avivaartuse Minimaalse ldvivadrtuse kaitse viiteaja valimine. Min=1s

viiteaeg See viiteaeg on aeg, mis antakse stisteemile minimaalse ~ Max =100's
avivaartuse saavutamiseks: kui seda ei saavutata, lopetab Default=2s
seade veateate ,E22 Minimaalne ldvivadrtus” edastamise.

P01.0.45 AutomaatneKaivitus Pumba oleku valimine pérast voolukatkestust. Default = Jah
0-Ei ("0): toite taastumisel on seade olekus VALJAS.
1-Jah (SES): toite taastumisel lilitub seade olekusse, mis
oli enne voolukatkestust aktiveeritud.

P01.0.46 Sees/viljas sate Valib pumba oleku SEES/VALJAS Vastab nupu SEES/VALJAS Default = Viljas
olekule
0-On
1-Off

P01.0.50 Kuupdev Seadme kuupdeva maaramine.

P01.0.51 Kellaaeg Seadme kellaaja maaramine.
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7.1.2 S01.1 Andurid

Parameeter Tiilp

Nimi

Kirjeldus

Vdartus

P01.1.00 (G) MaGtihiku valimine Seadme poolt kasutatavate mddtiihikute valimine. Default = Sl Ghikud
0-Sl Ghikud
1-Inglise tihikud
P01.1.01 (X+) Ajam - nullvdartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm
P01.1.02 (X+) Ajam - tdisskaala Reguleerimise tagasiside anduri taisskaala valimine. Min = 0rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm
P01.1.11 (G) Rohk - nullvaartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min = -5 bar?
Max = 10 bar”
Default = 0 bar?
P01.1.12 (G) Rohk - taisskaala Reguleerimise tagasiside anduri taisskaala valimine. Min = 0 bar?
Max = 100 bar”
Default = 10 bar”
P01.1.21 (G) Vooluhulk - nullvaartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min = 0 [/min”
(X+) Max = 9999 |/min™
Default = 0 |/min®
P01.1.22 (G) Vooluhulk - téisskaala Reguleerimise tagasiside anduri taisskaala valimine. Min = 0 |/min®
(X+) Max = 9999 l/min*
Default = 100 I/min®
P01.1.31 (G) Temperatuur - nullvdartus ~ Reguleerimise tagasiside anduri nullvaértuse valimine. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default=0°C
P01.1.32 (G) Temperatuur - tdisskaala Reguleerimise tagasiside anduri taisskaala valimine. Min =-100°C
(X+) Max = 9999 °C
Default = 100 °C
P01.1.41 (G) Tase - nullvdartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min =-999 m*
(X+) Max = 9999 m*
Default=0m"
P01.1.42 (G) Tase - taisskaala Reguleerimise tagasiside anduri taisskaala valimine. Min =-999 m*
(X+) Max = 9999 m*
Default =10 m*
P01.1.51 (G) Uldine - nullvdartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P01.1.52  (G) Uldine - taisskaala Reguleerimise tagasiside anduri taisskaala valimine. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default =100
P01.1.61 (G) SPS réhu nullvaartus Sattepunkti nihke funktsiooni jaoks kasutatava réhuanduri Min = -1 bar
(X+) nullvaartuse valimine. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P01.1.62  (G) SPS rdhu téisskaala Sattepunkti nihke funktsiooni jaoks kasutatava rohuanduri Min = 0 bar
(X+) tdisskaala valimine. Max = 999 bar

Default = 10 bar

" oleneb pumba mudelist
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7.1.3 S01.2 Sattepunktid

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus
P01.2.01 (G) Kiiruse sattepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P01.2.02 (G) Kiiruse sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P01.2.03 (G) Kiiruse sattepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm"
P01.2.04 (G) Kiiruse sattepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P01.2.11 (G) Réhu séttepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P01.2.12 (G) Rohu sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P01.2.13 (G) Réhu sdttepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P01.2.14 (G) Rohu sattepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P01.2.21 (G) Vooluhulga séttepkt1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P01.2.22  (G) Vooluhulga sdttepkt2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P01.2.23 (G) Vooluhulga sdttepkt3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 [/min®
P01.2.24  (G) Vooluhulga sattepkt4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22
Default = 0 I/min®
P01.2.31  (G) Temp. sattepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.232 (G Temp. sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.233  (G) Temp. sattepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

" oleneb pumba mudelist

Default = 25 °C
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P01.2.34  (G) Temp. sdttepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P01.2.41 (G) Taseme sattepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.42 (G) Taseme sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.43 (G) Taseme sattepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P01.2.44 (G) Taseme séttepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default=0m®
P01.2.51 (G) Uldine sattepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.52  (G) Uldine sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.53 (G) Uldine sattepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P01.2.54 (G) Uldine sattepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52

" oleneb pumba mudelist

7.1.4 S01.3 Tegelikud méodetud vaartused

Default = P05.0.51

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P01.3.01 (R) Tegelik réhk Praeguse viirtuse ROHK madtmistulemus
P01.3.02 (R) Tegelik vooluhulk Praegune mdddetud vaartus LABIVOOL
P01.3.03 (R) Tegelik vedeliku temp. Praegune maddetud vaartus VEDELIKU TEMPERATUUR
(X+)
P01.3.04 (R) Tegelik tase Praegune mdddetud vaartus ROHK
(X+)
P01.3.05 (R) Tegelik dildine vadrtus Praegune mdddetud vadrtus ULDINE
(X+)
P01.3.10 (G) Toimiv ndutav vaartus Praegune arvutatud sattepunkt.
(R) See vadrtus on proportsionaalse vdi kvadraatse rohu

reguleerimise, réhukadude kompenseerimise ja
sattepunkti nihke funktsiooni arvutamise tulemus.
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7.1.5 S01.4 Juhtkangi reziim

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus

P01.4.01 Juhtkangi kiirus Kiiruse valimine juhtkangi reziimis Min =0 rpm
Juhtkangi reziimi kasutatakse pumba kdivitamiseks vdi ~ Max = P04.2.32
minimaalse kiiruse kontrollimiseks kindlal kiirusel. Default =0 rpm

P01.4.02 (G) Min kiirus Pumba minimaalse kiiruse valimine. Min = 0 rpm"

" oleneb pumba mudelist

7.1.6 S01.5 Turvalisus

Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P01.5.10 Parooli sisestamine Sisestage parool. Vaikimisi on kasutaja parooliks 66. Min=0
Max = 999
Default =0
P01.5.11 R) Vilja logimine Logout
P01.5.12 Parooli madramine Uue parooli maaramine. Meniiiisse sisenemiseks onvaja ~ Min =0
parooli. Max = 999
Default = 66
7.2 M02 Vigade logi
7.2.1 S02.0 Vead
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P02.0.01 (G) Viga 1 (kdige uuem)
(R)
P02.0.02 (G) Viga 2
(R)
P02.0.03  (G) Viga 3
(R)
P02.0.04 (G) Viga 4
(R)
P02.0.05 (G) Viga 5
(R)
P02.0.06  (G) Viga 6
(R)
P02.0.07  (G) Viga 7
(R)
P02.0.08  (G) Viga 8
(R)
P02.0.09  (G) Viga 9
(R)
P02.0.10  (G) Viga 10
(R)
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7.2.2 S02.9 Bitfield

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus
P02.9.01 (R) Viga Bitfield 1 Viga 1 bitivali:
(A) 0-IGBT liigtemperatuur
1-IGBT sisemine liigetemperatuur
2-1GBT liigvool

3-mootori liigvool
4-DCssiini lilepinge
5-DC-siini alapinge
6-mootori kdivitamise viga
7-Multipumba protokolli Ghildumatus
8-vél-vélkmalu viga
9-vél-Eepromi viga
10-mootori liigtemperatuur
11-12T viga
12-vdimsusklassi piirang
13-inverteri liigtemperatuur
14-*reserveeritud
15-mootori iihendus
16-*reserveeritud

17-véline viga

18-anduri1 viga

19-anduri2 viga

20-anduri3 viga

21-andurid viga
22-sattepunkti 1 viga
23-sdttepunkti 2 viga
24-sdttepunkti 3 viga
25-sdttepunkti 4 viga
26-*reserveeritud
27-mitme pumba siini ajalépp
28-sisemine side MOC
29-A0C riistvara viga
30-*reserveeritud
31-*reserveeritud

P02.9.02 (R) Viga Bitfield 2 Viga2 bitivali:

(A) 0-*reserveeritud
1-maatihendusleke
2-*reserveeritud
3-vrgu ilepinge
4-elektrikatkestus
5-minimaalne lavivaartus
6-veepuudus
7-*reserveeritud
8-puuduvad konfiguratsioonifailid
9-vdrgu alapinge
10-vale tagasiside konfiguratsioon
11-Konfiguratsioonifailid ei Gihti
12-Drive on varuosa
13-Control Card on varuosa
14-Hydrovar X on Ghendatud X+-iga
15-puuduvad hiidraulilised kurvid
16+31-*reserveeritud
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P02.9.05 (R) Alarm Bitfield 1 Alarm1 bitivali:
(A) 0-iildine pusivara alarm
1-valine alarm

2-*reserveeritud

3-mitme pumba side kadus

4-mitme pumba aadressikonflikt
5-mitme pumba kokkusobimatus
6-sisemine side MOC

7-vale tagasiside konf

8-vale sattepunkti konf

9-valjasiini side kadus

10-toru tditmise alarm

11-1GBT temperatuuri véhendamine
12-sisemine side UI-AOC

13-Al1 alarm

14-A12 alarm

15-Al3 alarm

16-Al4 alarm

17-sisemine side UI-BLE
18-tehasefaile ei leitud vélises valkmalus
19-keelne fail on vale

20-Juhtkaardi varskendamine on voimalik
21-Kloonimistdrge kasutajaliideses
22-Kloonimistérge mitmepumba siinis
23+31-*reserveeritud

7.3 M03 Pumba teave

7.3.1 S03.0 Tegelikud méodetud vaartused

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus

P03.0.00 (R) Hinnanguline tegelik vaartus Tegelikku vaartust hinnatakse seadmesse salvestatud
hiidrauliliste kdverate abil ning kiiruse ja energiatarbimise
kontrollimisel ilma valiseid andureid kasutamata

P03.0.01 (R) Tegelik réhk Praequse vaartuse ROHK madtmistulemus

P03.0.02 (R) Tegelik vooluhulk Praegune mdddetud vaartus LABIVOOL

P03.0.03 (R) Tegelik vedeliku temp. Praegune maddetud vaartus VEDELIKU TEMPERATUUR
(X+)

P03.0.04 (R) Tegelik tase Praegune mdddetud vaartus ROHK
(X+)

P03.0.05 (R) Tegelik dildine vadrtus Praegune mdddetud vadrtus ULDINE
(X+)

P03.0.06 (R) Tegelik nihe Praegune mdddetud seadevaartuse nihke sisendvaartus
(X+)

P03.0.10  (G) Toimiv ndutav vaartus Praegune arvutatud sattepunkt.
(R) See vadrtus on proportsionaalse vdi kvadraatse rohu

reguleerimise, réhukadude kompenseerimise ja
sattepunkti nihke funktsiooni arvutamise tulemus.
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P03.0.20 (G) Noutav vaarus Praegune séttepunkt.
(R) See vddrtus on praegune sattepunkt enne proportsionaalse
vdi kvadraatse réhu reguleerimise, réhukadude
kompenseerimise vdi sattepunkti nihke funktsiooni
arvutamist.
P03.0.30  (G) Pumba olek Kuvab seadme hetkeolekut.
(R)

7.3.2 S03.1 Loendurid

0-Valjas (3FF): seade on seisatud.

1-Tootab (run): hetkel seade to6tab.

2-Alarm, seade on seiskunud (RLS): seade hetkel ei toota,
sest START/STOP digitaalsisend on avatud ja alarm on
aktiivne

3-Alarm, seade to6tab (RLr): hetkel seade toGtab ja alarm
on aktiivne

4-Alarm, seade on sees (ALn): seade ei tdota ning alarm on
aktiivne

5-Alarm, seade on vljas (RLD): seade on seisatud ning
alarm on aktiivne

6-Viga (Err): seade ei todta, sest viga on aktiivne

7-Stop (S&P): seade ei tddta, sest START/STOP
digitaalsisend on avatud ja alarm on aktiivne

8-Sees (On): seade ei toota, kuid on toovalmis

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P03.1.01 (G) Seadme toite koguaeg Kuvab summaarset aega, mille jooksul on seade olnud
(R) vooluvdrguga iihendatud.
(A)
P03.1.02  (G) Mootori tédaeg Kuvab summaarset aega, mille jooksul on mootor
(R) tootanud.
(A)
P03.1.05  (G) Energia loendur Kuvab seadme poolt kasutatud koguenergiat
(R)
(A)
7.3.3 S03.2 Mootor
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P03.2.01  (G) Mootori kiirus Kuvab mootori tegelikku kiirust p/min
(R)
P03.2.02 (G) Mootori kiirus % Kuvab mootori tegelikku kiirust protsentides
(R)
P03.2.05 (G) Mootori vool Kuvab mootori tegelikku voolu vadrtust
(R)
P03.2.06 (G) Mootori vdimsus Kuvab mootori tegelikku elektrivéimsust
(R)
P03.2.07  (G) Mootori pinge Kuvab tegelikku mootorile edastatud pinge vdartust
(R)
P03.2.08  (G) Voolvdrgu pinge Kuvab tegelikku vooluvdrgu pinge védrtust
(R)
P03.2.09  (G) Alalisvoolu siini pinge Kuvage tegelikku alalisvoolu siini pinget
(R)
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P03.2.20 (G) Toitemooduli temperatuur ~ Kuvab toitemooduli tegelikku temperatuuri. See on
(R) mootori voolu vaartust kontrolliva elektroonilise
komponendi temperatuur.
P03.2.21 (G) Inverteri temperatuur Kuvab ajami tegelikku sisetemperatuuri. Ajamis oleva dhu -
(R) temperatuur, mdddetuna elektroonilisel plaadil.

7.3.4 S03.3 Sisend/valjundi olek

Parameeter Tiilip Nimi Kirjeldus Vdartus
P03.3.01 (R) Digitaalne sisendi/valjundi  Kuvab digitaalsete sisendite/valjundite olekut
(A) olek
P03.3.11 (R) Analoogsisendi 1 vaartus  Kuvab analoogsisendi toorandmeid.
P03.3.12 (R) Analoogsisendi 2 vadrtus  Kuvab analoogsisendi toorandmeid.
P03.3.13 (R) Analoogsisendi 3 vadrtus  Kuvab analoogsisendi toorandmeid.
(X+)
P03.3.14 (R) Analoogsisendi 4 vadrtus  Kuvab analoogsisendi toorandmeid.
(X+)
P03.3.20 (R) Analoogviéljundivaértus  Kuvab analoogvaljundi vaartust.

7.3.5 S03.4 Toote teave

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P03.4.01 (R) Seadme osa number Kuvab kogu pumba numbrit (PN).
(A)
P03.4.02 (R) Seadme valmistamise Kuvab kogu pumba valmistamise kuupdeva (PN).
(A) kuupdev
P03.4.03 (R) Seadme seerianumber Kuvab kogu pumba seerianumbrit (SN).
(A)
P03.4.05 (R) Ajami valmistamise kuupdev Kuvab ajami valmistamise kuupdeva (PN).
(A)
P03.4.06 (R) Ajami seerianumber Kuvab ajami seerianumbrit (SN).
(A)
P03.4.10  (G) Hmi pisivara versioon Kuvab kasutajaliidese plaadi piisivara versiooni
(R)
(A)
P03.4.11 (G) Hmi-Bt tarkvaraversioon Kuvab traadita Ghenduse plaadi pisivara versiooni
(R)
(A)
P03.412  (G) Toite plaadi psivara Kuvab toite plaadi pisivara versiooni
(R) versioon
(A)
P03.4.13  (G) Juhtimiskaardi piisivara Kuvab juhtplaadi piisivara versiooni
(R) versioon
(A)
P03.4.14 (R) Kaardifaili versioon Kuvab kaardifaili versiooni
(A)
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P03.4.15 (R) Vaikeseadete faili versioon ~ Kuvab vaikeseadete faili versiooni
(A)
P03.4.16 (R) Parameetrite faili versioon  Kuvab parameetrite faili versiooni
(A)
P03.4.17 (R) Keelefaili versioon Kuvab keelefaili versiooni
(X+)
P03.4.19 (R) Piisivara versioon Kuvab kumulatiivset pisivara versiooni
P03.425 (R) Hiidraulilised kurvid See parameeter nditab, kas hiidraulilised kdverad on méllu -

salvestatud

salvestatud.

7.4 M04 Pumba juhtimine

7.4.1 S04.0 Konfiguratsioon

Parameeter Tidp  Nimi

Kirjeldus Vdartus

P04.0.01 (G) Stst tip

Stisteemi tiitibi valimine Default =
Survestamine

0-Survestamine (PrS): avatud ahelaga siisteemide jaoks, st vee tdstmiseks

kdrgesse hoonesse

1-Circulation (HV pérand): tsirkulatsiooni-HVAC-siisteemi jaoks, mis kasutab

Hydrovar Ramps Controli

2-Circulation: tsirkulatsiooni HVAC jaoks, kasutades Pl-juhtimist

P04.0.02 (G) JuhtimisreZiim

Pumba juhtimisreziimi valimine. Default =
Konstantne rohk

0-Ajam (RCk): Seade t6otab piisiva kiirusega ajamina. Seda saab kasutada

ainult iihe seadme jaoks iihes tédetapis.

1-Konstantne réhk (CP): Seade sailitab konstantse rohu séltumata

vooluhulga muutumisest.

2-Prop. rdhk (PP): seade suurendab rdhu sattepunkti lineaarselt ning

proportsionaalselt vooluhulgaga.

3-Prop. kvadr. rohk: seade suurendab réhu séttepunkti (tegeliku ndudluse

vadrtust) kvadraatselt ning proportsionaalselt vooluhulgaga.

4-Konstantne vooluhulk: seade muudab mootori kiirust, et hoida

vooluhulka konstantsena.

5-Konstantne temp.: seade muudab mootori kiirust, et hoida temperatuuri

konstantsena.

6-Konstantne tase: seade muudab mootori kiirust, et hoida taset

konstantsena (nditeks paagis vdi kaevus).

7-Uldine: seade muudab oma kiirust, et siilitada konstantne iildine

mdddetud kogus.
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Parameeter Tiip  Nimi Kirjeldus Vdartus
P04.0.03 (G) Reguleerimise reziim Reguleerimise reziimi valimine Default =
(X+) Normaalne

0-Normaalne: mootori pddrlemiskiirus suureneb, kui méddetud vadrtus on
sattepunktist madalam ning vaheneb, kui mdédetud vadrtus on
sattepunktist suurem.

1-Podratud: mootori podrlemiskiirus suureneb, kui mdddetud vaartus on
sattepunktist kdrgem ning véheneb, kui mdddetud vaartus on sattepunktist

madalam.

P04.0.05 (G) Kaivitamise vaartus Madrab kdivitamise vadrtuse parast siisteemi seiskumist ilma ndudmiseta, Min=0%
protsentides sattepunktist. Max = 100 %
Survestatud siisteemi puhul peatub pump koheselt, kui séttepunkt on Default = 100 %

saavutatud ja tarbimine puudub. Pump kaivitub uuesti, kui rdhk langeb alla
taaskdivituse vaartuse (nt kui sattepunktiks on seatud 10 baari, siis
taaskaivituse vadrtus 90% kaivitab pumba réhuga 9 baari). Tahelepanu: kui
vadrtus on seatud liiga madalaks (nt on madalam kui sisenev rghk), siis
pump ei kdivitu. Vaartus 100% muudab selle parameetri mittetoimivaks.

P04.0.06 (G) AutomaatneKaivitus Pumba oleku valimine pérast voolukatkestust. Default = Jah

0-Ei ("0): toite taastumisel on seade olekus VALJAS.
1-Jah (9ES): toite taastumisel liilitub seade olekusse, mis oli enne
voolukatkestust aktiveeritud.

P04.0.07 (G) Min kiiruse Valige pumba kditumine, kui minimaalne kiirus ja sattepunkt on Default = Nullkiirus
konfiguratsioon saavutatud.
Kui on valitud reZiim AJAM, valib see parameeter pumba kditumise, kui
kiiruse sattepunkt on alla minimaalse kiiruse.

0-Nullkiirus (8): pump jduab kiiruseni O ja peatub
1-Min kiirus (7 »n): pump jétkab minimaalse kiiruse hoidmist.
P04.0.09  (G) Maétiihiku valimine Seadme poolt kasutatavate madtiihikute valimine. Default = SI Ghikud
0-Sl Gihikud
1-Inglise dhikud
P04.0.11 (G) Rohu moctiihik Maatiihiku valimine. Default = bar
0-bar
1-psi
2-ft
3-kPa
4-MPa
5-mbar
6-m
7-cm
8-in
P04.0.12 (G) Vooluhulga mdatiihik ~ M&dtihiku valimine. Default = m3/h
(X+) 0-l/min
1-m3/s
2-m3/h
3-g/min
4-ls
P04.0.13 (G) Temperatuuri mdétiihik  Maatiihiku valimine. Default =°C
(X+) 0-°C
1-°F
2K
P04.0.14 (G) Tase mootihik Maatiihiku valimine. Default=m
(X+) 1-m
2t
3-cm
4-in
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Parameeter Tiiip

Nimi

Kirjeldus

Vaartus

P04.0.15  (G)
(X+)

Véimsuse mootiihik

M@otiihiku valimine.
1-W

2-kw

3-MW

4-Hp

Default = kW

P04.0.16  (X+)

Energia madtiihik

Maatiihiku valimine.
0-kWh

1-MWh

2-BTU

3-HPh

4-MJ

5-KJ

Default = kWh

P04.0.21

Sattepunkti 1 valimine

Sattepunkti 1 allika valimine

0-Analoog (RnR): séttepunkti referentsvaartus edastatakse tihe
analoogsisendi kaudu

1-Parameeter (PRr): sattepunkti referentsvaartus edastatakse tihe méaaratud
parameetri kaudu

Default =
Parameeter

P04.0.22

Sattepunkti 2 valimine

Sattepunkti allika valimine

0-Valjas (3FF): sattepunkti ei kasutata

1-Analoog (RnR): sattepunkti referentsvaartus edastatakse tihe
analoogsisendi kaudu

2-Parameeter (PAr): sattepunkti referentsvaartus edastatakse iihe maaratud
parameetri kaudu

Default =
Parameeter

P04.0.23  (X+)

Sattepunkti 3 valimine

Sattepunkti allika valimine

0-Véljas: sattepunkti ei kasutata

1-Analoog: sattepunkti referentsvédrtus edastatakse iihe analoogsisendi
kaudu

2-Parameeter: sattepunkti referentsvadrtus edastatakse (ihe maaratud
parameetri kaudu

Default =
Parameeter

P04.0.24

Sattepunkti 4 valimine

Sattepunkti allika valimine

0-Vljas: sattepunkti ei kasutata

1-Analoog: sattepunkti referentsvédrtus edastatakse iihe analoogsisendi
kaudu

2-Parameeter: sattepunkti referentsvadrtus edastatakse (ihe maaratud
parameetri kaudu

Default =
Parameeter

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised

59



et - Originaaljuhiste tolge

7.4.2 S04.1 Sattepunktid

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P04.1.01 (G) Kiiruse sattepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm*
P04.1.02 (G) Kiiruse sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.03 (G) Kiiruse sattepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.04 (G) Kiiruse sattepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P04.2.31
(X+) Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P04.1.11 (G) Réhu séttepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.12 (G) Réhu séttepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.13 (G) Réhu sdttepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.14 (G) Réhu séttepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.11
(X+) Max = P05.0.12
Default = 3.5 bar”
P04.1.15  (G) Surve seadepunkti tiiiip See parameeter maarab, kas seadepunkt peab olema Default = Seadepunkt
nullvoolul (vt parameeter 4.2.06) voi maksimaalsel nullvoolu juures

vooluhulgal (maksimaalne kdver). Valik Max Curve on
saadaval ainult siis, kui seadme hiidraulilised kdverad on
mallu salvestatud

P04.1.16 (G) HO Rahk Kui "Réhu sattepunkti tiilip" (parameeter 04.1.15) on Min = P05.0.11
seatud vaartusele "Sattepunkt maksimaalse kdvera juures" Max = P05.0.12
ja aktiveeritakse kas lineaarne vdi ruutkompensatsioon,  Default = 0.5 bar
kasutatakse seda parameetrit rohu seadepunkti
arvutamiseks nullvoolu korral.

P04.1.21 (G) Vooluhulga séttepkt1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.22 (G) Vooluhulga sattepkt2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.23 (G) Vooluhulga sdttepkt3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.24 (G) Vooluhulga sattepkt4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.21
(X+) Max = P05.0.22

Default = 0 I/min®
P04.1.31  (G) Temp. sattepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.32  (G) Temp. sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32

Default = 25 °C
" oleneb pumba mudelist
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P04.1.33  (G) Temp. sattepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.34  (G) Temp. sdttepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.31
(X+) Max = P05.0.32
Default = 25°C
P04.1.41 (G) Taseme séttepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.42 (G) Taseme sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.43 (G) Taseme séttepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m"
P04.1.44 (G) Taseme sdttepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.41
(X+) Max = P05.0.42
Default =0 m™
P04.1.51  (G) Uldine sattepunkt 1 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.52 (G) Uldine sattepunkt 2 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.53 (G) Uldine sattepunkt 3 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.54  (G) Uldine sattepunkt 4 Sattepunkti valimine. Min = P05.0.51
(X+) Max = P05.0.52
Default = P05.0.51
P04.1.60 (G) Piirangu sattepunkti Funktsioon piirab salvestuste arvu sisemalus. Lubatakse ~ Default = Ei
salvestamine seadevddrtuse pideva kirjutamise korral valjasiini poolt.
" oleneb pumba mudelist
7.4.3 S04.2 Reguleerimine
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P04.2.00 (G) madruse vdi kontrollitiip ~ See parameeter mddrab, kas reguleerimine péhineb Default = Hiidrovar
Hydrovar Ramps vdi Pl juhtimisel. Vaadake parameetrit
alammeniiiis 04.2.xx

P04.2.01 (G) Aken Reguleerimise akna valimine Min=1%
See parameeter maaratleb sattepunkti imber oleva Max = 100 %
vahemiku protsendina sattepunktist. Kui mdddetud Default = 20 %
vaartus jaab aknast vélja, kasutab slisteem rampe 1 ja 2;
kui moddetud vaartus jadb akna sisse, kasutab siisteem
rampe 3 ja 4.

P04.2.02 (G) Histerees Reguleerimise hiistereesi valimine Min=1%
See parameeter maaratleb sattepunkti imber oleva Max = 100 %

vahemiku protsendina aknast. Hiistereesivahemiku piirid  Default = 90 %

mddravad muutuse kiirendavate ja aeglustavate rampide
vahel.
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P04.2.06 (G) Téstmiskiirus Valige kiiruse vaartus, mille juures sattepunkt hakkab Min = P04.2.31
tdusma, kui téstmise kogus on seatud. Max = P04.2.32

Default = 2000 rpm”

P04.2.07  (G) Lineaarse tdstmise kogus  Valige hddrdekadude kompenseerimiseks sdttepunkti Min =0%
lineaarne suurenemine maksimaalsel kiirusel protsendina Max = 200 %
sattevadrtusest. Default=0%
Kasv on lineaarne, alates 0%, kui mootori pdérlemiskiirus
on vordne tostmiskiirusega, kuni védrtuseni LINEAARNE
TOSTMISE KINNITUS, kui mootori kiirus on maksimaalne.

P04.2.08  (G) Kvadr.tdstmise kogus Valige hodrdekadude kompenseerimiseks sattepunkti Min =0%

(X+) kvadraatne suurenemine maksimaalsel kiirusel Max =999 %
protsendina sdttepunktist. Default=0%
Kasv on kvadraatne, alates 0%, kui mootori pddrlemiskiirus
on vordne tostmiskiirusega, kuni védrtuseni KVADRAATNE
TOSTMISE KINNITUS, kui mootori kiirus on maksimaalne.

P04.2.11 (G) Kaldtee 1 Kiirenduse aja valimine Min=1s"
Seda rampi kasutatakse siis, kui mootori podrlemiskiirus ~ Max = 250
on suurem kui MINIMAALNE KIIRUS ja mdddetud vadrtus  Default=10s"
on véljaspool vadrtuse AKEN vahemikku.

P04.2.12 (G) Kaldtee 2 Kiire aeglustamise aja valimine. Min= 15"
Seda rampi kasutatakse siis, kui mootori podrlemiskiirus ~ Max = 250"
on suurem kui MINIMAALNE KIIRUS ja mdddetud vadrtus  Default=10s"
on véljaspool vadrtuse AKEN vahemikku.

P04.2.13 (G) Kaldtee 3 Aeglase kiirendamise aja valimine. Min= 15"
Seda rampi kasutatakse siis, kui mo6detud véartus jasb ~ Max =999 5"
vadrtuse AKEN vahemikku. Default=70s"

P04.2.14  (G) Kaldtee 4 Aeglase aeglustamise aja valimine. Min=1s"
Seda rampi kasutatakse siis, kui moddetud vaartus jaagb ~ Max =999 s
vadrtuse AKEN vahemikku. Default=70s"

P04.2.15 (G) Rambi kiiruse min kiirendus Minimaalne rambi kiirendamise aeg. Min=0.15"
Seda rampi kasutatakse siis, kui mootori poérlemiskiirus ~ Max = 25"
on vdiksem kui MINIMAALNE KIIRUS Default=2¢"

P04.2.16  (G) Rambi kiiruse min aeglustus Minimaalne rambi aeglustamise aeg. Min=0.1s"
Seda rampi kasutatakse siis, kui mootori poérlemiskiirus ~ Max = 25"
on vaiksem kui MINIMAALNE KIIRUS Default=2"

P04.2.21 (G) Pi juhtimine - Kp Pl juhtimise proportsionaalse konstandi valimine Min = 0"

Max = 10000"
Default = 0.5
P04.2.25  (G) Pijuhtimine - Ti Ti on integraalaja muutuja, mida kasutatakse koos Min=0s"

" oleneb pumba mudelist

vdimendusega (Kp) Pl (proportsionaalne integraal)
regulatsiooni maaramiseks.

- Kui juhtimisstisteem on "jahtimas" (vdnkuv) voi
ebastabiilne, saate seda stabiliseerida kas véimenduse
vahendamise (Kp) v6i integraalaja (Ti) suurendamise teel.
- Kui siisteem on reageerimiseks liiga aeglane, saate seda
tundlikumaks muuta, suurendades vdimendust (Kp).

Max = 10000 s*
Default=0.55"
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P04.2.31 (G) Min kiirus Pumba minimaalse kiiruse valimine. Min =0 rpm"
Max = 2000 rpm"
Default = 800 rpm®
P04.2.32 (G) Max kiirus Pumba maksimaalse kiiruse valimine. Min = 2000 rpm"
Max = 4100 rpm"
Default = 3600 rpm”
P04.2.35 (G) Min kiiruse aeg Viiteaja, mille jooksul mootor piisib minimaalsel kiirusel ~ Min =05
enne taielikku seiskumist, valimine. Max =100s
See parameeter on aktiivne ainult siis, kui parameeter MIN Default=1's
KIIRUSE KONFIGURATSIOON on seatud vaartusele

,Nullkiirus".
" oleneb pumba mudelist
7.4.4 S04.3 Lavivaartused
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P04.3.00 (G) Vea automaatne Vea lahtestamise tiiiibi valimine. Default = Jah

ldhtestamine
0-Ei (N8): vea tuvastamisel jadb seade seisma ning ootab
vea lahtestamist kasutaja poolt.
1-Jah (5€5): seade lahtestab vdimalusel vigu automaatselt
kuni 5 korda 1 tunni jooksul.

P04.3.01 (G) Rohk - minimaalne Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.11
|avivaartus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivadrtuse viiteaeg", Max = P05.0.12
|dpetab seade tdtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default = 0 bar
lavivadrtus".
P04.3.02 (G) Vooluhulk - minimaalne Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.21
(X+) lavivaartus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivaartuse viiteaeg", Max = P05.0.22
|dpetab seade tddtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default = 0 I/min
lavivadrtus".
P04.3.03 (G) Temperatuur - minimaalne  Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.31
(X+) lavivaartus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivaartuse viiteaeg", Max = P05.0.32
|dpetab seade toGtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default =-50 °C
lavivadrtus".
P04.3.04 (G) Tase - minimaalne Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.41
(X+) lavivaartus parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne lavivadrtuse viiteaeg”, Max = P05.0.42
|dpetab seade tdtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default=0m
lavivadrtus".
P04.3.05 (G) Uldine - min. lavivdrtus Valige minimaalne ldvivaartus: kui vaartust ei saavutata ~ Min = P05.0.51
(X+) parameetrini P01.0.40 ,Minimaalne ldvivadrtuse viiteaeg", Max = P05.0.52
|dpetab seade tddtamise veateatega ,E22 Minimaalne Default = P05.0.51
lavivadrtus".
P04.3.10 (G) Minimaalse lavivaartuse Minimaalse ldvivaartuse kaitse viiteaja valimine. Min=1s
viiteaeg See viiteaeg on aeg, mis antakse stisteemile minimaalse ~ Max =100's

avivaartuse saavutamiseks: kui seda ei saavutata, Iopetab Default=2s
seade veateate ,E22 Minimaalne lavivaartus” edastamise.

P04.3.11 (G) Veepuuduse viiteaeg Veepuuduse (LOW) kaitse viiteaja valimine. Min=1s
See viiteaeg on aeg, mis kulub kontakti LOW avanemise ja Max = 100's
vea ,E21 Veepuudus (LOW)" tegeliku aktiveerimise vahel. Default=2s
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7.4.5 S04.4 Testkaivitus

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus
P04.4.01 (G) Testkaivituse kiirus Testkaivituse mootori kiiruse valimine. Min =0 rpm"
Max = P04.2.32
Default = 1200 rpm”
P04.4.02  (G) Testkaivituse ajaldpp Ajavahemiku, mis peab mddduma enne testkdivituse Min=0h
algamist, valimine. Max =255 h
Testimise alustamisel ei tohi pump selles parameetris Default=100h
médratud aja jooksul kdivituda. Funktsiooni TESTKAIVITUS
kasutamiseks, peab START/STOP digitaalsisend olema
suletud
P04.4.03 (G) Testkadivituse aeg Testkaivituse kestuse valimine. Min=0s
Max =180s
Default="5s
P04.4.05 Testkaivituse kasklus Valige testimise késitsi kdivitamiseks SEES Default = Viljas

" oleneb pumba mudelist

7.4.6 S04.5 Sattepunkti nihe

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus

P04.5.01 (G) SP nihke funktsioon Sattepunkti nihke funktsiooni tiitibi valimine.

(X+) 0-Viljas: sattepunkti nihke funktsioon on keelatud
1-SSV1: séttepunkti nihke funktsioon on lubatud ja
kasutatakse ainult vaartust SSV1 (sattepunkti nihke védrtus
1)
2-S5V2: séttepunkti nihke funktsioon on lubatud ja
kasutatakse ainult vadrtust SSV2 (sattepunkti nihke vadrtus
2)
3-Tais: sattepunkti nihke funktsioon on lubatud ja
kasutatakse mélemat vaartust SSV1 ja SSV2

Default = Viljas

P04.5.02 (G) SP nihke sisend Valib sattepunkti nihke funktsiooni vordluseks kasutatava  Default = Sattepunkti nihke
(X+) suuruse. rohk
0-Sattepunkti nihke rdhk: analoogsisend, mis on seatud
sattepunkti nihke rohule
1-Réhk: analoogsisend, mis on rdhule seatud
2-Vooluhulk: analoogsisend, mis on vooluhulgale seatud
3-Temperatuur: analoogsisend, mis on temperatuurile
seatud
4-Tase: analoogsisend, mis on tasemele seatud
5-Uldine: analoogsisend, mis on iildisele viartusele seatud

P04.5.05 (G) SP nihke VAARTUS 1 Valib sattepunkti nihke funktsiooni esimese osa jaoks Min = -
(X+) soovitud sattepunkti Max = -

Default=0
P04.5.06 (G) SP nihke VAARTUS 2 Valib sattepunkti nihke funktsiooni teise osa jaoks soovitud Min = -
(X+) sattepunkti Max = -

Default=0
P04.5.10 (G) SP nihe X1 Valib sattevaartuse nihke sattepunkti, mille tuvastamisel ~ Min = -

(X+) sattepunkti nihke vadrtus 1 hakkab nihkuma sattepunkti ~ Max = P04.5.11
suunas Default=0
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P04.5.11 (G) SPnihe X 2 Valib sattevaartuse nihke sattepunkti, mille tuvastamisel ~ Min = P04.5.10
(X+) sattepunkti kasutatakse Max = P04.5.12
Default=0
P04.5.12 (G) SP nihe X3 Valib sattepunkti nihke sisendvaartuse, mille tuvastamisel Min = P04.5.11
(X+) hakkab sdttepunkt nihkuma séttepunkti nihke vaartuse 2~ Max = P04.5.13
suunas Default=0
P04.5.13 (G) SPnihe X 4 Valib sattepunkti nihke sisendvaartuse, mille saavutamisel Min = P04.5.12
(X+) sattepunkti nihke vadrtust 2 kasutatakse Max = -
Default=0

7.4.7 S04.6 Toru taitmine

Parameeter Tiiip

Kontrollitakse hidraulikaststeemi taituvust, kui see pole réhu all, et valtida veel66ke.

Kui aktiivne, siis see funktsioon kaivitub juhul, kui mé&detud surve on allpool vaartust 7oru

téitmise lavivaartus ja kehtib Uks jargmistest oludest:

e seade on sisse lUlitatud;

e start/stopp kontakt lilitub avatud olekust suletud olekusse;

e seade on seatud olekusse SEES;

e |ahtestatakse viga.

Kui funktsioon on aktiivne, té6tab seade minimaalsel kiirusel parameetriga toru téitmise

ooteaeg seadistatud aja jooksul ja réhku jalgitakse.

e Kui ooteajavaltel pisib réhk Ghtlasena, tostetakse kiirust vaartuse toru téitmise kiirus jagu
ja réhku jalgitakse taas veel Uhe ooteagja valtel jne.

. Kui rohk ei ole Ghtlane, siis kiirust ei tdsteta.

o Kui toru tditmise ldvivdartus saavutatakse toru tditmise ajajooksul, lilitub seade
seadistatud standardsele reguleerimisele.

Parameeter toru tditmise funktsioon véimaldab funktsiooni inaktiveerida véi valida seadme

oleku juhul, kui toru téitmise ldvivdértust ei saavutata toru tditmise ajal.

Nimi Kirjeldus Vaartus

P04.6.01 (G)

Toru taitmise funktsioon Selle parameetriga saate keelata toru taitmise funktsiooni  Default = Keelatud
vdi valida seadme oleku, kui toru taitmise lavivédrtust ei
saavutata.

0-Keelatud (d !S): toru taitmise funktsioon on keelatud
1-Alarm (RLR): toru taitmise funktsiooni rike edastab teate
A29 Toru taitmise alarm ja seade jatkab funktsiooni
kasutamist.

2-Viga (Err): toru téitmise funktsiooni rike edastab E29
Toru tditmise vea ja seadme t66 peatub.

Kui toru taitmise funktsioon on aktiveeritud, on
minimaalne lavivaartus keelatud.

P04.6.03  (G)

Toru tditmise lavivaartus Réhu, mille stisteem peab torude téitmise funktsioonist ~ Min = P05.0.11
vdljumiseks saavutama, vaartuse valimine. Max = P05.0.12
Default = 2 bar
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P04.6.05 (G) Toru taitmise aeg Toru taitmise funkt§iooni|e antav _r_n_aksimaalne aeg Min=0s
parameetri TORU TAITMISE LAVIVAARTUS saavutamiseks. ~ Max =999 s
Default=180s

P04.6.06  (G) Max toru taitmise pumpade Toru titmise ajal samaaegselt tootavate pumpadearvu ~ Min =1
arv valimine. Max = P06.0.02
Default =1
P04.6.10 (G) Toru taitmise ooteaeg Seadmele madratud aeg, mis vdimaldab kontrollida, kas ~ Min=1s

mdddetud rdhk on stabiilne. Rdhku loetakse stabiilseks, ~ Max = P04.6.05
kui selle vadrtus jaab sattepunktina arvutatud vaartuse Default="5s
AKEN, mille keskpunkt on praeguse piisiva aja alguses

mdddetud rdhul, piiresse.

P04.6.15 (G) Toru tditmise kiiruse samm ~ Valige kiiruse vddrtus protsentides maksimaalsest kiirusest, Min = 5 %
mille seade lisab praegusele kiirusele, kui mdddetud réhk  Max =100 %
on parameetri TORU TAITMISE PUSIV AEG jaoks stabiilne.  Default =10 %
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7.5 MOS5 Sisend/valjundi satted
7.5.1 S05.0 M&6tmisvahemikud

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P05.0.00 Tegeliku vaartuse allikas Kontrollitava vadrtuse sisendi valimine. Default = Auto Al

0-Auto Al (RUt): tegelik vaartus seotakse automaatselt
analoogsisendiga, mis on seatud juhtimisreZiimi
kontrollitud kogusele

1-Delta Al (g #): tegelik vaartus vordub kahe
analoogsisendi absoluutse erinevusega, mis on seatud
juhtimisreZiimi kontrollitavale suurusele

2-Auto Al - madal: tegelik vaartus on vérdne
juhtimisreZiimi kontrollitavale suurusele seatud
analoogsisendite madalaima védrtusega.

3-Auto Al - kdrge: tegelik vaartus on vdrdne
juhtimisreZiimi kontrollitavale suurusele seatud
analoogsisendite kdrgeima vadrtusega.

4-Dlvalik (g #): analoogvdartus valitakse digitaalsisendi
oleku kaudu, mis on seatud funktsioonile ,Anduri 1/2
valimine”

5-Andurita deltar6hk véi vool: tegelik vdartus méaaratakse
mallu salvestatud hidrauliliste kéverate abil, kui need on
saadaval.

6-Sensoriga vdi andurita deltardhk (55F): tegelik vadrtus
seotakse automaatselt analoogsisendiga, mis on seatud
vadrtuseks "Rahk". Kui analoogsisend pole saadaval,
hinnatakse tegelik vaartus méllu salvestatud hiidrauliliste
kdverate abil, kui need on saadaval.

P05.0.01 Ajam - nullvaartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvdartuse valimine. ~ Min=0rpm
Max = 9999 rpm
Default = 0 rpm

P05.0.02 Ajam - tdisskaala Reguleerimise tagasiside anduri tdisskaala valimine. Min =0 rpm
Max = 9999 rpm
Default = 3600 rpm

P05.0.11 (G) Rohk - nullvdartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvadrtuse valimine. Min = -5 bar?)
Max = 10 bar”
Default = 0 bar?

P05.0.12 (G) Rohk - taisskaala Reguleerimise tagasiside anduri tdisskaala valimine. Min = 0 bar?
Max = 100 bar?
Default = 10 bar?

P05.0.21 (G) Vooluhulk - nullvaartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min = 0 |/min”
(X+) Max = 9999 |/min*
Default = 0 I/min®
P05.0.22 (G) Vooluhulk - téisskaala Reguleerimise tagasiside anduri tdisskaala valimine. Min = 0 |/min®
(X+) Max = 9999 I/min*)
Default = 100 I/min®
P05.0.31 (G) Temperatuur - nullvadrtus ~ Reguleerimise tagasiside anduri nullvaértuse valimine. Min =-100 °C
(X+) Max = 9999 °C
Default=0°C
P05.0.32 (G) Temperatuur - tdisskaala Reguleerimise tagasiside anduri tdisskaala valimine. Min =-100 °C
(X+) Max = 9999 °C

Default = 100 °C

" oleneb pumba mudelist
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P05.0.41 (G) Tase - nullvaartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min =-999 m*
(X+) Max = 9999 m*
Default =0 m™
P05.0.42 (G) Tase - taisskaala Reguleerimise tagasiside anduri tdisskaala valimine. Min =-999 m"
(X+) Max = 9999 m"
Default=10m"
P05.0.51 (G) Uldine - nullvdartus Reguleerimise tagasiside anduri nullvaartuse valimine. Min = -1000
(X+) Max = 1000
Default=0
P05.0.52  (G) Uldine - téisskaala Reguleerimise tagasiside anduri tdisskaala valimine. Min =-1000
(X+) Max = 1000
Default =100
P05.0.61 (G) SPS réhu nullvaartus Sattepunkti nihke funktsiooni jaoks kasutatava rohuanduri Min = -1 bar
(X+) nullvaartuse valimine. Max = 99 bar
Default = 0 bar
P05.0.62 (G) SPS réhu taisskaala Sattepunkti nihke funktsiooni jaoks kasutatava réhuanduri Min = 0 bar
(X+) taisskaala valimine. Max = 999 bar

Default = 10 bar

" oleneb pumba mudelist

7.5.2 S05.1 Analoogsisendid

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P05.1.01 Analoogsisendi 1 funktsioon Analoogsisendi funktsiooni valimine Default = Rohk

0-Valjas (3FF): analoogsisend on keelatud

1-Rohk (P-€): analoogsisendiga on iihendatud rohuandur
2-Sattepunkt (SEt): analoogsisendiga on ihendatud
sattepunkti referentsvaartus

3-Vooluhulk: analoogsisendiga on tihendatud vooluhulga
andur

4-Temperatuur: analoogsisendiga on Ghendatud
temperatuuriandur

5-Tase: analoogsisendiga on Gihendatud tasemeandur
6-Uldine: analoogsisendiga on iihendatud dildise vaartuse
andur

7-Sattepunkti nihe: sattepunkti nihke funktsiooni jaoks
kasutatav sisend on iihendatud analoogsisendiga

P05.1.02 Analoogsisendi 1 tiiip Valige analoogsisendiga ihendatud analoogsignaali tiiiip. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V
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Parameeter Tiiip

Nimi

Kirjeldus Vaartus

P05.1.11

Analoogsisendi 2 funktsioon

Analoogsisendi funktsiooni valimine Default = Viljas

0-Valjas (3FF): analoogsisend on keelatud

1-Rohk (P-€): analoogsisendiga on iihendatud rohuandur
2-Séttepunkt (SEt): analoogsisendiga on iihendatud
sattepunkti referentsvaartus

3-Vooluhulk: analoogsisendiga on (ihendatud vooluhulga
andur

4-Temperatuur: analoogsisendiga on tihendatud
temperatuuriandur

5-Tase: analoogsisendiga on Gihendatud tasemeandur
6-Uldine: analoogsisendiga on iihendatud dildise vaartuse
andur

7-Sattepunkti nihe: sattepunkti nihke funktsiooni jaoks
kasutatav sisend on iihendatud analoogsisendiga

P05.1.12

Analoogsisendi 2 tiilip

Valige analoogsisendiga ihendatud analoogsignaali tiiip. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

P05.1.21 (X+)

Analoogsisendi 3 funktsioon

Analoogsisendi funktsiooni valimine Default = Viljas

0-Valjas: analoogsisend on keelatud

1-Réhk: analoogsisendiga on iihendatud rohuandur
2-Sattepunkt: analoogsisendiga on iihendatud sattepunkti
referentsvaartus

3-Vooluhulk: analoogsisendiga on tihendatud vooluhulga
andur

4-Temperatuur: analoogsisendiga on tihendatud
temperatuuriandur

5-Tase: analoogsisendiga on Gihendatud tasemeandur
6-Uldine: analoogsisendiga on iihendatud ildise vaartuse
andur

7-Sattepunkti nihe: sattepunkti nihke funktsiooni jaoks
kasutatav sisend on iihendatud analoogsisendiga

P05.1.22  (X+)

Analoogsisendi 3 tiiip

Valige analoogsisendiga ihendatud analoogsignaali tiiiip. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P05.1.31 (X+) Analoogsisendi 4 funktsioon Analoogsisendi funktsiooni valimine Default = Viljas

0-Valjas: analoogsisend on keelatud

1-R6hk: analoogsisendiga on iihendatud réhuandur
2-Sattepunkt: analoogsisendiga on iihendatud sattepunkti
referentsvaartus

3-Vooluhulk: analoogsisendiga on tihendatud vooluhulga
andur

4-Temperatuur: analoogsisendiga on tihendatud
temperatuuriandur

5-Tase: analoogsisendiga on (ihendatud tasemeandur
6-Uldine: analoogsisendiga on iihendatud dildise vaartuse
andur

7-Sattepunkti nihe: sattepunkti nihke funktsiooni jaoks
kasutatav sisend on iihendatud analoogsisendiga

P05.1.32  (X+) Analoogsisendi 4 tiiip Valige analoogsisendiga ihendatud analoogsignaali tiiiip. Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0+=10V
3-2+10V
P05.1.50 Analoogajami tiilip Valige ajami profiili tiilip, mida kasutatakse, kui ajami Default = Hydrovar HVL
reziimi sattepunkt on seatud analoogsisendiks

0-Hydrovar HVL (RL): profiil on sama, mida kasutati
Hydrovar HVL-i puhul, vt spetsiaalset tabelit
1-Manuaalne: profiili saab haalestada spetsiaalsete
parameetrite abil.
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7.5.3 S05.2 Digitaalsisendid

Parameeter Tiilip Nimi Kirjeldus Viaartus
P05.2.03 Digitaalsisendi 3 Digitaalsisendi funktsiooni valimine Default = Solo kaivitamine
funktsioon
0-Keelatud (d !S): funktsiooni ei kasutata
1-Séttepunkti liliti: kasutage sattepunktide vahel valimiseks
digitaalsisendit.
2-Anduri 1/2 valik (S 2): kasutage analooganduri 1 ja analooganduri 2
vahel vahetamiseks digitaalsisendit.
3-Min kiirus (7 wn): sulgege digitaalsisend, et mootor tddtaks minimaalsel
kiirusel
4-Max kiirus (ARZ): sulgege digitaalsisend, et mootor tdotaks maksimaalsel
kiirusel
5-Solo kaivitamine (S-n): sulgege digitaalsisend, et mootor toGtaks
maksimaalsel kiirusel, jttes enamiku veateadetest vahele.
6-Vea lahtestamine (~£5): sulgege digitaalsisend veaseisundi
|dhtestamiseks
7-Vdline viga (££): avage digitaalsisend, et aktiveerida veaseisund ,E16
Viline D.I. viga"
8-Véline alarm (EZR): avage digitaalsisend, et aktiveerida alarmiseisund
,A16 Viline D.I. alarm”
9-Parameetrikomplekti valik: parameetrikomplekti vahetamiseks sulgege
digitaalsisend
P05.2.04  (X+) Digitaalsisendi4 Digitaalsisendi funktsiooni valimine Default = Keelatud

funktsioon

0-Keelatud: funktsiooni ei kasutata

1-Séttepunkti liliti: kasutage sattepunktide vahel valimiseks
digitaalsisendit.

2-Anduri 1/2 valik: kasutage analooganduri 1 ja analooganduri 2 vahel
vahetamiseks digitaalsisendit.

3-Min kiirus: sulgege digitaalsisend, et mootor todtaks minimaalsel kiirusel
4-Max kiirus: sulgege digitaalsisend, et mootor to6taks maksimaalsel
kiirusel

5-Solo kdivitamine: sulgege digitaalsisend, et mootor tootaks maksimaalsel
kiirusel, jattes enamiku veateadetest vahele.

6-Vea lahtestamine: sulgege digitaalsisend veaseisundi |ahtestamiseks
7-Vdline viga: avage digitaalsisend, et aktiveerida veaseisund ,E16 Véline
D.l. viga"

8-Valine alarm: avage digitaalsisend, et aktiveerida alarmiseisund ,A16
Véline D.I. alarm”

9-Parameetrikomplekti valik: parameetrikomplekti vahetamiseks sulgege
digitaalsisend
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Parameeter Tiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P05.2.05 (X+) Digitaalsisendi 5  Digitaalsisendi funktsiooni valimine Default = Keelatud
funktsioon

0-Keelatud: funktsiooni ei kasutata

1-Séttepunkti liliti: kasutage sattepunktide vahel valimiseks
digitaalsisendit.

2-Anduri 1/2 valik: kasutage analooganduri 1 ja analooganduri 2 vahel
vahetamiseks digitaalsisendit.

3-Min kiirus: sulgege digitaalsisend, et mootor todtaks minimaalsel kiirusel
4-Max kiirus: sulgege digitaalsisend, et mootor t6taks maksimaalsel
kiirusel

5-Solo kdivitamine: sulgege digitaalsisend, et mootor tootaks maksimaalsel
kiirusel, jattes enamiku veateadetest vahele.

6-Vea lahtestamine: sulgege digitaalsisend veaseisundi lahtestamiseks
7-Vdline viga: avage digitaalsisend, et aktiveerida veaseisund ,E16 Véline
D.l. viga"

8-Vdline alarm: avage digitaalsisend, et aktiveerida alarmiseisund ,A16
Véline D.I. alarm"

9-Parameetrikomplekti valik: parameetrikomplekti vahetamiseks sulgege
digitaalsisend

7.5.4 S05.3 Analoogvaljund

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus

P05.3.01 Analoogvaljundi funktsioon Analoogvéljundi funktsiooni valimine Default = Mootori kiirus

0 -Tegelik vdartus (4Rt ): analoogvaljund kordab praegust
mdddetud vaartust

1-Toimiv noutav vaartus (EFF): analoogvéljund kordab
toimivat néutavat vaartust

2-Mootori kiirus (5Pd): analoogvaljund kordab praegust
mootori kiirust

3 -Mootori koormus (Pur): analoogvaljund kordab
praegust mootori véimsust

4-Mootori vool (Cur): analoogvaljund kordab tegelikku
mootorist eraldunud voolu

5-ANT vaartus (Rn 1): analoogvaljund kordab
analoogsisendi 1 ndidu vaartust

6-AN2 védartus (Rn2): analoogvaljund kordab
analoogsisendi 2 naidu vaartust

7-AN3 vaartus: analoogvaljund kordab analoogsisendi 3
ndidu vaartust

8-AN4 vddrtus: analoogvaljund kordab analoogsisendi 4
ndidu vaartust

9-Temperatuur: analoogvaljund kordab vedeliku
mdddetud temperatuuri védrtust

10-Voolukiirus: analoogvaljund kordab praegust
mdddetud vooluhulka

11-SPS sisendi védrtus: analoogvaljund kordab sattepunkti
nihke funktsiooni jaoks kasutatava analoogsisendi
praegust vadrtust
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P05.3.02 Analoogvaljundi tiilip Analoogviljundi tiilibi valimine Default = 4+20 mA

0-0+20 mA
1-4+20 mA
2-0=10V
3210V

7.5.5 S05.4 Digitaalsed valjundid

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P05.4.01 Relee 1 funktsioon Relee funktsiooni valimine. Default = Viga

0-Valjas (3FF): relee on keelatud

1-Toide (Pur): relee on aktiivne, kui seade on Gihendatud
toiteallikaga

2-Todtab (run): relee on aktiivne, kui mootor to6tab
3-Mootori soojendamine (7hE): relee on aktiivne, kui
mootori soojendamise funktsioon on aktiivne

4-Viga (Er): relee on aktiivne, kui viga pole aktiivne
5-Alarm v@i viga (RLR): relee on aktiivne, kui ikski alarm
vdi viga pole aktiivne

6-Sees (On): relee on aktiivne, kui seade on olekus SEES (ei
toota, kuid on toévalmis)

7-Vea lahtestamine (-E£5): relee on aktiivne, kui
parameeter ,Automaatne vea ldhtestamine” on seatud
vadrtusele JAH ja automaatsete lahtestamiste
maksimaalne arv on saavutatud

P05.4.02 Relee 2 funktsioon Relee funktsiooni valimine. Default = Tootab

0-Véljas (3FF): relee on keelatud

1-Toide (Pur): relee on aktiivne, kui seade on ithendatud
toiteallikaga

2-Todtab (run): relee on aktiivne, kui mootor to6tab
3-Mootori soojendamine (hE): relee on aktiivne, kui
mootori soojendamise funktsioon on aktiivne

4-Viga (Err): relee on aktiivne, kui viga pole aktiivne
5-Alarm v@i viga (RLR): relee on aktiivne, kui ikski alarm
vi viga pole aktiivne

6-Sees (Bn): relee on aktiivne, kui seade on olekus SEES (ei
to6ta, kuid on téovalmis)

7-Vea lahtestamine (-E£5): relee on aktiivne, kui
parameeter ,Automaatne vea ldhtestamine” on seatud
vdartusele JAH ja automaatsete ldhtestamiste
maksimaalne arv on saavutatud

7.5.6 S05.8 Kalibreerimised

Selle meniu parameetreid kasutatakse analoogsisenditega Ghendatud andurite m&6tmiste
kalibreerimiseks ning ka analoogvaljundi rakendamiseks.

Analoogsisendid - hydrovar X, hydrovar X+

Analoogsisendi kalibreerimise jaoks vorreldakse seadme (hydrovar X véi hydrovar X+)
moddetud vaartust valise kontrollanduri méddetud vaartusega.

M&otmist tuleb teha kahes punktis, ideaaljuhul analoogsignaali téieliku ulatuse 10% ja 90%
juures.

Konfiguratsiooni ndide:

e P05.1.01 =1-rdhk

e P05.0.11 =0 bar

e P05.0.12 =10 bar
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Maaratlused

o, Tegelikud vaartused 1 ja 2": réhuvaartused, mida méddab véline andur taieliku ulatuse
10% ja 90% juures.

o Loetudvaartused 1 ja 2": vaartused, mida loeb hydrovar X v8i hydrovar X+ parameetriga
,P03.0.1 - praegune réhk” samades kohtades.

Tehtavad seadistused

e P05.8.02 (Al 1 aktiveerumine) = (tegelik vaartus 2 - tegelik vaartus 1) + (loetud vaartus 2 -
loetud vaartus 1)

. P05.8.01 (Al 1 nihe) = tegelik vaartus 1 - (loetud vaartus 1 x P05.8.02).

Analoogvéljund - hydrovar X+

Analoogvaljundi kalibreerimise jaoks vérreldakse klemmide AO1 (14) ja GND (15) juures

moddetud tegelikku pinget voi vooluvaartust vaartusega, mida loetakse parameetri P03.3.20

kaudu.

Kalibreerimise naide

° P05.8.45 (analoogvaljundi aktiveerumine) = (tegelik vaartus 2 - tegelik vaartus 1) + (loetud
vaartus 2 - loetud vaartus 1)

e  P05.8.44 (analoogvéljundi nihe) = tegelik vaartus 1 - (loetud vaartus 1 x P05.8.45).

Parameetrite tabel

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P05.8.01 Analoogsisendi 1 nihe Analoogsisendi nullvaartuse nihke maéramine Min =-100
Max = 100
Default=0
P05.8.02 Analoogsisendi 1 Analoogsisendi aktiveerumise valimine Min=0
aktiveerumine Max = 1.5
Default = 1
P05.8.11 Analoogsisendi 2 nihe Analoogsisendi nullvdartuse nihke maéramine Min =-100
Max =100
Default=0
P05.8.12 Analoogsisendi 2 Analoogsisendi aktiveerumise valimine Min=0
aktiveerumine Max =15
Default = 1
P05.8.21 (X+) Analoogsisendi 3 nihe Analoogsisendi nullvdartuse nihke maéramine Min =-100
Max = 100
Default =0
P05.8.22 (X+) Analoogsisendi 3 Analoogsisendi aktiveerumise valimine Min=0
aktiveerumine Max =15
Default = 1
P05.8.31 (X+) Analoogsisendi 4 nihe Analoogsisendi nullvdartuse nihke madramine Min =-100
Max = 100
Default =0
P05.8.32 (X+) Analoogsisendi 4 Analoogsisendi aktiveerumise valimine Min=0
aktiveerumine Max =15
Default = 1
P05.8.44 Offset AO 1 Parameeter OFFSET on analoogvaljundsignaalile Min =-100 mA
rakendatav liitkonstant, mis nihutab kogu Max = 100 mA
véljundvahemikku. OFFSET reguleerimine parandab Default = 0 mA
vdljundsignaali nullpunkti vead
P05.8.45 Gain AO 1 GAIN parameeter on analoogvaljundsignaalile rakendatav  Min =0
kordaja, mis reguleerib valjundi kallet. GAIN reguleerimine Max = 1.5
parandab véljundsignaali skaleerimisvead. Default = 1
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7.6 M06 Mitu pumpa
7.6.1 S06.0 Konfiguratsioon

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P06.0.01 (G) Stisteemi konfiguratsioon  Stisteemi konfiguratsiooni valimine. Default = Uksik pump
0-Uksik pump (5n5): seade on seadistatud tootama
iseseisvalt, teiste seadmetega suhtlemise vajaduseta.
1-Jadakaskaad (SE): selles konfiguratsioonis tgtavad
mitu RS485 liidese kaudu ihendatud seadet koos. Kiirust
muudab ainult viimasena kdivitatud seade ajal, kui
eelnevalt kdivitatud seadmed toGtavad maksimaalsel
kiirusel.
2-Stinkroonne kaskaad (1S4): selles konfiguratsioonis
todtavad mitu RS485 liidese kaudu iihendatud seadet
koos. Kdik kdivitatud seadmed tédtavad samasuguse
muutuva kiirusega.
P06.0.02 (G) Max seadmete arv Mitme pumbaga siisteemis samaaegselt todtavate Min =1
seadmete maksimaalse arvu valimine. Max = -
Default=6
P06.0.03 Mitme pumba siisteemi Pumba aadressi valimine mitme pumbaga siisteemis. Min =1
aadress Mitme pumba siisteemis on igal seadmel kordumatu Max = -
aadress vaartusega 1 kuni 8. Default =1
P06.0.04 (R) Mitme pumba kaart Kuvab seadmete, mis vdivad olla mitme pumba siisteemi
(A) osad, kaarti
P06.0.05 (R) Mitme pumba prioriteet Kuvab mitme pumba prioriteeti
7.6.2 S06.1 Reguleerimine
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P06.1.11 (G) Rohk - suurenev vaartus Mitme pumba tegeliku vadrtuse suurendamise valimine. ~ Min = 0 bar”)
Seda vaartust koos tegeliku védrtuse vahenemisega Max = P05.0.12
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default = 0.35 bar”
mitme pumba siisteemis.
P06.1.12 (G) Rohk - vahenev vaartus Mitme pumba tegeliku viartuse vahendamise valimine. ~ Min = 0 bar
Seda vadrtust koos tegeliku vadrtuse suuremisega Max = P05.0.12
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default = 0.15 bar
mitme pumba siisteemis.
P06.1.21 (G) Vooluhulk - suurenev Mitme pumba tegeliku vdrtuse suurendamise valimine. ~ Min = 0 I/min”
(X+) vaartus Seda vaartust koos tegeliku vadrtuse vahenemisega Max = P05.0.22
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default = 0.35 I/min®
mitme pumba siisteemis.
P06.1.22 (G) Vooluhulk - vihenev védrtus Mitme pumba tegeliku vértuse vihendamise valimine. ~ Min =0 I/min®
(X+) Seda vaartust koos tegeliku vdartuse suuremisega Max = P05.0.22

" oleneb pumba mudelist

kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks
mitme pumba siisteemis.

Default = 0.15 I/min®
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P06.1.31 (G) Temperatuur - suurenev Mitme pumba tegeliku vddrtuse suurendamise valimine.  Min =0°C

(X+) vaartus Seda vaartust koos tegeliku vadrtuse vahenemisega Max = P05.0.32
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default = 1.5°C
mitme pumba siisteemis.

P06.1.32  (G) Temperatuur - véhenev Mitme pumba tegeliku vadrtuse véhendamise valimine. ~ Min=0°C

(X+) vaartus Seda vaartust koos tegeliku vdartuse suuremisega Max = P05.0.32
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default = 1.5°C
mitme pumba siisteemis.

P06.1.41 (G) Tase - suurenev vaartus Mitme pumba tegeliku viartuse suurendamise valimine.  Min =0m®

(X+) Seda vaartust koos tegeliku vadrtuse vahenemisega Max = P05.0.42
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default = 0.35 m"
mitme pumba siisteemis.

P06.1.42 (G) Tase - vahenev vaartus Mitme pumba tegeliku vadrtuse vahendamise valimine. ~ Min =0 m"

(X+) Seda vaartust koos tegeliku vdartuse suuremisega Max = P05.0.42
kasutatakse efektiivse vajaliku vadrtuse arvutamiseks Default=0.15m"
mitme pumba siisteemis.

P06.1.51 (G) Uldine- suurenev védrtus  Mitme pumba tegeliku véértuse suurendamise valimine. ~ Min =0

(X+) Seda vaartust koos tegeliku vadrtuse vahenemisega Max = P05.0.52
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default=1.5
mitme pumba siisteemis.

P06.1.52  (G) Uldine - vdhenev védrtus ~ Mitme pumba tegeliku véértuse vahendamise valimine. ~ Min =0

(X+) Seda vaartust koos tegeliku vdartuse suuremisega Max = P05.0.52
kasutatakse efektiivse vajaliku vaartuse arvutamiseks Default = 1.5
mitme pumba siisteemis.

P06.1.61 (G) Mitme pumba lubamise Valige jargnevate pumpade jaoks soovitud Min = P04.2.31
kiirus vabastamiskiirus. Max = P04.2.32
Jargmine pump kdivitub, kui alltoodud tingimused on Default = 3000 rpm"
téidetud:
- mootori pddrlemiskiirus saavutab MITME PUMBA
LUBAMISE KIIRUSE
-tegelik véértus langeb alla vaartuse SATTEPUNKT-
TEGELIKU VAARTUSE VAHENEMINE.
P06.1.71  (G) Stinkroonne piirang Mitme pumba kaskaadi stinkroonne kiiruse piirang. Min = 0 rpm"
P2 Prioriteediga pump liilitub valja kohe, kui pumba kiirus Max = 3600 rpm*
langeb alla selle vaartuse. Default = 840 rpm®
P06.1.72 (G) Stinkroonimise aken Mitme pumba kaskaadi siinkroonse kiiruse akna valimine. Min =0 rpm
P3 Prioriteediga pump liilitub vélja, kui selle kiirus langeb  Max = P04.2.32

" oleneb pumba mudelist

alla virtuse SUNKROONIMISE PIIRANG +
SUNKROONIMISE AKEN, P4 liilitub vélja, kui selle kiirus
langeb alla vaartuse SUNKROONIMISE PIIRANG + 2
SUNKROONIMISE AKEN jne.

Default = 150 rpm
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P06.1.81 (G) Automaatne Automaatne timberlilitusintervalli valimine: voimaldab ~ Min=0h
iimberliilitusintervall automaatset imberliilitust JUHTIVA pumba ja Max =250 h
abipumpade vahel. Default =24 h
Ajalopu kétte joudmisel saab jargmisest pumbast JUHTIV
pump ning loendur kaivitub uuesti; see tagab kdikidele
pumpadele htlase kulumise ja samased tootunnid.
Umberlilituse intervall on aktiivne seni, kuni JUHTIV
pump ei ole seiskunud.
" oleneb pumba mudelist
7.7 MO7 Inverter
7.7.1 S07.0 Lilitussageduse satted
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P07.0.01 Maksimaalne liilitussagedus Inverteri modulatsiooni maksimaalse liilitussageduse Default = 16 KHz
valimine.
Vahemik: 2 kuni 16 KHz
P07.0.02 Min lilitussagedus Minimaalse liilitussageduse, mida seade kasutab, Default = 4 KHz

valimine. Ulekuumenemise korral vihendab seade
automaatselt lilitussagedust kuni selle vdartuseni.

7.7.2 S07.1 Kiiruse vahelejatmise funktsioon

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P07.1.01 (G) Kiiruse vahelejdtmise Valige kiirusvahemiku keskpunkt, mida mootor véldib. Min = P04.2.31
keskpunkt Max = P04.2.32
Default = 2000 rpm”
P07.1.02 (G) Kiiruse vahelejétmise Valige kiirusvahemiku vahemik, mida mootor valdib. Min =0 rpm
vahemik Max =300 rpm

" oleneb pumba mudelist

7.7.3 S07.2 Mootori soojendamine

Parameeter Tiiip Nimi

Kirjeldus

Default = 0 rpm

Vaartus

P07.2.01 (G) Mootori soojendamise

funktsioon

" oleneb pumba mudelist

Mootori soojendamise funktsiooni lubamine. Kui see
funktsioon on lubatud, edastatakse jaatumise valtimiseks
ajal, kui mootor ei t6ta ja inverteri temperatuur langeb

alla mootori kiittetemperatuuri (7.2.03), mootorisse voolu.

See vool ei pdhjusta mootori podrlemist.

0-Viljas (3FF): mootori soojendamise funktsioon on
keelatud

1-Sees (On): mootori soojendamise funktsioon on lubatud

ning see kaivitub siis, kui mootor ei t66ta ja inverteri
temperatuur langeb alla mootori kiittetemperatuuri
(7.2.03)

2-Alati SEES (RCn): mootori soojendamise funktsioon
tootab alati, kui mootor ei todta, s6ltumata inverteri
temperatuurist

Default = Viljas
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Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus

P07.2.02 Mootori soojendamise vool  Valige voolu kogus protsentides maksimaalsest voolust, ~ Min =0 %"
mis liigub labi mootori siis, kui mootori soojendamise Max = 100 %"
funktsioon toétab. Default = 50 %"

P07.2.03  (G) Mootori soojendamise Valige temperatuur, millest madalamal mootori Min =-5°C

temperatuur soojendamise funktsioon tootab. See parameeter on Max = 30 °C

aktiivne ainult siis, kui mootori soojendamise funktsioon  Default = 0°C
(7.2.01) on seatud asendisse ON

" oleneb pumba mudelist

7.7.4 S07.3 Erifunktsioonid

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus

P07.3.01 Edasisuunamise funktsioon Edasisuunamise funktsioon Default = Viljas

7.8 M08 Kommunikatsioon
7.8.1 S08.0 Pordid

Parameeter Tiiip Nimi

Kirjeldus

Vaartus

P08.0.01 Com 1 funktsioon

Kommunikatsioonipordi 1 (RS 485.1) funktsioon.

0-Keelatud (g !5): kommunikatsiooniport ei ole aktiivne
1-Modbus RTU (Rad): valitud protokoll on MODBUS RTU ja
seade toimib Modbusi alluvana

2-BACnet MS/TP (5RC): valitud protokoll on BACnet MS/TP
3-Multipump (7): valitud protokoll on Hydrovar X
Multipump protokoll

Default = Multipump

P08.0.02 Com 2 funktsioon

7.8.2 S08.1 Modbus RTU

Kommunikatsioonipordi 2 (RS 485.2) funktsioon.

0-Keelatud (d 'S): kommunikatsiooniport ei ole aktiivne
1-Modbus RTU (fad): valitud protokoll on MODBUS RTU ja
seade toimib Modbusi alluvana

2-BACnet MS/TP (5RC): valitud protokoll on BACnet MS/TP

Default = Modbus RTU

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P08.1.01 Modbus RTU aadress Seadme aadressi valimine Modbus RTU vdrgus. Min=0
Max = 127
Default = 1
P08.1.02 Modbus RTU boodikiirus ~ Valige seadme vargu boodikiirus, et see tihtiks Modbus ~ Default = 115200
RTU juhtiva seadme boodikiirusega.
P08.1.08 Modbus RTU formaat Valige seadme vrgu formaat, et see tihtiks Modbus RTU  Default = 8N1
juhtiva seadme formaadiga.
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7.8.3 S08.2 BACnet MS/TP

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac aadress ~ Seadme aadressi valimine RS-485 vdrgus. Min=0
Max = P08.2.05
Default = 1
P08.2.02 BACnet MS/TP boodikiirus  Valige seadme vérgu boodikiirus, et see iihtiks teiste Default = 38400
BACnet MS/TP vdrgus olevate seadmete boodikiirusega.
P08.2.03 BACnet MS/TP formaat Valige seadme vorgu formaat, et see iihtiks teiste vrgus ~ Default = 8N1
olevate BACnet MS/TP seadmete formaadiga.
P08.2.04 BACnet MS/TP seadme ID ~ BACnet MS/TP seadme ID valimine Min = -
Max = 4194304
Default = 84003
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master ~ BACnet MS/TP maksimaalse juhtseadmete arvu valimine ~ Min = P08.2.01
Max = 127
Default = 127
7.8.4 S08.3 Traadita side
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P08.3.01 Traadita side lubamine Valige traadita kommunikatsiooniteenuse aktiveerimine.  Default = Sees

7.9 M09 Uldised satted
7.9.1 S09.0 Lokaliseerimine

0-Véljas (3FF): Traadita side on keelatud ja seadet ei saa
nutitelefoniga Gihendada

1-Sees (On): Traadita side on lubatud ja seadet saab
rakenduse kasutamiseks nutitelefoniga iihendada

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P09.0.01 (X+) Keel Ekraani keele valimine. Default = English
P09.0.11 (G) Kuupéev Seadme kuupdeva madramine.

(X+)
P09.0.12 (G) Kellaaeg Seadme kellaaja madramine.

(X+)
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7.9.2 S09.1 Kuva

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus

P09.1.01 Energiasaastu kuva Ekraani energiasaastufunktsiooni oleku valimine. Default = Sees

0-Valjas (3FF): seade hoiab ekraani alati aktiivsena
1-Sees (Dn.).:“seade hamardab ekraani péarast
ENERGIASAASTU AJA mo6dumist

P09.1.02 Energiasaastu aeg Valige aeg minutites, mis peab médduma viimasest Min=60s
klaviatuuritoimingust enne seda, kui ekraan hamardub. ~ Max = 3600 s
Default = 600 s

P09.1.10 Kuva orientatsioon Kuva orientatsiooni valimine. Default = 6 0'Clock™

0-6 O'Clock (6): kuva orientatsioon sobib horisontaalse

pumba jaoks
1-12 0'Clock ( 2): kuva orientatsioon sobib vertikaalse
pumba jaoks
P09.1.11 Max komakohti Médrake avalehel kuvatavate vaartuste maksimaalne Min=0
komakohtade arv Max =3
Default = 3
" oleneb pumba mudelist
7.9.3 S09.2 Parameetrite profiilid
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P09.2.01  (G) Aktiivse parameetrite Valige aktiivne parameetrite komplekt Default = Param. kompl. 1
(X+) komplekti valimine
P09.2.02  (X+) Salvesta aktiivne Salvestab aktiivse parameetrite komplekti. Default = Ootab
parameetrite komplekt salvestamise toimingut
P09.2.03  (X+) Laadi parameetrite komplekt Parameetrite komplekti laadimine. Default = Ootab laadimise
toimingut
7.9.4 S09.3 Tehaseseaded
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vadrtus
P09.3.01 Vigade logi ldhtestamine  Valige vigade logi lahtestamiseks JAH Default = Ei
P09.3.02 To6aja loenduri ldhtestamine Valige tddaja loenduri lahtestamiseks JAH Default = Ei
P09.3.03 Mootori tddaja loenduri Valige mootori tddaja loenduri ldhtestamiseks JAH Default = Ei
|dhtestamine
P09.3.04 Energia loenduri Valige energia loenduri lahtestamiseks JAH Default = Ei
lahtestamine
P09.3.05 Tehaseseadete taastamine  Valige seadme tehaseseadete taastamiseks JAH Default = Ei
P09.3.06  (G) Kasutuselevdtt on Iopetatud Valige, kui Genie protseduur on Idpetatud. Default = Ei
(X+)
P09.3.07 Seotud seadmete loendi Bluetoothiga iihendatud seadmete loendi lahtestamiseks  Default = Ei
|&htestamine valige Jah
P09.3.10 Uuendage juhitimiskaarti  Laadige konfiguratsioonifail HMI-st alla juhtimiskaardile  Default = Ei

80 EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised



et - Originaaljuhiste tdlge

7.9.5 S09.4 Turvalisus

Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Viaartus
P09.4.01 Parooli sisestamine Sisestage parool. Vaikimisi on kasutaja parooliks 66. Min=0
Max = 999
Default=0
P09.4.02 (R Vilja logimine Logout
P09.4.03 Parooli mddramine Uue parooli mdaramine. Meniiiisse sisenemiseks onvaja  Min =0
parooli. Max = 999
Default = 66
P09.4.10 Klahvilukk Klahviluku aktiveerimise valimine. Default = Ei
Vdimalikud valikud on:
0-Ei (N3): klahvid on alati aktiivsed.
1-Jah (4ES): pérast energiasaastu aja méﬁ__dumist on nool
ja traadita side nupud lukustatud. SEES/VALJAS nupp on
jétkuvalt aktiivne.
2-Jah - parool (4-P): pérast energiasaastu aja moddumist
lukustatakse kdik nupud. Klahvilukustuse avamiseks on
vaja parooli. Tahelepanu: ka sees/véljas nupp on
lukustatud, seetdttu on soovitatav kasutada valist
Start/Stop kontakti.
7.9.6 S09.5 Kloonimine
Parameeter Tiiiip Nimi Kirjeldus Vaartus
P09.5.01 (X+) Start KLOONIMISE kaivitamisel laaditakse selle konkreetse Default = Ei
seadme piisivara alla kdikidele teistele iihendatud
seadmetele.
Protsess viiakse |abi sdltumata sellest, kas selle seadme
plisivara versioon on teistest seadmetest enam-vihem
varske.
P09.5.02 Plsivara versioon Kuvab kumulatiivset piisivara versiooni

(
(

P09.5.03 ( Tootamisel
(

See vaartus naitab KLOONIMISE edenemise protsenti
parast protsessi kdivitamist
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8 Modbus RTU

8.1 Kommunikatsioon

8.2 Edastus

Seade kasutab RS485-jadaliidest, mis maaratleb:

e Uhenduskontaktid,

e juhtmestiku,

e signaalitasemed,

e edastuse boodikiirused,

e paarsuse kontrolli.

Juhtseadmed suhtlevad juhtseade-klient lahenduse abil, kus ainult juhtseade saab algatada
edastuse, voi pollimise abil. Ulejaanud seadmed (kliendid) vastavad, pakkudes juhtseadmele
ndutud andmeid, voi teevad paringus ndutud toimingu.

Funktsioon ei ole toetatud.

8.3 Andmekaitse

Standardsed Modbusi jadavérgud kasutavad kaht tilUpi veakontrolli:

e paarsuse kontroll (paaris voi paaritu), mida saab soovi korral rakendada igale maérgile;
e kaadrikontrolli (LRC v&i CRC), rakendatakse kogu teatele.

Nii paarsuse kontroll kui ka kaadrikontroll genereeritakse peamises juhtseadmes ja
rakendatakse teate sisule enne edastamist.

Klientseade kontrollib iga mérki ja kogus teadet vastuvdtmise ajal.

8.4 Protokolli edastusreziimid

Seadme hallatud andmetele paaseb ligi kasutades Modbusi virtuaalmalu, mis hélmab koikide
vaartuste hoideregistreid.

Kui seadistate parameetreid mentis S08.0 pordid, on saadaval Modbusi RTU-protokolli
edastusreziim.

Jadapordi sideparameetrid:

e P08.0.01 aadress,

e P08.0.02 boodikiirus,

e P08.0.08 vorming

tuleb valida vastavalt vérgu konfiguratsioonile.

MARKUS:

ReZiimi ja jada parameetrid peavad olema kdikide Modbusi vérgu seadmete jaoks
Ghesugused.

Kui seadistate parameetrit P08.0.08 vorming, on saadaval jargmised reziimid:
e 8N1 1 algusbitt, 8 andmebitti, 1 [6pubitt, paarsuseta

e 8N2 1 algusbitt, 8 andmebitti, 2 I6pubitti, paarsuseta

e 8E1 1 algusbitt, 8 andmebitti, 1 [6pubitt, paaris paarsus

e 801 1 algusbitt, 8 andmebitti, 1 16pubitt, paaritu paarsus

Jadapordi vaikimisi konfiguratsioon on:

e P08.0.01 aadress=1

e P08.0.02 boodikiirus=115200

e P08.0.08 vorming=8N1.
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8.5 Toetatud funktsioonikoodid

Seadmes kasutatud Modbusi protokolli funktsioonikoodid on jargmised.

e Hoideregistrite lugemine (kuueteistkimnendkood 0x03), et lugeda mélemad
hoideregistrit, mis esindavad parameetreid ja teavet.

e Mitme registri kirjutamine (kuueteistkimnendkood 0x10), et kirjutada hoideregistreid, mis
esindavad parameetreid.

8.5.1 Naide 1

0x03 hoideregistrite lugemine - LUGEMISKASK loeb kliendis hoideregistrite binaarset sisu.
Markus: Modbusi registreid adresseeritakse alates nullist, nt indeksiga 0xBBA hoideregistrit
tuleb adresseerida kui 0XBB?9.

Néide: praegune réhulugem

Paring

Kliendi aadress
Funktsioon
Algusaadress High
Algusaadress Low
Punktide arv High
Punktide arv Low
CRC veakontroll High
CRC veakontroll Zow

0x01

0x03 hoideregistri lugemine

0x0B

0xB9 => 3001 DEC => praeguse réhu Modbusi aadress (FLOAT32)
0x00

0x02 kahe registri lugemine kui FLOAt32

0x17

0xCA CRC kontrollsumma loodud

Vastus

Kliendi aadress
Funktsioon
Baidiloendus
Andmed High
Andmed Low
Andmed High
Andmed Low

CRC veakontroll High
CRC veakontroll Low

0x01

0x03

0x04

0x40

0xAO

0x00

0x00

OxEF => 0x40A00000 HEX = 5.0f FLOAT32 => tegelik vaartus = 5.0 bar
0xD1 CRC-kontrollsumma loodud
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8.5.2 Naide 2

0x10 kirjuta mitu registrit - KIRIUTAMISKASK kirjutab vaartused kiilgnevate registrite plokki.
Markus: Modbusi registreid adresseeritakse alates nullist, nt indeksiga 0x1074 hoideregistrit

tuleb adresseerida kui 0x1073.

Néide: maara ramp 1 ja ramp 2 vaartusele 25 s, ramp 3 ja ramp 4 vaartusele 100 s.

Paring

Kliendi aadress
Funktsioon
Algusaadress High
Algusaadress Low
Registrite kogus High
Registrite kogus Low
Baidiloendus

Reg vadrtus High
Reg vaartus Low

Reg vaartus High
Reg vaartus Low

Reg vaartus High
Reg vaartus Low

Reg vadrtus High
Reg vaartus Low

CRC veakontroll High
CRC veakontroll Zow

0x01

0x10 kirjuta mitu registrit

0x10

0x74 => 4211 DEC => esimene register on ramp 1

0x00

0x04 kokku kirjutatakse 4 registrit (ramp 1 kuni ramp 4)
0x08 2 registrite kogus

0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => maara rambiks 1 kuni 25 s
0x00

0x19 => 19 HEX = 25 DEC => maara rambiks 2 kuni 25 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => méara rambiks 3 kuni 100 s
0x00

0x64 => 64 HEX = 100 DEC => madra rambiks 4 kuni 100 s
0x18

0x6A CRC kontrollsumma loodud

Vastus

Kliendi aadress
Funktsioon
Algusaadress High
Algusaadress Low
Registrite kogus High
Registrite kogus Low
CRC veakontroll High
CRC veakontroll Zow

0x01

0x10

0x10

0x73

0x00

0x04 kokku kirjutatakse 4 registrit (ramp 1 kuni ramp 4)
0x34

0xD1 CRC-kontrollsumma loodud
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8.6 Uhendused ja andmehaldus, Modbus RTU

e Kui Modbusi RTU-side on ajami ja valise seadme vahel aktiivne, siis juhtpaneeli thenduse
olekutuli péleb.

o Seadke parameeter P0O4.1.60 Piirangu séttepunkti salvestamine valikule Jah, et kirjutada
havimaélu piirkonda ja pikendada EEPROM-sailmalu kasutusiga.

MARKUS:

Arge iihendage juhtplaadi klemmi (C) erinevate pingepotentsiaalidega véi kaitsemaandusega
(PE).

Uhe elektripumba tihendamine vilise seadmega

1. Eemaldage ajami kaas ja uurige sees asuvaid juhtmestiku skeeme.
2. Uhendage klemmid 31 (B), 32 (A) ja 33 (C) vélise seadmega, nt PLC, BMS jne.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

Mitme pumba siisteemi thendamine vélise seadmega

Mitme pumbaga rezZiim vdimaldab Ghendada kaks véi kolm mootori ajamit mitme juhtseadme

mitme pumba konfiguratsioonis.

e |gal survetéstepumba komplektil on ainulaadne Modbusi aadress ja pakub vélisele
seadmele taielikku registrite nimekirja.

e Parameeter P08.1.01 Aadress peab olema seatud igal survetdstepumba komplekti seadmel
ainulaadsele vaartusele. Parameeter P08.1.01 Aadress sisaldab seadme
identifitseerimisnumbrit Modbusi vérgus.

e Klemme 31 (B), 32 (A) ja 33 (C) kasutatakse vaikimisi, et pidada sidet vélise juhtseadmega
(nt PLC, BMS jne).

e RS485-pordi signaalide kaskaadiihenduste véimaldamiseks on iga pordi klemmid kahes
Uhenduste reas replitseeritud.

e RS485.2 pordi signaalid on replitseeritud mélemas klemmikombinatsioonis 31-31-33 ja
klemmikombinatsioonis 37-38-39.
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Ext.

» 34> 560 7—»8

XM_MOO19_A_sc

Kuna ka ajam on Ghendatud mitme pumba slisteemis, tuleb eriti ettevaatlik olla olukorras, kus
valine seade (kasutades Modbusi protokolli) esitab taotluse ajami parameetrite lugemiseks ja

kirjutamiseks.
Tépsemalt:

e Mitme pumba sisteemis, kui Modbusis esitatakse taotlus ,Registrite lugemine”, vastab iga
seade valisele seadmele ainult oma enda parameetritega ja mitte parameetritega teistel
Uhendatud ajamitelt, mis on survetdstepumba komplektis.

¢ Mitme pumba slsteemis tuleb taotlused ,Registrite kirjutamine” saata valiselt seadmelt
kdikidele Ghendatud seadmetele ka siis, kui kirjutatavad parameetrid on tiubilt
.globaalsed” (survetdstepumba komplektile).

8.7 Registrite loend

Modbusi  Meniii  Nimi RIW Tiilip Moot Min Max
register D
0 Valib pumba oleku SEES/VALIAS
Vastab nupu SEES/VALJAS olekule RIW ENUM 0 1
0-On
1-Off
1 - Vea Idhtestamise kasklus RIW ENUM 0 1
2001 P02.0.01 Viga 1 (kdige uuem) R UINT16
2002 - Viga 1 - kuupdev R UINT32
2004 Viga 1 - kellaaeg R UINT32
2006 Viga 1 - 18pu kuupdev R UINT32
2008 Viga 1 - 16pu kellaaeg R UINT32
2010 Logi: vigade loendur R UINT16
2011 Logi: viga 1 bitivéli R UINT32
2013 Logi: viga 2 bitivéli R UINT32
2015 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32
2017 LogSpeed R UINT32
2019 Logi: veakood R UINT32 -
2021 Logi: vooluhulk R Foarsz 04012 -Vooluhulga
madtihik
2023 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Réhu mdatiihik
2025 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~41~.Q:1§-Temperatuur|
madtihik
2027 Logi: mootori vool R FLOAT32 A
2029 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V
2031 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~41~.Q:1?°>-Temperatuur|
maodtihik
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2033 LogPower R FLOAT32

2035 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2037 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2039 P02.0.02 Viga2 R UINT16

2040 Viga 2 - kuupéev R UINT32

2042 Viga 2 - kellaaeg R UINT32

2044 Viga 2 - 16pu kuupdev R UINT32

2046 Viga 2 - 16pu kellaaeg R UINT32

2048 Logi: vigade loendur R UINT16

2049 Logi: viga 1 bitivdli R UINT32

2051 Logi: viga 2 bitivdli R UINT32

2053 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2055 LogSpeed R UINT32

2057 Logi: veakood R UINT32 -

2059 Logi: vooluhulk R Foarsg P040.12-Vooluhulga
mdotiihik

2061 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Rdhu mddtihik

2063 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0__.1$-Temperatuur|
mdotiihik

2065 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2067 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2069 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~l1~.Q:1?°>-Temperatuur|
maotihik

2071 LogPower R FLOAT32 -

2073 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2075 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2077 P02.0.03 Viga 3 R UINT16

2078 Viga 3 - kuupdev R UINT32

2080 Viga 3 - kellaaeg R UINT32

2082 Viga 3 - 16pu kuupdev R UINT32

2084 Viga 3 - 16pu kellaaeg R UINT32

2086 Logi: vigade loendur R UINT16

2087 Logi: viga 1 bitivéli R UINT32

2089 Logi: viga 2 bitivéli R UINT32

2091 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2093 LogSpeed R UINT32

2095 Logi: veakood R UINT32 -

2097 Logi: vooluhulk R Foarsg P040.12-Vooluhulga
mdotiihik

2099 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Réhu mdatiihik

2101 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~£1~.Q:1§-Temperatuur|
madtihik

2103 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2105 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2107 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~l1~.Q:1?°>-Temperatuur|
madtihik

2109 LogPower R FLOAT32 -

2111 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2113 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2115 P02.0.04 Viga4 R UINT16

2116 Viga 4 - kuupdev R UINT32

2118 Viga 4 - kellaaeg R UINT32

2120 Viga 4 - 15pu kuupdev R UINT32

2122 Viga 4 - 16pu kellaaeg R UINT32

2124 Logi: vigade loendur R UINT16

2125 Logi: viga 1 bitivéli R UINT32

2127 Logi: viga 2 bitivéli R UINT32
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2129 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2131 LogSpeed R UINT32

2133 Logi: veakood R UINT32

2135 Logi: vooluhulk R FLoarsz F04-0.12-Vooluhulga
maotihik

2137 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Réhu mdatiihik

2139 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
madtiihik

2141 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2143 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2145 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
madtiihik

2147 LogPower R FLOAT32 -

2149 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2151 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2153 P02.0.05 Viga5 R UINT16

2154 - Viga 5 - kuupdev R UINT32

2156 Viga 5 - kellaaeg R UINT32

2158 Viga 5 - 16pu kuupéev R UINT32

2160 Viga 5 - I6pu kellaaeg R UINT32

2162 Logi: vigade loendur R UINT16

2163 Logi: viga 1 bitivdli R UINT32

2165 Logi: viga 2 bitivdli R UINT32

2167 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2169 LogSpeed R UINT32

2171 Logi: veakood R UINT32 -

2173 Logi: vooluhulk R Foatsy P040.12-Vooluhulga
madtiihik

2175 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Rohu maétiihik

2177 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
madtiihik

2179 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2181 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2183 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
madtiihik

2185 LogPower R FLOAT32 -

2187 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2189 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2191 P02.0.06 Viga 6 R UINT16

2192 - Viga 6 - kuupdev R UINT32

2194 Viga 6 - kellaaeg R UINT32

2196 Viga 6 - 16pu kuupdev R UINT32

2198 Viga 6 - 16pu kellaaeg R UINT32

2200 Logi: vigade loendur R UINT16

2201 Logi: viga 1 bitivdli R UINT32

2203 Logi: viga 2 bitivdli R UINT32

2205 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2207 LogSpeed R UINT32

2209 Logi: veakood R UINT32 -

2211 Logi: vooluhulk R Foarsg P040.12-Vooluhulga
madtiihik

2213 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Rohu maétiihik

2215 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
madtiihik

2217 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2219 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V
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2221

P04.0.13 - Temperatuuri

Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 .
maotihik

2223 LogPower R FLOAT32 -

2225 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2227 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2229 P02.0.07 Viga?7 R UINT16

2230 - Viga 7 - kuupéev R UINT32

2232 Viga 7 - kellaaeg R UINT32

2234 Viga 7 - 16pu kuupdev R UINT32

2236 Viga 7 - 16pu kellaaeg R UINT32

2238 Logi: vigade loendur R UINT16

2239 Logi: viga 1 bitivéli R UINT32

2241 Logi: viga 2 bitivéli R UINT32

2243 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2245 LogSpeed R UINT32

2247 Logi: veakood R UINT32 -

2249 Logi: vooluhulk R Foarsz F04-0-12-Vooluhulga
mdotiihik

2251 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Rdhu mddtihik

2253 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~41~.Q:1§-Temperatuur|
madtihik

2255 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2257 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2259 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~41~.Q:1?°>-Temperatuur|
madtihik

2261 LogPower R FLOAT32 -

2263 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2265 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2267 P02.0.08 Viga 8 R UINT16

2268 - Viga 8 - kuupdev R UINT32

2270 Viga 8 - kellaaeg R UINT32

2272 Viga 8 - 16pu kuupdev R UINT32

2274 Viga 8 - 16pu kellaaeg R UINT32

2276 Logi: vigade loendur R UINT16

2277 Logi: viga 1 bitivéli R UINT32

2279 Logi: viga 2 bitivéli R UINT32

2281 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2283 LogSpeed R UINT32

2285 Logi: veakood R UINT32 -

2281 Logi: vooluhulk R Foarsy P040.12-Vooluhulga
madtihik

2289 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Réhu mdatiihik

2291 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~41~.Q:1§-Temperatuur|
madtihik

2293 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2295 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2291 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~41~.Q:13-Temperatuur|
mdotiihik

2299 LogPower R FLOAT32 -

2301 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2303 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2305 P02.0.09 Viga 9 R UINT16

2306 - Viga 9 - kuupdev R UINT32

2308 Viga 9 - kellaaeg R UINT32

2310 Viga 9 - 16pu kuupdev R UINT32

2312 Viga 9 - 16pu kellaaeg R UINT32

2314 Logi: vigade loendur R UINT16
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2315 Logi: viga 1 bitivdli R UINT32

2317 Logi: viga 2 bitivdli R UINT32

2319 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2321 LogSpeed R UINT32

2323 Logi: veakood R UINT32 -

2325 Logi: vooluhulk R FLoarsz F04-0.12-Vooluhulga
madtihik

2327 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Réhu mdatiihik

2329 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".1?°>-Temperatuur|
mdotiihik

2331 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2333 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2335 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
mdotiihik

2337 LogPower R FLOAT32 -

2339 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2341 - Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2343 P02.0.10 Viga 10 R UINT16

2344 - Viga 10 - kuupdev R UINT32

2346 Viga 10 - kellaaeg R UINT32

2348 Viga 10 - I6pu kuupéev R UINT32

2350 Viga 10 - Iopu kellaaeg R UINT32

2352 Logi: vigade loendur R UINT16

2353 Logi: viga 1 bitivdli R UINT32

2355 Logi: viga 2 bitivdli R UINT32

2357 Logi: alarm 1 bitivali R UINT32

2359 LogSpeed R UINT32

2361 Logi: veakood R UINT32 -

2363 Logi: vooluhulk R Foatsy P040.12-Vooluhulga
mdotiihik

2365 Logi: Surukdrgus R FLOAT32 P04.0.11 - Rdhu mddtihik

2367 Logi: toitemooduli temperatuur R FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
mdotiihik

2369 Logi: mootori vool R FLOAT32 A

2371 Logi: mootori pinge R FLOAT32 V

2373 Logi: inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~42Q:1$-Temperatuur|
maotihik

2375 LogPower R FLOAT32 -

2377 Logi: alalisvoolu siini pinge R FLOAT32 V

2379 Logi: vooluvdrgu pinge R FLOAT32 V

2381 Summaarne vigade loendur R UINT16

2382 - Summaarne alarmide loendur R UINT16

2383 P02.9.01 Viga Bitfield 1 R UINT32

2385 P02.9.02 Viga Bitfield 2 R UINT32

2387 P02.9.05 Alarm Bitfield 1 R UINT32

3000 P03.0.00 Hinnanguline tegelik vadrtus R ENUM -

3001 P03.0.01 Tegelik rdhk R FLOAT32 P04.0.11 - Réhu mdatiihik

3003 p030.02 Tegelik vooluhulk R Foarsg P040.12-Vooluhulga
mdotiihik

3005 [P)?jjo'w Tegelik vedeliku temp. R FLOAT32 rnoéttoij'l?k- Temperatuuri

3007 [F;?jjom Tegelik tase R FLOAT32 P04.0.14 - Tase madtiihik

3009 P03.0.10 Toimiv ndutav vadrtus R FLOAT32

3011 P03.0.20 Noutav vadrus R FLOAT32

3013 P03.0.30 Pumba olek R ENUM
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3014

P03.0.05

X+] Tegelik dildine vadrtus R FLOAT32
3016 P03.0.06 Tegelik nihe R FLOAT32
[X+]
3101 P03.1.01 Seadme toite koguaeg R UINT32 s
3103 P03.1.02 Mootori tédaeg R UINT32 s -
3105 P03.1.05 Energia loendur R FLOAT32 P04.0.16 - Energia mddtihik -
3201 P03.2.01 Mootori kiirus R UINT16  rpm -
3202 P03.2.02 Mootori kiirus % R FLOAT32 %
3204 P03.2.05 Mootori vool R FLOAT32 A
3206 p03.2.06 Mootori vgimsus R FLoatsp FO0-15-Voimsuse
madtiihik
3208 P03.2.07 Mootori pinge R FLOAT32 V
3210 P03.2.08 Voolvdrgu pinge R UINT16 V
3211 P03.2.09 Alalisvoolu siini pinge R UINT16  V
3220 P03.2.20 Toitemooduli temperatuur R FLoAT32 "O40.13-Temperatuuri
maétiihik
3222 P03.2.21 Inverteri temperatuur R FLOAT32 P0~l1~.Q:1?°>-Temperatuur|
maétiihik
3224 P03.2.22  Mootori PTC R FLOAT32
3301 P03.3.01 Digitaalne sisendi/valjundi olek R UINT16 -
3302 03311 Analoogsisendi 1 vidrtus R FLOAT3? fu.ou.f’;'oz'A”a'°°9s'se”d'1
3304 p03312 Analoogsisendi 2 vairtus R FLOAT32 509551'12'A”a'oogs'se”d'z
3306 P03.3.13 Analoogsisendi 3 védrtus R FLOAT32 395.1.22-Ana|oog5|send|3
[X+] tulp
3308 P3.3.14 Analoogsisendi 4 védrtus R FLOAT32 RQ§.1.32-Analoog5|send|4
[X+] tulp
3310 p93320 Analoogualjundi vasrtus R FLOAT3? fu.of‘foz'A”a'°°9"a““”d'
3401 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16 -
3402 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16
3403 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16
3404 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16
3405 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16
3406 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16
3407 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16
3408 P03.4.01 Seadme osa number R UINT16
3409 P03.4.02 Seadme valmistamise kuupdev R UINT32
3411 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3412 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3413 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3414 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3415 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3416 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3417 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3418 P03.4.03 Seadme seerianumber R UINT16
3419 P03.4.05 Ajamivalmistamise kuupdev R UINT32
3421 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINT16
3422 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINT16
3423 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINT16
3424 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINTT6
3425 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINT16
3426 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINT16
3427 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINTT6
3428 P03.4.06 Ajami seerianumber R UINT16
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3429 P03.4.10 Hmi piisivara versioon R UINT32
3431 P03.4.11 Hmi-Bt tarkvaraversioon R UINT32
3433 P03.4.12 Toite plaadi piisivara versioon R UINT32
3435 P03.4.13 Juhtimiskaardi piisivara versioon R UINT32
3437 P03.4.14 Kaardifaili versioon R UINT32
3439 P03.4.15 Vaikeseadete faili versioon R UINT32
3441 P03.4.16 Parameetrite faili versioon R UINT32
3443 P03.4.17 Keelefaili versioon R UINT32
(X+]
3445 P03.4.19 Pisivara versioon R UINT32
3447 - Ajami tiilip R ENUM
3448 P03.4.25 Hudraulilised kurvid salvestatud R ENUM - -
4001 P04.0.01 Siist tiilip RIW ENUM 0 2
4002 P04.0.02 JuhtimisreZiim RIW ENUM 0 7
4003 [P)?jjo'w Reguleerimise reziim RIW ENUM 0 1
4004 P04.0.05 Kaivitamise vaartus RIW UINT16 % 0 100
4005 P04.0.06 AutomaatneKaivitus RIW ENUM 0 1
4006 P04.0.07 Min kiiruse konfiguratsioon RIW ENUM 0 1
4007 P04.0.09 Maoa6tihiku valimine RIW ENUM 0 1
4008 P04.0.11 Rohu maétihik RIW ENUM 0 8
4009 [P)?jjOJZ Vooluhulga mdétiihik RIW ENUM 0 4
4010 [P)?jjO.B Temperatuuri mdétiihik RIW ENUM 0 2
4o B?fjo” Tase maGtihik RW  ENUM 0 3
4012 [P)?jjo'w Véimsuse mootiihik RIW ENUM 0 3
4013 [F;?jjo'w Energia madtiihik RIW ENUM 0 5
4014 [P)?_fjo'” Spets. energia mddtiihik RIW ENUM 0 4
4018 P04.1.15 Surve seadepunkti tiilip RIW ENUM 0 1
4019 P05.0.11 - P05.0.12 -
P01.6.01 HORohk RIW FLOAT32 P04.0.11 - Rohu maétihik Rohk - Rohk -
nullvdartus  tdisskaala
4021 P04.0.21 Sattepunkti 1 valimine RIW ENUM 0 1
4022 P04.0.22 Sattepunkti 2 valimine RIW ENUM 0 2
4023 [P)?jjo'B Sattepunkti 3 valimine RIW ENUM 0 2
4024 [F;?jjo'm Sattepunkti 4 valimine RIW ENUM 0 2
4101 P04.1.01 Kiiruse sittepunkt 1 RIW UINT16  rpm P04.231- P04.2.32-
Min kiirus Max kiirus
4102 , ) P04.2.31- P04.2.32 -
P04.1.02 Kiiruse sattepunkt 2 RIW UINT16  rpm Min Kiirus Max kiirus
4103 P04.1.03 .. ) P04.2.31- P04.2.32 -
X+] Kiiruse sattepunkt 3 RIW UINT16  rpm Min Kiirus Max kiirus
4104 P04.1.04 .. . P04.2.31- P04.2.32 -
X+] Kiiruse sattepunkt 4 RIW UINT16  rpm Min Kiirus Max kiirus
411 P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11 Rdhu sdttepunkt 1 RIW FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtihik  Rohk - Rohk -
nullvdartus  téisskaala
4113 P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12 Rdhu sdttepunkt 2 RIW FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtihik  Rohk - Rohk -
nullvdartus  téisskaala
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4115 P04.1 13 P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ' Réhu séttepunkt 3 RIW FLOAT32 P04.0.11 - R6hu mddtihik ~ Réhk- Rohk -
nullvddrtus  tdisskaala
4117 P04 14 P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ' Réhu séttepunkt 4 RIW FLOAT32 P04.0.11 - R6hu mddtihik ~ Réhk- Rohk -
nullvddrtus  tdisskaala
a“nn P05.0.21-  P05.0.22-
PO31.2T goluhulga sittepktt Rw  rloarsy [On0:12-Vooluhulga Vooluhulk-  Vooluhulk -
[X+] madtiihik
nullvddrtus  tdisskaala
4123 P05.0.21-  P05.0.22-
PO4.1.22 Vooluhulga sattepkt2 RIW FLOAT32 P0~4~'Qf1.2 -Vooluhulga Vooluhulk- Vooluhulk -
[X+] mootiihik
nullvddrtus  tdisskaala
4125 P05.0.21-  P05.0.22-
P04.1.23 Vooluhulga sattepkt3 RIW FLOAT32 P0~4~'Qf1.2 -Vooluhulga Vooluhulk- Vooluhulk -
[X+] mootiihik
nullvddrtus  tdisskaala
4127 P05.0.21-  P05.0.22-
PO31.2% \ ooluhulga sattepkts Rw  rloarsy TOn0:12-Vooluhulga Vooluhulk-  Vooluhulk -
[X+] madtiihik
nullvddrtus  tdisskaala
4131 . P05.0.31-  P05.0.32-
PO4.1.31 Temp. séttepunkt 1 RIW FLOAT32 P0~4~.0“.1$-Temperatuur| Temperatuur  Temperatuur
[X+] mootiihik
-nullvddrtus - tdisskaala
4133 . P05.0.31-  P05.0.32-
P04.1.32 Temp. sédttepunkt 2 RIW FLOAT32 P0~4~.0“.1§-Temperatuur| Temperatuur - Temperatuur
[X+] mootiihik
-nullvddrtus - tdisskaala
4135 . P05.0.31-  P05.0.32-
P04.1.33 Temp. séttepunkt 3 RIW FLOAT32 P0~4~.0".1§-Temperatuur| Temperatuur  Temperatuur
[X+] madtiihik
-nullvddrtus - tdisskaala
4137 . P05.0.31-  P05.0.32-
PO4.1.34 Temp. séttepunkt 4 RIW FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur| Temperatuur  Temperatuur
[X+] madtiihik
-nullvddrtus - tdisskaala
M4 P04 1 41 P05.0.41-  P05.0.42-
[X+j * Taseme sattepunkt 1 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase madtihik ~ Tase- Tase -
nullvddrtus  tdisskaala
4143 P41 42 P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j ~" Taseme sattepunkt 2 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase madtihik  Tase- Tase -
nullvddrtus  tdisskaala
4145 PO4.1.43 P05.0.41-  P05.0.42-
[X+j "~ Taseme sattepunkt 3 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase mdGtihik ~ Tase- Tase -
nullvddrtus  tdisskaala
4147 P04 144 P05.0.41-  P05.0.42-
[X+j ©" Taseme sattepunkt 4 RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase mdGtithik  Tase- Tase -
nullvddrtus  tdisskaala
4155 P04.1.60 Piirangu sattepunkti salvestamine RIW ENUM 0 1
4156 PO4T 5] - P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j " Uldine sattepunkt 1 RIW FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvddrtus  tdisskaala
4158 P04 15D - P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j " Uldine sattepunkt 2 RIW FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvddrtus  tdisskaala
4160 P04 153 - P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j "~ Uldine sattepunkt 3 RIW FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvddrtus  tdisskaala
4162 PO4T5d P05.0.51-  P05.0.52-
[X+j " Uldine sattepunkt 4 RIW FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvddrtus  tdisskaala
4200 P04.2.00 maaruse vdi kontrolli tiiip RIW ENUM 0 1
4201 P04.2.01 Aken RIW UINT16 % 1 100
4202 P04.2.02 Husterees RIW UINT16 % 1 100
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4203 P04.2.06 Tastmiskiirus RIW UINT16  rpm P04.231- P04.2.32-
Min kiirus Max kiirus
4204 P04.2.07 Lineaarse tdstmise kogus RIW UINT16 % 0 200
4205 [F’)?jj2.08 Kvadr.tdstmise kogus RIW UINT16 % 0 999
4211 P04.2.11 Kaldtee 1 RIW UINT16 s 1 250
4212 P04.2.12 Kaldtee 2 RIW UINT16 s 1 250
4213 P04.2.13 Kaldtee 3 RIW UINT16 s 1 999
4214 P04.2.14 Kaldtee 4 RIW UINT16 s 1 999
4215 P04.2.15 Rambi kiiruse min kiirendus RIW FLOAT32 s 0.1 25
4217 P04.2.16 Rambi kiiruse min aeglustus RIW FLOAT32 s 0.1 25
4221 P04.2.21 Pijuhtimine - Kp RIW FLOAT32 - 0 10000
4225 P04.2.25 Pijuhtimine - Ti RIW FLOAT32 s 0 10000
4231 P04.2.31 Min kiirus RIW UINT16  rpm 0 2000
4232 P04.2.32 Max kiirus RIW UINT16  rpm 2000 4100
4233 P04.2.35 Min kiiruse aeg RIW UINT16 s 0 100
4300 P04.3.00 Veaautomaatne lahtestamine RIW ENUM - 0 1
4301 P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.3.01 Rohk - minimaalne lavivaartus RIW FLOAT32 P04.0.11-RGhu m&gtihik ~ Rohk - Rohk -
nullvdartus  tdisskaala
4303 P05.0.21 - P05.0.22 -
P04.3.02 Vooluhulk - minimaalne |avivaartus RIW FLOAT32 P0~4§0..'1.2 -Vooluhulga Vooluhulk- Vooluhulk -
[X+] mootiihik o
nullvdartus  téisskaala
4305 . P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.3.03 Temperatuur - minimaalne lavivéértus  R/W FLOAT32 P0~4~'0..'13 -Temperatuuri Temperatuur  Temperatuur
[X+] moGtihik e
-nullvdartus - taisskaala
4307 P04 3.04 P05.0.41 - P05.0.42 -
[X+j 7 Tase - minimaalne lavivaartus RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase mootihik Tase - Tase -
nullvdartus  téisskaala
4310 P04.3.10 Minimaalse lavivaartuse viiteaeg RIW UINT16 s 1 100
4311 P04.3.11 Veepuuduse viiteaeg RIW UINT16 s 1 100
4312 PO43.05 - P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ’ Uldine - min. lavivaartus RIW FLOAT32 - Uldine - Uldine -
nullvdartus  téisskaala
0T p0aa01 Testhivituse kiirus RW  UINTI6  rpm 0 P04.2.32-
Max kiirus
4402 P04.4.02 Testkaivituse ajaldpp RIW UINT16 h 0 255
4403 P04.4.03 Testkaivituse aeg RIW UINT16 s 0 180
4404 P04.4.05 Testkaivituse kasklus RIW ENUM - 0 1
4501 [F;?jjs'm SP nihke funktsioon RIW ENUM 0 3
4502 [P)E)ij.OZ SP nihke sisend RIW ENUM - 0 5
4503 [P)?ij'OS SP nihke VAARTUS 1 RIW FLOAT32
4505 [F;?ff'o" SP nihke VAARTUS 2 RW  FLOAT3
4507 P04.5.10 . P04.5.11-SP
X+] SP nihe X1 RIW FLOAT32 - - nihe X 2
4509 P04.5.11 . P04.5.10-SP P04.5.12 - SP
X+] SPnihe X 2 RIW FLOAT32 - nihe X 1 nihe X 3
4511 P04.5.12 . P04.5.11-SP P04.5.13-SP
X+] SPnihe X3 RIW FLOAT32 - nihe X 2 nihe X 4
4513 P04.5.13 . P04.5.12 - SP
0] SPnihe X 4 RIW FLOAT32 - nhox3 .
4601 P04.6.01 Toru taitmise funktsioon RIW ENUM - 0 2
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4602 P05.0.11-  P05.0.12-
P04.6.03 Toru tditmise lavivaartus RIW FLOAT32 P04.0.11-Réhu mdotiihik  Rdhk - Réhk -
nullvddrtus  tdisskaala
4604 P04.6.05 Toru taitmise aeg RIW UINT16 s 0 999
4605 P06.0.02 -
P04.6.06 Max toru tditmise pumpade arv RIW UINT16 - 1 Max
seadmete arv
4606 P04.6.05 -
P04.6.10 Toru taitmise ooteaeg RIW UINT16 s 1 Toru tditmise
aeg
4607 P04.6.15 Toru tditmise kiiruse samm RIW UINT16 % 5 100
5000 P05.0.00 Tegeliku vddrtuse allikas RIW ENUM 0 7
5001 P05.0.01 Ajam - nullvdartus RIW UINT16  rpm 0 9999
5002 P05.0.02 Ajam - tdisskaala RIW UINT16  rpm 0 9999
5003 P05.0.11 Ro&hk - nullvaartus RIW FLOAT32 P04.0.11 - R6hu mddtihik -5 10
5005 P05.0.12 Rohk - téisskaala RIW FLOAT32 P04.0.11-Rohu mgotihik 0 100
2007 POSOZT o uhulk - nulvartus RW  Floars2 Tok0-12-Vooluhulga 9999
[X+] mdotiihik
2009 POS0.22 o g1uhulk - tisskaala Rw  poarsy FoA0:12-Vooluhulga 9999
[X+] moatihik
01 PS03 o beratuur - nullvaitus RW  FloaTsp o013 -Temperatuui g 9999
[X+] moatihik
013 PS03 e peratuur - tisskaala RW  FloaT32 o013 -Temperatuui g 9999
[X+] moatihik
2015 [F;?fjom Tase - nullvaartus RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase mddtiihik -999 9999
>017 [P)?ijAZ Tase - tdisskaala RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase madtihik — -999 9999
2021 [P)?fjo'm SPS rdhu nullvdartus RIW FLOAT32 P04.0.11-Rdhu mddtiihik -1 99
2023 [P)?fjo'éz SPS rohu téisskaala RIW FLOAT32 P04.0.11-Réhu mdstihik 0 999
2025 [F;?fjo'm Uldine - nullvartus RIW FLOAT32 - -1000 1000
2027 [P)?ij.SZ Uldine - taisskaala RIW FLOAT32 - -1000 1000
5101 P05.1.01 Analoogsisendi 1 funktsioon RIW ENUM - 0 7
5102 P05.1.02 Analoogsisendi 1 tiiip RIW ENUM - 0 3
5103 P05.1.11 Analoogsisendi 2 funktsioon RIW ENUM 0 7
5104 P05.1.12  Analoogsisendi 2 tiiip RIW ENUM 0 3
2105 B?ff'm Analoogsisendi 3 funktsioon RIW ENUM 0 7
2106 [P)?fj1.22 Analoogsisendi 3 tiilip RIW ENUM - 0 3
2107 [P)?ffm Analoogsisendi 4 funktsioon RIW ENUM - 0 7
>108 B?ff'w Analoogsisendi 4 tiilip RIW ENUM - 0 3
2109 B?fj1'40 Anduri kover RIW ENUM 0 1
5110 P05.1.50 Analoogajami tiiiip RIW ENUM 0 1
5203 P05.2.03 Digitaalsisendi 3 funktsioon RIW ENUM 0 9
2204 [P)E)ij.Oll Digitaalsisendi 4 funktsioon RIW ENUM 0 9
5205 [P)?ij.OS Digitaalsisendi 5 funktsioon RIW ENUM 0 9
5301 P05.3.01 Analoogvéljundi funktsioon RIW ENUM - 0 12
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5302 P05.3.02 Analoogvaljundi tiiip RIW ENUM 0 3
5401 P05.4.01 Relee 1 funktsioon RIW ENUM - 0 7
5402 P05.4.02 Relee 2 funktsioon RIW ENUM 0 7
5801 P05.8.01 Analoogsisendi 1 nihe RIW FLOAT32 - -100 100
5803 P05.8.02 Analoogsisendi 1 aktiveerumine RIW FLOAT32 - 0 15
5805 P05.8.11 Analoogsisendi 2 nihe RIW FLOAT32 - -100 100
5807 P05.8.12  Analoogsisendi 2 aktiveerumine RIW FLOAT32 - 0 1.5
2809 [P)?_Ej&m Analoogsisendi 3 nihe RIW FLOAT32 - -100 100
2811 [P)?ij.ZZ Analoogsisendi 3 aktiveerumine RIW FLOAT32 - 0 1.5
2813 B?fjg'31 Analoogsisendi 4 nihe RIW FLOAT32 - -100 100
2815 [F’)?fj8.32 Analoogsisendi 4 aktiveerumine RIW FLOAT32 - 0 1.5
844 ppsgas Offsetho RW  FLOAT32 fu.ofs'oz'A”a'o"gVé”“”di 100 100
5846 P05.8.45 Gain AO 1 RIW FLOAT32 - 0 1.5
6001 P06.0.01 Siisteemi konfiguratsioon RIW ENUM 0 2
6002 P06.0.02 Max seadmete arv RIW UINT16 1
6003 P06.0.03 Mitme pumba siisteemi aadress RIW UINT16 1
6004 P06.0.04 Mitme pumba kaart R UINT16
6005 P06.0.05 Mitme pumba prioriteet R UINT16 - - -
6111 P05.0.12 -
P06.1.11 Rohk - suurenev vaartus RIW FLOAT32 P04.0.11-Réhu mégtihik 0 Rohk -
taisskaala
6113 P05.0.12 -
P06.1.12 Rohk - vahenev vaartus RIW FLOAT32 P04.0.11 - RGhu modtiihik 0 Rohk -
taisskaala
6115 P05.0.22 -
P06.1.21 Vooluhulk - suurenev vaartus RIW FLOAT32 P0~4~.0“.1‘2-Vooluhulga 0 Vooluhulk -
[X+] mootiihik
tdisskaala
6117 P05.0.22 -
P06.1.22 Vooluhulk - vdhenev vaartus RIW FLOAT32 P0~4~.0“.1‘2-V00|uhu|ga 0 Vooluhulk -
[X+] mootiihik
tdisskaala
6119 . P05.0.32 -
P06.1.31 Temperatuur - suurenev vadrtus RIW FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur| 0 Temperatuur
[X+] moGtihik
- tdisskaala
6121 . P05.0.32 -
P06.1.32 Temperatuur - vahenev vaartus RIW FLOAT32 P0~4~.0“.1‘3-Temperatuur| 0 Temperatuur
[X+] mootiihik
- tdisskaala
6123 P06 141 P05.0.42 -
[X+j. Tase - suurenev vaartus RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase maotiihik 0 Tase -
tdisskaala
6125 P06.1.42 P05.0.42 -
[X+j. Tase - vahenev vaartus RIW FLOAT32 P04.0.14 - Tase mootihik 0 Tase -
taisskaala
6129 P06.1.61 Mitme pumba lubamise kiirus RIW UINT16  rpm P042.31- P042.32-
Min kiirus Max kiirus
6130 P06.1.71 Siinkroonne piirang RIW UINTT6  rpm 0 3600
8131 p0s.1.72 Siinkroonimise aken RW  UINTI6  rpm 0 P04.2.32-
Max kiirus
6132 P06.1.81 Automaatne timberlilitusintervall RIW UINT16 h 0 250
6133 - MultipumpDeviceEnable RIW UINT16 - 0 1
6134 P05.0.52 -
B?ff'm Uldine- suurenev véirtus RIW FLOAT32 - 0 Uldine -
tdisskaala
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6136 P05.0.52 -
[F))?_(:j1'52 Uldine - vihenev vaartus RIW FLOAT32 0 Uldine -
tdisskaala
7001 P07.0.01 Maksimaalne lilitussagedus RIW ENUM 0 5
7002 P07.0.02  Min lilitussagedus RIW ENUM 0 5
7101 P07.1.01 Kiiruse vahelejatmise keskpunkt RIW UINT16  rpm P0.4'2.'.31 ) P04'2Z.32 )
Min kiirus Max kiirus
7102 P07.1.02 Kiiruse vahelejatmise vahemik RIW UINT16  rpm 0 300
7201 P07.2.01 Mootori soojendamise funktsioon RIW ENUM - 0 2
7301 P07.3.01 Edasisuunamise funktsioon RIW ENUM 0 1
8001 P08.0.01 Com 1 funktsioon RIW ENUM 0 3
8002 P08.0.02 Com 2 funktsioon RIW ENUM 0 2
8101 P08.1.01 Modbus RTU aadress RIW UINT16 0 127
8102 P08.1.02 Modbus RTU boodikiirus RIW ENUM 0 8
8108 P08.1.08 Modbus RTU formaat RIW ENUM 0 3
8201 P08.2.05 -
BACnet
P08.2.01 BACnet MS/TP Mac aadress RIW UINT16 0 MS/TP Max
Master
8202 P08.2.02 BACnet MS/TP boodikiirus RIW ENUM 0 8
8203 P08.2.03 BACnet MS/TP formaat RIW ENUM 0 3
8204 P08.2.04 BACnet MS/TP seadme ID RIW UINT32 - 4194304
8206 P08.2.01 -
P08.2.05 BACnet MS/TP Max Master RIW UINT16 BACnet 127
MS/TP Mac
aadress
8210 BACneti teabekaadrid RIW UINT16 1 255
8211 - BACneti taaslaht RIW ENUM 0 1
8301 P08.3.01 Traadita side lubamine RIW ENUM 0 1
9001 P09.0.01 Keel RIW ENUM 0 28
[X+]
9011 P09.0.12 Kellaaeg RIW UINT32
[X+]
9013 P09.011 Kuupdev RIW UINT32
[X+]
9101 P09.2.01 Akt'uv.se parameetrite komplekti RIW ENUM 0 1
[X+] valimine
9201 P09.1.01 Energiasddstu kuva RIW ENUM - 0 1
9202 P09.1.02 Energiasaastu aeg RIW UINT16 s 60 3600
9210 P09.1.10 Kuva orientatsioon RIW ENUM 0 1
9211 P09.1.11 Max komakohti RIW UINT16 0 3
9301 P09.3.01 Vigade logi lahtestamine RIW ENUM 0 1
9302 P09.3.02 Tédaja loenduri Idhtestamine RIW ENUM 0 1
9303 P09.3.03 Mootori tddaja loenduri Idhtestamine  R/W ENUM 0 1
9304 P09.3.04 Energia loenduri lahtestamine RIW ENUM 0 1
9305 P09.3.05 Tehaseseadete taastamine RIW ENUM 0 1
9306 B?_zj?"% Kasutuselevdtt on Idpetatud RIW ENUM 0 1
9307 P09.3.07 Seotud seadmete loendi ldhtestamine  R/W ENUM 0 1
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9 BACnet MS/TP

9.1 Protokolli juurutamise vastavusdeklaratsioon (PICS)

Vastavusdeklaratsioon

Andmed 29/03/2023
Miidija nimi XYLEM INC
Toote nimi HYDROVAR X

Toote mudeli number

HVX, HVX+, HYDROVAR X, HYDROVAR X+

Rakenduse tarkvaraversioon

01.00.00 (FW_PackVersion)

Piisivara versioon 01

BACneti protokolli versioon 19

BACnet standardne seadmeprofiil (lisa L)

O BACnet Advanced Workstation (B-AWS)

O BACnet Operator Workstation (B-OWS)

O BACnet Operator Display (B-0D)

O BACnet Building Controller (B-BC)

a BACnet Advanced Application Controller (B-AAC)

O BACnet Application Specific Controller (B-ASC)

O BACnet Smart Sensor (B-SS)

e} BACnet Smart Actuator (B-SA)
BACnet koostalitlusvéime plokid (lisa K)

O Data Sharing - Read Property-A DS-RP-A

o} Data Sharing - Read Property-B DS-RP-B

a Data Sharing - Read Property Multiple-A DS-RPM-A

O Data Sharing - Read Property Multiple-B DS-RPM-B

a Data Sharing - Write Property-A DS-WP-A

1} Data Sharing - Write Property-B DS-WP-B

O Data Sharing - Write Property Multiple-A DS-WPM-A

a Data Sharing - Write Property Multiple-B DS-WPM-B

O Data Sharing - Change of Value-A DS-COV-A

O Data Sharing - Change of Value-B DS-COV-B

O Data Sharing - Change of Value Property-A DS-COVP-A

O Data Sharing - Change of Value Property-B DS-COVP-B

a Data Sharing - Change of Value Unsolicited-A DS-COVU-A

O Data Sharing - Change of Value Unsolicited-B DS-COVU-B

O Data Sharing - View-A DS-V-A

O Data Sharing - Advanced View-A DS-AV-A

a Data Sharing - Modify-A DS-M-A

O Data Sharing - Advanced Modify-A DS-AM-A
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Voérguseadme haldus

O Device Management - Dynamic Device Binding-A DM-DDB-A
o Device Management - Dynamic Device Binding-B DM-DDB-B
O Device Management - Dynamic Object Binding-A DM-DOB-A
o Device Management - Dynamic Object Binding-B DM-DOB-B
O Device Management - Device Communication Control-A DM-DCC-A
O Device Management - Device Communication Control-B |DM-DCC-B
O Device Management - Private Transfer-A DM-PT-A
O Device Management - Private Transfer-B DM-PT-B
O Device Management - Text Message-A DM-TM-A
a Device Management - Text Message-B DM-TM-B
O Device Management - Time Synchronization-A DM-TS-A
a Device Management - Time Synchronization-B DM-TS-B
O Device Management - UTC Time Synchronization-A DM-UTC-A
O Device Management - UTC Time Synchronization-B DM-UTC-B
a Device Management - Reinitialize Device-A DM-RD-A
O Device Management - Reinitialize Device-B DM-RD-B
O Device Management - Backup and Restore-A DM-BR-A
O Device Management - Backup and Restore-B DM-BR-B
O Device Management - Restart-A DM-R-A

O Device Management - Restart-B DM-R-B

O Device Management - List Manipulation-A DM-LM-A
O Device Management - List Manipulation-B DM-LM-B
O Device Management - Object Creation and Deletion-A DM-0CD-A
O Device Management - Object Creation and Deletion-B DM-0CD-B
O Device Management - Virtual Terminal-A DM-VT-A
O Device Management - Virtual Terminal-B DM-VT-B
O Device Management - Automatic Network Mapping-A DM-ANM-A
a Device Management - Automatic Device Mapping-A DM-ADM-A
O Device Management - Automatic Time Synchronization-A ~ |DM-ATS-A
O Device Management - Manual Time Synchronization-A DM-MTS-A
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Toetatud standardobjektid

Objekt Toetatud Loodud/kustutatud Toetatud valikulised Kirjutamisomadused
diinaamiliselt omadused
Analog Input ] a
Analog Value | O - Present_Value
Device ] a Max_Master, Object_Identifier
Max_Info_Frames
Network Port | O MAC_Address,
Max_Master,
Max_Info_Frames
CharacterStringValue |4 O
Andmelingi tase
| BACnet IP, (Annex J)
O BACnet IP, (Annex J), Foreign Device
O IS0 8802-3, Ethernet (Clause 7)
a ANSI/ATA 878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8)
: ANSI/ATA878.1, 2,5 Mb ARCNET (Clause 8), baud rate(s)
] MS/TP master (Clause 9), baud rate(s) e 1200 (piiratud funktsionaalsus, aeglasest kiirusest
pdhjustatud vdimalik ajalapp)
e 2400 (piiratud funktsionaalsus, aeglasest kiirusest
pdhjustatud vdimalik ajalapp)
e 4800 (piiratud funktsionaalsus, aeglasest kiirusest
pdhjustatud vdimalik ajalapp)
e 9600
e 19200
o 38400 (soovitatud)
e 57600
o 76800
e 115200
O MS/TP slave (Clause 9), baud rate(s)
a Point-To-Point, EIA 232 (Clause 10), baud rate(s)
O Point-To-Point, modem (Clause 10), baud rate(s)
O LonTalk (Clause 11), medium
O Muu
Seadme aadressi piirang
Kas staatiliste piirangutega seadmed on toetatud? O jah |A i
Vajalik kahesuunalise side jaoks MS/TP-alluvaga ja teiste seadmetega.
Lisafunktsioonid
e V&rgu valikud: puudub
e V&rgu turvavalikud: puudub
e Toetatud mérkide komplekt: puudub
e Segmenteerimisvdimekus: puudub
e Vorguhaldus: puudub
e Alarmide ja sindmuste haldus: puudub
e Ajastamine ja programmeerimine: puudub
e Vdimekus tulla toime logidega (trendid): puudub
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9.2 BACneti seadme ja BACneti seadmeobjekti identifikaator

HVX ja HVX+ on BACneti seadmed, kuna need toetavad digitaalset sidet BACneti protokolli
kaudu.

Iga BACneti seade sisaldab seadmeobjekti. See on standardne objekt, mille omadused
esindavad omadusi, mida saab vaadelda valjast.

Kohalikku MS/TP-vérku thendatud seadmed on lokaliseeritud:

e seadme objekti identifikaatoriga voi

¢ MAC-aadressiga.

BACneti seadmeobijekti identifikaator

MAC-aadress

Tehases on seadistatud vaartus 84003.

Vaértuse muutmiseks kasutage seadmeobjekti omaduse Object_ldentifier omaduse
kirjutamise teenust voi vastavat parameetrit P08.2.04 BACnet MS/TP seadme ID, mis on
saadaval naidikul.

Tehases on seadistatud vaartus 1.
Kontrollige, kas iga MS/TP-v&rku Ghendatud seade on identifitseeritud parameetris P08.2.01
BACnet MS/TP MAC aadress erineva aadressiga.

9.3 Uhendused ja andmehaldus, BACnet MS/TP

e Kui ajami ja valise seadme vahel on BACnet MS/TP-side aktiivne, siis juhtpaneelil pdleb
thenduse olekutuli.

o Seadke parameeter P0O4.1.60 Piirangu séttepunkti salvestamine valikule Jah, et kirjutada
havimalu piirkonda ja pikendada EEPROM-sailmalu kasutusiga.

MARKUS:

Arge tihendage juhtplaadi klemmi (C) erinevate pingepotentsiaalidega véi kaitsemaandusega
(PE).

Uhe elektripumba tihendamine vilise seadmega

1. Eemaldage ajami kaas ja uurige sees asuvaid juhtmestiku skeeme.
2. Uhendage klemmid 31 (B), 32 (A) ja 33 (C) valise seadmega, nt PLC, BMS jne.

Ext.

“ XM_MO0018_B_sc

EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised 101



et - Originaaljuhiste tolge

9.4 BACneti sdnede TABEL

Objekti Meniii  Parameeter Nimi BACnet Obj. Nimi Tiiiip

identifikaator 1D

0 P03.4.01 Seadme osa number Unit Part Number UINT16 -

1 P03.4.03 Seadme seerianumber Unit Serial Number UINT16 -

2 P03.4.06 Ajami seerianumber Drive Serial Number UINT16 -

9.5 BACneti analoogsisendite TABEL

Objekti Meniii  Parameeter Nimi BACnet Obj. Nimi Taip ~ Maot Min Max

identifikaator 1D

0 P02.0.01 Viga 1 (kdige uuem) Error 1 (Most Recent) UINT16

1 - Viga 1 - kuupéev Error 1- Date UINT32

2 Viga 1 - kellaaeg Error 1-Time UINT32

3 Viga 1 - 16pu kuupéev Error 1- End Date UINT32

4 Viga 1 - 16pu kellaaeg Error 1-End Time UINT32

5 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 1 UINT16

6 Logi: viga 1 bitivdli Log: Error 1 Bitfield 1 UINT32

7 Logi: viga 2 bitivdli Log: Error 2 Bitfield 1 UINT32

8 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 1 UINT32

9 LogSpeed Log: Speed 1 UINT32

10 Logi: veakood Log: Error Code 1 UINT32 -

1 Logi: vooluhulk Log: Flow 1 FLOAT32 P0~4~'0..'1.2 -Vooluhulga
maotihik

12 Logi: Surukdrgus Log: Head 1 FLOAT32 P04.0.11 - Réhu maétiihik -

13 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power Module Temp 1 FLOAT32 rnoéttoij'l?k- Temperatuuri

14 Logi: mootori vool Log: Motor Current 1 FLOAT32 A

15 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 1 FLOAT32 V

16 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 1 FLOAT32 P0~4~.0".13-Temperatuur|
mdotiihik

17 LogPower Log: Motor Power 1 FLOAT32 -

18 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DCBus Voltage 1 FLOAT32 V

19 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 1 FLOAT32 V

20 P02.0.02 Viga2 Error2 UINT16

21 - Viga 2 - kuupdev Error2 - Date UINT32

22 Viga 2 - kellaaeg Error2-Time UINT32

23 Viga 2 - 16pu kuupéev Error 2 - End Date UINT32

24 Viga 2 - 16pu kellaaeg Error2-EndTime 1 UINT32

25 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 2 UINT16

26 Logi: viga 1 bitivdli Log: Error 1 Bitfield 2 UINT32

27 Logi: viga 2 bitivdli Log: Error 2 Bitfield 2 UINT32

28 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 2 UINT32

29 LogSpeed Log: Speed 2 UINT32

30 Logi: veakood Log: Error Code 2 UINT32 -

31 Logi: vooluhulk Log: Flow 2 Foarsy P040.12-Vooluhulga
mdotiihik

32 Logi: Surukdrgus Log: Head 2 FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtiihik -

33 Logi- toi . ) P04.0.13 - Temperatuuri

ogi: toitemooduli temperatuur Log: Power ModuleTemp 2~ FLOAT32 méstiihik

34 Logi: mootori vool Log: Motor Current 2 FLOAT32 A

35 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 2 FLOAT32 V

36 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature2 ~ FLOAT32 P0~41.Q:1$-Temperatuur|
madtihik

37 LogPower Log: Motor Power 2 FLOAT32 -

102 EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised



et - Originaaljuhiste tdlge

38 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DC Bus Voltage 2 FLOAT32 V

39 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 2 FLOAT32 V

40 P02.0.03 Viga 3 Error3 UINT16 -

4 - Viga 3 - kuupdev Error 3 - Date UINT32

42 Viga 3 - kellaaeg Error3-Time UINT32

43 Viga 3 - 16pu kuupéev Error 3 - End Date UINT32

44 Viga 3 - 16pu kellaaeg Error3-EndTime 1 UINT32

45 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 3 UINT16

46 Logi: viga 1 bitivdli Log: Error 1 Bitfield 3 UINT32

47 Logi: viga 2 bitivdli Log: Error 2 Bitfield 3 UINT32

48 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 3 UINT32

49 LogSpeed Log: Speed 3 UINT32

50 Logi: veakood Log: Error Code 3 UINT32 -

o1 Logi: vooluhulk Log: Flow 3 Foarsy P040.12-Vooluhulga
mdotiihik

52 Logi: Surukdrgus Log: Head 3 FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtiihik -

>3 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power ModuleTemp 3 FLOAT32 rnoétt()ij:]?k- Temperatuuri

54 Logi: mootori vool Log: Motor Current 3 FLOAT32 A

55 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 3 FLOAT32 V

%6 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 3~ FLOAT32 P0~41.Q:1$-Temperatuur|
maotihik

57 LogPower Log: Motor Power 3 FLOAT32 -

58 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DCBus Voltage 3 FLOAT32 V

59 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 3 FLOAT32 V

60 P02.0.04 Viga4d Errord UINT16

61 - Viga 4 - kuupdev Error4 - Date UINT32

62 Viga 4 - kellaaeg Error4-Time UINT32

63 Viga 4 - 16pu kuupéev Error 4 - End Date UINT32

64 Viga 4 - 16pu kellaaeg Error4-EndTime 1 UINT32

65 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 4 UINT16

66 Logi: viga 1 bitivali Log: Error 1 Bitfield 4 UINT32

67 Logi: viga 2 bitivali Log: Error 2 Bitfield 4 UINT32

68 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 4 UINT32

69 LogSpeed Log: Speed 4 UINT32

70 Logi: veakood Log: Error Code 4 UINT32 -

7 Logi: vooluhulk Log: Flow 4 Foarsy P040.12-Vooluhulga
mdotiihik

72 Logi: Surukdrgus Log: Head 4 FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtiihik -

73 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power ModuleTemp 4 FLOAT32 Ewoétt()ﬁ:]?k- Temperatuuri

74 Logi: mootori vool Log: Motor Current4 FLOAT32 A

75 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 4 FLOAT32 V

76 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 4~ FLOAT32 P0~4~.0“.1?°>-Temperatuur|
madtihik

77 LogPower Log: Motor Power 4 FLOAT32 -

78 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DC Bus Voltage 4 FLOAT32 V

79 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 4 FLOAT32 V

80 P02.0.05 Viga5 Error5 UINT16

81 - Viga 5 - kuupéev Error 5 - Date UINT32

82 Viga 5 - kellaaeg Error5-Time UINT32

83 Viga 5 - 16pu kuupéev Error 5 - End Date UINT32

84 Viga 5 - 16pu kellaaeg Error5-End Time 1 UINT32

85 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 5 UINT16

86 Logi: viga 1 bitivali Log: Error 1 Bitfield 5 UINT32

87 Logi: viga 2 bitivali Log: Error 2 Bitfield 5 UINT32

88 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 5 UINT32
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89 LogSpeed Log: Speed 5 UINT32

90 Logi: veakood Log: Error Code 5 UINT32

o Logi: vooluhulk Log: Flow 5 FLOAT32 P0~4~'0..'1.2 -Vooluhulga
maotihik

92 Logi: Surukdrgus Log: Head 5 FLOAT32 P04.0.11 - Réhu maétiihik -

93 - . . P04.0.13 - Temperatuuri

Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power ModuleTemp 5 FLOAT32 méstithik

94 Logi: mootori vool Log: Motor Current 5 FLOAT32 A

95 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 5 FLOAT32 V

76 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 5 FLOAT32 rnoétt()ij;?k- Temperatuuri

97 LogPower Log: Motor Power 5 FLOAT32 -

98 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DCBus Voltage 5 FLOAT32 V

99 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 5 FLOAT32 V

100 P02.0.06 Viga 6 Error 6 UINT16

101 - Viga 6 - kuupéev Error 6 - Date UINT32

102 Viga 6 - kellaaeg Error 6 - Time UINT32

103 Viga 6 - 16pu kuupéev Error 6 - End Date UINT32

104 Viga 6 - 16pu kellaaeg Error 6 - End Time 1 UINT32

105 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 6 UINT16

106 Logi: viga 1 bitivdli Log: Error 1 Bitfield 6 UINT32

107 Logi: viga 2 bitivdli Log: Error 2 Bitfield 6 UINT32

108 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 6 UINT32

109 LogSpeed Log: Speed 6 UINT32

110 Logi: veakood Log: Error Code 6 UINT32 -

111 Logi: vooluhulk Log: Flow 6 FLOAT32 P0~4~'0..'1.2 -Vooluhulga
madtihik

112 Logi: Surukdrgus Log: Head 6 FLOAT32 P04.0.11 - Réhu maétiihik -

13 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power ModuleTemp 6~ FLOAT32 qua%?d;?k_ Temperatuur

114 Logi: mootori vool Log: Motor Current 6 FLOAT32 A

115 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 6 FLOAT32 V

1é Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 6 FLOAT32 rnoétt()ij;?k- Temperatuuri

117 LogPower Log: Motor Power 6 FLOAT32 -

118 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DC Bus Voltage 6 FLOAT32 V

119 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 6 FLOAT32 V

120 P02.0.07 Viga?7 Error7 UINT16

121 - Viga 7 - kuupdev Error 7 - Date UINT32

122 Viga 7 - kellaaeg Error 7 -Time UINT32

123 Viga 7 - 16pu kuupdev Error 7 - End Date UINT32

124 Viga 7 - 16pu kellaaeg Error 7-EndTime 1 UINT32

125 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 7 UINT16

126 Logi: viga 1 bitivdli Log: Error 1 Bitfield 7 UINT32

127 Logi: viga 2 bitivdli Log: Error 2 Bitfield 7 UINT32

128 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 7 UINT32

129 LogSpeed Log: Speed 7 UINT32

130 Logi: veakood Log: Error Code 7 UINT32 -

131 Logi: vooluhulk Log: Flow 7 FoaT3g PO40.12-Vooluhulga
mdotiihik

132 Logi: Surukdrgus Log: Head 7 FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtiihik -

133 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power Module Temp 7~ FLOAT32 rnoétt()ij;?k- Temperatuuri

134 Logi: mootori vool Log: Motor Current 7 FLOAT32 A

135 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 7 FLOAT32 V

136 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 7 FLOAT32 P0~41.Q:1$-Temperatuur|
madtihik
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137 LogPower Log: Motor Power 7 FLOAT32 -

138 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DCBus Voltage 7 FLOAT32 V

139 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 7 FLOAT32 V

140 P02.0.08 Viga8 Error 8 UINT16 -

141 - Viga 8 - kuupdev Error 8 - Date UINT32

142 Viga 8 - kellaaeg Error 8 -Time UINT32

143 Viga 8 - 16pu kuupdev Error 8- End Date UINT32

144 Viga 8 - 16pu kellaaeg Error8-EndTime 1 UINT32

145 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 8 UINT16

146 Logi: viga 1 bitivdli Log: Error 1 Bitfield 8 UINT32

147 Logi: viga 2 bitivdli Log: Error 2 Bitfield 8 UINT32

148 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 8 UINT32

149 LogSpeed Log: Speed 8 UINT32

150 Logi: veakood Log: Error Code 8 UINT32 -

151 Logi: vooluhulk Log: Flow 8 Foarsy P040.12-Vooluhulga
madtiihik

152 Logi: Surukdrgus Log: Head 8 FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtiihik -

153 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power Module Temp 8 FLOAT32 rnoétt()ij;?k- Temperatuuri

154 Logi: mootori vool Log: Motor Current 8 FLOAT32 A

155 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 8 FLOAT32 V

156 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 8~ FLOAT32 P0~l1~.Q:1?°>-Temperatuur|
madtihik

157 LogPower Log: Motor Power 8 FLOAT32 -

158 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DCBus Voltage 8 FLOAT32 V

159 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 8 FLOAT32 V

160 P02.0.09 Viga 9 Error9 UINT16

161 - Viga 9 - kuupdev Error 9 - Date UINT32

162 Viga 9 - kellaaeg Error9-Time UINT32

163 Viga 9 - 16pu kuupéev Error 9 - End Date UINT32

164 Viga 9 - 16pu kellaaeg Error 9-EndTime 1 UINT32

165 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 9 UINT16

166 Logi: viga 1 bitivali Log: Error 1 Bitfield 9 UINT32

167 Logi: viga 2 bitivali Log: Error 2 Bitfield 9 UINT32

168 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 9 UINT32

169 LogSpeed Log: Speed 9 UINT32

170 Logi: veakood Log: Error Code 9 UINT32 -

171 Logi: vooluhulk Log: Flow 9 Foarsy P040.12-Vooluhulga
madtiihik

172 Logi: Surukdrgus Log: Head 9 FLOAT32 P04.0.11 - Rohu mddtiihik -

173 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power ModuleTemp 9 FLOAT32 Ewoétt()ﬁ:]?k- Temperatuuri

174 Logi: mootori vool Log: Motor Current 9 FLOAT32 A

175 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 9 FLOAT32 V

176 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 9~ FLOAT32 P0~l1~.Q:1?°>-Temperatuur|
madtihik

177 LogPower Log: Motor Power 9 FLOAT32 -

178 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DCBus Voltage 9 FLOAT32 V

179 - Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 9 FLOAT32 V

180 P02.0.10 Viga 10 Error 10 UINT16

181 - Viga 10 - kuupaev Error 10 - Date UINT32

182 Viga 10 - kellaaeg Error 10 - Time UINT32

183 Viga 10 - 16pu kuupéev Error 10 - End Date UINT32

184 Viga 10 - I6pu kellaaeg Error 10 - End Time 1 UINT32

185 Logi: vigade loendur Log: Error Counter 10 UINT16

186 Logi: viga 1 bitivali Log: Error 1 Bitfield 10 UINT32

187 Logi: viga 2 bitivali Log: Error 2 Bitfield 10 UINT32
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188 Logi: alarm 1 bitivali Log: Alarm 1 Bitfield 10 UINT32
189 LogSpeed Log: Speed 10 UINT32
190 Logi: veakood Log: Error Code 10 UINT32
191 Logi: vooluhulk Log: Flow 10 FLOAT32 P0~l1~.Q:1.2-Vooluhu|ga
madtihik
192 Logi: Surukdrgus Log: Head 10 FLOAT32 P04.0.11 - Réhu maétiihik -
193 Logi: toitemooduli temperatuur Log: Power Module Temp 10 FLOAT32 ;Oatt()d:]?kﬁemperatuurl
194 Logi: mootori vool Log: Motor Current 10 FLOAT32 A
195 Logi: mootori pinge Log: Motor Voltage 10 FLOAT32 V
196 Logi: inverteri temperatuur Log: Inverter Temperature 10 FLOAT32 ;Oatt()d:]?kﬂemperatuun
197 LogPower Log: Motor Power 10 FLOAT32 -
198 Logi: alalisvoolu siini pinge Log: DCBus Voltage 10 FLOAT32 V
199 Logi: vooluvdrgu pinge Log: Grid Voltage 10 FLOAT32 V
200 Summaarne vigade loendur Total Error Counter UINT16
201 - Summaarne alarmide loendur Total Alarm Counter UINT16
202 P02.9.01 Viga Bitfield 1 Error Bitfield 1 UINT32
203 P02.9.02 Viga Bitfield 2 Error Bitfield 2 UINT32
204 P02.9.05 Alarm Bitfield 1 Alarm Bitfield 1 UINT32 - -
205 P03.0.01 Tegelik rohk Actual Pressure FLOAT32 P04.0.11 - Rdhu mddtiihik -
206 P03.0.02 Tegelik vooluhulk Actual Flow FLOAT32 P0~l1~.Q:1.2-Vooluhu|ga
[X+] mootiihik
207 P03.0.03 Tegelik vedeliku temp. Actual Fluid Temperature FLOAT32 P0~l1~.Q:1?°>-Temperatuur|
(X+] maotiihik
208 F)?fjo'o“ Tegelik tase Actual Level FLOAT32 P04.0.14 - Tase mostihik
209 P03.0.10 Toimiv nGutav véértus Effective Required Value FLOAT32 -
210 P03.0.20 Ndutavvddrus Required Value FLOAT32 -
211 P03.0.30 Pumba olek Pump Status ENUM
212 P03.1.01 Seadme toite koguaeg Unit Powered Time UINT32 s
213 P03.1.02 Mootori tddaeg Motor Running Time UINT32 s
214 P03.1.05 Energia loendur Energy Counter FLOAT32 P0~4~.0__.1'6-Energ|a
mdotiihik
215 P03.2.01 Mootori kiirus Motor Speed UINT16  rpm
216 P03.2.02 Mootori kiirus % Motor Speed % FLOAT32 %
217 P03.2.05 Mootori vool Motor Current FLOAT32 A
218 P03.2.06 Mootori vdimsus Motor Power FLOAT32 "O40.15-Voimsuse
madtihik
219 P03.2.07 Mootori pinge Motor Voltage FLOAT32 V
220 P03.2.08 Voolvdrgu pinge Grid Voltage UINT16 V
221 P03.2.09 Alalisvoolu siini pinge DC Bus Voltage UINT16 V
222 P03.2.20 Toitemooduli temperatuur Power Module Temperature ~ FLOAT32 quatt()d:]?kﬁemperatuurl
223 P03.2.21 Inverteri temperatuur Inverter Temperature FLOAT32 ;Oatt()d:]?kﬂemperatuun
224 P03.2.22 Mootori PTC Motor Ptc FLOAT32 -
225 P03.3.01 Digitaalne sisendi/valjundi olek Digital I/0 Status UINT16 -
226 P03.3.11 Analoogsisendi 1 vdartus Analog Input 1 Value FLOAT32 2’(:361502-Ana|oog5|send|
22 P03.3.12 Analoogsisendi 2 vaartus Analog Input 2 Value FLOAT32 ;’(ig.ﬂ1p.12-Analoog5|send|
228 P03.3.13 Analoogsisendi 3 vaartus Analog Input 3 Value FLOAT32 P0§...1.22-AnaloogS|send|
(X+] 3 tiliip
229 P03.3.14 Analoogsisendi 4 vaartus Analog Input 4 Value FLOAT32 P0§...1.32-AnaloogS|send|
(X+] 4 tiliip
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230 P03.3.20 Analoogvaljundivaartus Analog Output Value Foarsp PO>302-
Analoogviljundi tiilip
231 P03.4.02 Seadme valmistamise kuupéev Unit Production Date UINT32 -
232 P03.4.05 Ajami valmistamise kuupéev Drive Production Date UINT32
233 - Ajami tiilip Drive type ENUM
234 P06.0.04 Mitme pumba kaart Multipump Map UINT16
235 P06.0.05 Mitme pumba prioriteet Multipump Priority UINT16
236 P03.4.13 Juhtimiskaardi plsivara versioon  Control Card Firmware Version UINT32
237 P03.4.12 Toite plaadi pisivara versioon Power Card Firmware Version  UINT32
238 P03.4.10 Hmi pisivara versioon Hmi Firmware Version UINT32
239 P03.4.11 Hmi-Bt tarkvaraversioon Hmi-Bt Firmware Version UINT32
240 P03.4.14 Kaardifaili versioon Map File Version UINT32
241 P03.4.15 Vaikeseadete faili versioon Default File Version UINT32
242 P03.4.16 Parameetrite faili versioon Parameter File Version UINT32
243 [P)?fj4'17 Keelefaili versioon Language File Version UINT32
244 [P)?ij.OO Hinnanguline tegelik vaartus Senorless or Sensored ENUM
245 P03.4.25 Hidraulilised kurvid salvestatud EstimationCapability ENUM
9.6 BACneti analoogvaartuste TABEL
Objekti Meniii  Parameeter Nimi BACnet Obj. Nimi Tiilip MaGt Min Max
identifikaator ID
0 Valib pumba oleku
SEES/VALJAS Vastab
nupu SEESVALIAS 4 et ENUM 0 1
olekule
0-On
1-0ff
1 Vealahtestamise  ¢ppoRRESTCMD ENUM 0 1
késklus
2 P04.0.01  Siist tiip System Type ENUM 0 2
3 P04.0.02  JuhtimisreZiim Control Mode ENUM 0 7
4 P04.0.03  Reguleerimise reZiim  Regulation Mode ENUM - 0 1
5 P04.0.05 Kdivitamise vddrtus  StartValue UINT16 % 0 100
6 P04.0.06 AutomaatneKdivitus  Auto Start ENUM 0 1
! Poa.0.07 Min kiiruse Min Speed Configuration ENUM 0 1
konfiguratsioon
8 P04.0.09  Madtiihiku valimine ~ Measuring Unit Selection ENUM 0 1
9 P04.0.11  Rohu mddtiihik Pressure Measuring Unit ENUM 0 8
10 P04.0.12 o . .
X+] Vooluhulga mdétiihik  Flow Measuring Unit ENUM 0 4
M P04.0.13  Temperatuuri . .
X+] méstiihik Temperature Measuring Unit ~ ENUM 0 2
12 [P)E)jjO.M Tase mddtiihik Level Measuring Unit ENUM 0 3
13 [P)?jjOJS Voimsuse madtiihik ~ Power Measuring Unit ENUM 0 3
14 [P)?jjo'% Energia maotihik Energy Measuring Unit ENUM 0 5
15 P04.0.17  Spets. energia o .
X+] 85tihik Specific Energy Meas. Unit ENUM 0 4
16 P09.1.11  Max komakohti Max Decimals UINT16 0 3
17 Po4.01 atepunkiT Setpoint 1 Selection ENUM 0 1
valimine
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18 Po4.0.22 >atepunkii2 Setpoint 2 Selection ENUM 0 2
valimine
19 P04.0.23 Sat.te;.)unkn 3 Setpoint 3 Selection ENUM 0 2
[X+] valimine
20 P04.0.24 Sat.te;.)unkn 4 Setpoint 4 Selection ENUM 0 2
[X+] valimine
21 P04.1.01 Kiiruse sittepunkt 1 Speed Setpoint 1 UINT16  rpm E94'2'31 MinP04.2.32-
iirus Max kiirus
22 P04.1.02  Kiiruse sattepunkt2  Speed Setpoint 2 UINT16  rpm E.(.)4'2'31 MinP04.2.32-
iirus Max kiirus
23 [F))?jj1'03 Kiiruse sattepunkt 3 Speed Setpoint 3 UINT16  rpm EI(I)I’L:J5231 -Min Eﬂoaiiliﬁs
24 [F;?_ff'M Kiiruse sittepunkt 4 Speed Setpoint 4 UINT16  rpm El?rtszm - Min IF\)/IOaZ:(ierzjs
25 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.11  Rdhu sattepunkt 1 Pressure Setpoint 1 FLOAT32  Réhu Réhk - Réhk -
mdatiihik nullvaartus tdisskaala
26 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.1.12  Rdhu sdttepunkt 2 Pressure Setpoint 2 FLOAT32  Réhu Rohk - Rohk -
madtihik nullvddrtus tdisskaala
27 PO4113 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ’ Réhu sattepunkt 3 Pressure Setpoint 3 FLOAT32  Réhu Rohk - Rohk -
madtihik nullvddrtus tdisskaala
28 P04 14 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
[X+j ‘ Réhu sdttepunkt 4 Pressure Setpoint 4 FLOAT32  Réhu Réhk - Réhk -
mdatiihik nullvaartus tdisskaala
29 P04 121 P04.0.12 - P05.0.21- P05.0.22 -
[X+j ‘ Vooluhulga sattepkt1  Flow Setpoint 1 FLOAT32  Vooluhulga Vooluhulk-  Vooluhulk -
madtihik nullvddrtus tdisskaala
30 PO4.1.22 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j " Vooluhulga sattepkt2  Flow Setpoint 2 FLOAT32  Vooluhulga Vooluhulk- Vooluhulk -
madtihik nullvddrtus tdisskaala
31 PO4.1.23 P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j ’ Vooluhulga sattepkt3  Flow Setpoint 3 FLOAT32  Vooluhulga Vooluhulk-  Vooluhulk -
mdatiihik nullvaartus tdisskaala
32 PO4.1 24 P04.0.12 - P05.0.21- P05.0.22 -
[X+j ‘ Vooluhulga sattepkt4 ~ Flow Setpoint 4 FLOAT32  Vooluhulga Vooluhulk-  Vooluhulk -
mdatiihik nullvaartus tdisskaala
33 P41 31 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ' Temp. sattepunkt 1 Temp. Setpoint 1 FLOAT32  Temperatuuri  Temperatuur- Temperatuur -
madtihik nullvddrtus tdisskaala
34 PO4.1.32 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ' Temp. sattepunkt2 ~ Temp. Setpoint 2 FLOAT32  Temperatuuri  Temperatuur- Temperatuur -
mdatiihik nullvaartus tdisskaala
35 P04 133 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ’ Temp. séttepunkt3 ~ Temp. Setpoint 3 FLOAT32  Temperatuuri  Temperatuur- Temperatuur-
mdatiihik nullvaartus tdisskaala
36 PO4.1 34 P04.0.13 - P05.0.31- P05.0.32 -
[X+j ’ Temp. sattepunkt4 ~ Temp. Setpoint 4 FLOAT32  Temperatuuri ~ Temperatuur- Temperatuur-
madtihik nullvddrtus tdisskaala
37 P05.0.41 - P05.0.42 -
PO4.1.41 Taseme sdttepunkt 1 Level Setpoint 1 FLOAT32 P04'0'1~A~' . Tase- Tase -
[X+] Tase modtihik ax
nullvddrtus tdisskaala
38 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.42 Taseme sattepunkt 2 Level Setpoint 2 FLOAT32 P04'0'1f} . Tase- Tase -
[X+] Tase maotiihik .
nullvaartus tdisskaala
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39 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.43 Taseme sattepunkt 3 Level Setpoint 3 FLOAT32 P04'0'1f} . Tase- Tase -
[X+] Tase moGtihik -
nullvaartus taisskaala
40 P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.1.44 Taseme sattepunkt4  Level Setpoint4 FLOAT32 P04'0'1f} . Tase- Tase -
[X+] Tase moatiihik o
nullvaartus taisskaala
41 POL15] P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ’ Uldine sattepunkt 1 Generic Setpoint 1 FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvaartus taisskaala
42 POL15D P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ’ Uldine sattepunkt2 ~ Generic Setpoint 2 FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvaartus taisskaala
43 PO4T53 . P05.0.51 - P05.0.52 -
[X+j ‘ Uldine sdttepunkt 3 Generic Setpoint 3 FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvaartus taisskaala
44 POL 154 . P05.0.51- P05.0.52 -
[X+j ’ Uldine sattepunkt4  Generic Setpoint 4 FLOAT32 Uldine - Uldine -
nullvaartus taisskaala
45 P04.2.01 Aken Window UINT16 % 1 100
46 P04.2.02 Husterees Hysteresis UINT16 % 1 100
4 P04.2.06 Téstmiskiirus Lift Speed UINT16  rpm P04.2.31-Min  P04.2.32-
kiirus Max kiirus
48 P04.2.07 t'o”gejj“e QOStMISe i ear Lift Amount UINTI6 % 0 200
49 [F’)?jj2.08 Kvadr.tostmise kogus  Quad. Lift Amount UINT16 % 0 999
50 P04.2.11  Kaldtee 1 Ramp 1 UINT16 s 1 250
51 P04.2.12  Kaldtee 2 Ramp 2 UINT16 s 1 250
52 P04.2.13 Kaldtee 3 Ramp 3 UINT16 s 1 999
53 P04.2.14 Kaldtee 4 Ramp 4 UINT16 s 1 999
> Po4.2.15 Rambikiiusemin o oooed Min Acceleration  FLOAT32 s 0.1 25
kiirendus
> po4.2.16 Rambikirusemin oo Goeed Min Deceleration FLOAT32 s 0.1 25
aeglustus
56 P04.2.31 Min kiirus Min Speed UINT16  rpm 0 2000
57 P04.2.32  Max kiirus Max Speed UINT16  rpm 2000 4100
58 P04.2.35 Min kiiruse aeg Min Speed Time UINT16 s 0 100
59 P04.3.00 V"ea automaatne Automatic Error Reset ENUM 0 1
lahtestamine
60 RGhK - minimaalne P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.3.01 .. .. Pressure - Minimum Threshold FLOAT32  Réhu Rohk - Rohk -
lavivaartus il
maotiihik nullvaartus taisskaala
61 P04.3.02 Vooluhulk - P04.0.12 - P05.0.21 - P05.0.22 -
[X+j ’ minimaalne Flow - Minimum Threshold FLOAT32  Vooluhulga Vooluhulk-  Vooluhulk -
lavivaartus maotihik nullvaartus taisskaala
62 Temperatuur - - P04.0.13 - P05.0.31 - P05.0.32 -
P04.3.03 minimaalne Temperature - Minimum FLOAT32  Temperatuuri ~ Temperatuur- Temperatuur -
[X+] o Thresho o
lavivaartus maotihik nullvaartus taisskaala
63 - P05.0.41 - P05.0.42 -
P04.3.04 Tase :“mmlmaalne Level - Minimum Threshold FLOAT32 P04'0‘1~L} . Tase- Tase -
[X+] [avivaartus Tase mootihik .
nullvaartus taisskaala
64 - . P05.0.51 - P05.0.52 -
P04.3.05 L.J.ld.”.].?_ min. Generic - Min. Threshold FLOAT32 Uldine - Uldine -
[X+] lavivadrtus e
nullvaartus taisskaala
65 P04.3.10 :Y"T“.'f”..aalse i} Minimum Threshold Delay ~ UINT16 s 1 100
dvivaartuse viiteaeg
66 P04.3.11 Veepuuduse viiteaeg  Lack Of Water Delay UINT16 s 1 100
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67 P04.4.07 Testkaivituse kiirus ~ Test Run Speed UINT16  rpm 0 P04'21.32 i
Max kiirus
68 P04.4.02  Testkdivituse ajaldpp  Test Run Timeout UINT16  h 0 255
69 P04.4.03 Testkdivituse aeg Test Run Time UINT16 s 0 180
70 P04.4.05 Testkdivituse kdsklus  Test Run Command ENUM - 0 1
7 PO4.6,07 O taltmise Pipe Filling Function ENUM - 0 2
funktsioon
72 Toru titmise P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
P04.6.03 vivas Pipe Filling Threshold FLOAT32  Réhu Rohk - Rohk -
dvivaartus oyl -
madtihik nullvddrtus tdisskaala
73 P04.6.05 Toru tditmise aeg Pipe Filling Time UINT16 s 0 999
74 Max toru téitmise P06.0.02-
P04.6.06 Max Pipe Filling Pumps UINT16 - 1 Max seadmete
pumpade arv anv
75 P04.6.05 -
P04.6.10 Toru téitmise ooteaeg Pipe Filling Steady Time UINT16 s 1 Toru taitmise
aeg
76 04615 Lo e Kilruse  pioe Filing Speed Step UINTI6 % 5 100
77 P05.0.00 Zﬁ?g'sk“ VaaMse  pctual Value Source ENUM - 0 7
78 P05.0.01  Ajam - nullvaartus Actuator - Zero Value UINT16  rpm 0 9999
79 P05.0.02  Ajam - tdisskaala Actuator - Full Scale UINT16  rpm 0 9999
80 P04.0.11 -
P05.0.11  Rdhk- nullvdértus Pressure - Zero Value FLOAT32  Réhu -5 10
mdatiihik
81 P04.0.11 -
P05.0.12  Rdhk - taisskaala Pressure - Full Scale FLOAT32  Réhu 0 100
mdatiihik
82 P04.0.12 -
P05.0.21  Vooluhulk- Flow - Zero Value FLOAT32  Vooluhulga 0 9999
[X+] nullvaartus ninp
madtihik
83 P05.0.22 P04.0.12 -
[X+j ’ Vooluhulk - téisskaala  Flow - Full Scale FLOAT32  Vooluhulga 0 9999
maatiihik
84 P04.0.13-
P05.0.31 Tempgratuur ) Temperature - Zero Value FLOAT32  Temperatuuri  -100 9999
[X+] nullvaartus o
mdatiihik
85 P04.0.13 -
P05.0.32 T.(.a.mperatuur ) Temperature - Full Scale FLOAT32  Temperatuuri  -100 9999
[X+] taisskaala o
mdatiihik
86 P05.0.41 Tase - nullvaartus Level - Zero Value FLOAT32 P04'0'1~A~' 999 9999
[X+] Tase mootihik
87 P05.0.42 Tase - tdisskaala Level - Full Scale FLOAT32 P04'0'1~A~' 999 9999
[X+] Tase mootihik
88 [F;?fjo'm Uldine - nullvddrtus ~ Generic - Zero Value FLOAT32 - -1000 1000
89 [P)?ij.SZ Uldine - taisskaala Generic - Full Scale FLOAT32 - -1000 1000
%0 pos.1.01 Analoogsisendi® 100 inout 1 Function ENUM - 0 7
funktsioon
o P05.1.02 {-\unufa:)oogswendl 1 Analog Input 1 Type ENUM - 0 3
72 ps.1.11 AnaloogsisendiZy yoonout 2 Function ENUM - 0 7
funktsioon
73 P05.1.12 funu?‘;"ogs'se”d' 2 Analog Input 2 Type ENUM - 0 3

110 EXM - Paigaldamise, kditamise ja programmeerimise lisajuhised



et - Originaaljuhiste tdlge

94 P05.1.21  Analoogsisendi 3 .
X+] funkisioon Analog Input 3 Function ENUM 0 7
95 P05.1.22  Analoogsisendi 3
X+] il Analog Input 3 Type ENUM 0 3
96 P05.1.31  Analoogsisendi 4 )
X+] funktsioon Analog Input 4 Function ENUM 0 7
97 P05.1.32  Analoogsisendi 4
X+] tilip Analog Input 4 Type ENUM 0 3
78 [P)?ff 40 Anduri kdver Sensor Curve ENUM 0 1
99 B?fj1'50 Analoogajamitiiip  Analog Actuator Type ENUM 0 1
100 P05.2.03 D|g|ta§|5|send| 3 Digital Input 3 Function ENUM 0 9
funktsioon
101 P05.2.04 Digitaalsisendi 4 . .
X+] funkisioon Digital Input 4 Function ENUM 0 9
102 P05.2.05 Digitaalsisendi 5 . .
X+] funkisioon Digital Input 5 Function ENUM 0 9
103 pos.3.01 Analoogvaljundi -y o Output Function ENUM 0 12
funktsioon
104 P05.3.02  Analoogvaljunditiiip Analog Output Type ENUM 0 3
105 P05.4.01 Relee 1 funktsioon Relay 1 Function ENUM 0 7
106 P05.4.02 Relee 2 funktsioon Relay 2 Function ENUM 0 7
107 P05.8.01 Analoogsisendi 1 nihe Analog Input 1 Offset FLOAT32 -100 100
108 pos.g.0p Analoogsisendi® o000t 1 Gain FLOAT32 0 15
aktiveerumine
109 P05.8.11 Analoogsisendi 2 nihe Analog Input 2 Offset FLOAT32 -100 100
1o ps.g.12  AnaloogsisendiZ: )00t Gain FLOAT3? 0 15
aktiveerumine
i [P)E)fj&ﬂ Analoogsisendi 3 nihe  Analog Input 3 Offset FLOAT32 -100 100
12 P05.8.22 Angloogswgndl 3 Analog Input 3 Gain FLOAT32 0 1.5
[X+] aktiveerumine
13 B?fjg'31 Analoogsisendi 4 nihe Analog Input 4 Offset FLOAT32 -100 100
14 P05.8.32  Analoogsisendid 101004t Gain FLOAT32 0 15
[X+] aktiveerumine
s Po6.0.01 Susteemi System Configuration ENUM 0 2
konfiguratsioon
116 P06.0.02 Max seadmete arv Max Units UINT16 1
B P06.0.03 Mltme pgmba Multipump Address UINT16 1
siisteemi aadress
118 RGhK - suurenev P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.11 . Pressure - Inc. value FLOAT32  Réhu 0 Rohk -
vaartus ol
madtihik tdisskaala
119 RGhk - vihenev P04.0.11 - P05.0.12 -
P06.1.12 .. Pressure - Dec. value FLOAT32  Réhu 0 Rohk -
vaartus U
mootiihik tdisskaala
120 P04.0.12 - P05.0.22 -
P06.1.21  Vooluhulk-suurenev g0 1 value FLOAT32  Vooluhulga 0 Vooluhulk -
[X+] vaartus nrep s
madtihik tdisskaala
121 . P04.0.12 - P05.0.22 -
P06.1.22 V?.Qluhulk—vahenev Flow - Dec. value FLOAT32  Vooluhulga 0 Vooluhulk -
[X+] vaartus P
madtihik tdisskaala
122 P04.0.13 - P05.0.32 -
P06.1.31 Temperatug'r'— Temperature - Inc. value FLOAT32  Temperatuuri 0 Temperatuur -
[X+] suurenev vaartus e
mootiihik tdisskaala
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123 P06132 Temperatuur- P04.0.13 - P05.0.32 -
- emperatiy Temperature - Dec. value FLOAT32  Temperatuuri 0 Temperatuur -
[X+] vahenev vaartus )
maotiihik taisskaala
124 P06.1.41 Tase - suureney P04.0.14 - P05.042-
Level - Inc. value FLOAT32 il s Tase -
[X+] vaartus Tase mootihik
taisskaala
125 . P05.0.42 -
P06.1.42 Tase - vahenev Level - Dec. value FLOAT3? P04'0'1~A~' . Tase -
[X+] vaartus Tase mootihik
taisskaala
126 - P05.0.52 -
P06.1.51 U.!qme— suurenev Generic - Inc. value FLOAT3? 0 Uldine -
[X+] vaartus
taisskaala
127 . . P05.0.52 -
P06.1.32 U.@me—vahenev Generic - Dec. value FLOAT32 0 Uldine -
[X+] vaartus
taisskaala
128 Mitme pumba . P04.2.31-Min P04.2.32-
P06.1.61 lubamise kiirus Multipump Enable Speed UINT16 rpm Kiirus Max kiirus
129 P06.1.71  Siinkroonne piirang  Synchronous Limit UINT16  rpm 0 3600
130 P06.1.72  Siinkroonimise aken  Synchronous Window UINT16 rpm 0 P04'21.32'
Max kiirus
131 Po6.1g1 Hutomaatne Automatic Switchover Interval ~ UINT16  h 0 250
umberlilitusintervall
132 P07.0.01 I\{qummaalne Max Switching Frequency ENUM 0 5
lilitussagedus
133 P07.0.02  Min lilitussagedus  Min Switching Frequency ENUM 0 5
134 Kiiruse vahelejdtmise . P04.2.31-Min P04.2.32-
P07.1.01 keskpunkt Skip Speed Center UINT16  rpm Kiirus Max kiirus
135 po7.1.02  Kilruse vahelejatmise ) o0 Range UINTI6  rpm 0 300
vahemik
136 Mootori
P07.2.01 soojendamise Motor heating function ENUM 0 2
funktsioon
137 P08.0.01 Com 1 funktsioon Com 1 Function ENUM 0 3
138 P08.0.02 Com 2 funktsioon Com 2 Function ENUM 0 2
139 P08.1.01 Modbus RTU aadress ~ Modbus RTU Address UINT16 0 127
140 pog1.02 ModbusRIU Modbus RTU Baudrate ENUM 0 8
boodikiirus
141 P08.1.08 Modbus RTU formaat  Modbus RTU Format ENUM 0 3
142 P08.2.05 -
pog 201 DACNELMSITPMAC oot MS/TP MacAddress  UINT16 0 BAChet MS/TP
aadress
Max Master
143 P0g 207 DACnet MS/TP BACnet MS/TP Baudrate ENUM 0 8
boodikiirus
144 P08203 DhCnet MS/TP BACnet MS/TP Format ENUM 0 3
formaat
145 P0g2.04 DACnEtMSITP BACnet MS/TP Device Id UINT32 4194304
seadme ID
146 P08.2.01 -
p0g 205 DACNELMSITPMAX o o MS/TP MaxMaster  UINT16 BACNet MS/TP 127
Master
Mac aadress
147 BACneti teabekaadrid  BACnet Info Frames UINT16 1 255
148 BACneti taaslaht BACnet Reinit ENUM 0 1
149 P08.3.01 Traadlt.a side Enable Wllrelgss ENUM 0 1
lubamine Communication
150 P09.0.01
X+] Keel Language ENUM 0 28
151 P09.0.12 )
X+] Kellaaeg Time UINT32
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152 P09.0.11 .
X+] Kuupdev Date UINT32
153 P09.1.01 Energiasaastu kuva  Display Energy Saving ENUM 0 1
154 P09.1.02  Energiasddstu aeg Energy Saving Time UINT16 s 60 3600
155 P09.1.10  Kuva orientatsioon Display Orientation ENUM 0 1
156 p09.3.01 \igadelog Error Log Reset ENUM 0 1
|dhtestamine
17 P09.3.02 T_(_)oaja Ioe.ndurl Operating Time Couter Reset ~ ENUM 0 1
|dhtestamine
158 P09.3.03 Mootoritéaja g nning Counter Reset  ENUM 0 1
loenduri lahtestamine
159 p09.3.04 Lnergialoenduri Energy Counter Reset ENUM 0 1
|dhtestamine
160 P09.3.05 Tehasesgadete Factory Restore ENUM 0 1
taastamine
161 P09.3.06 ﬁasutuselevott on Commissioning Completed ENUM 0 1
dpetatud
162 P09.3.07 “eotudseadmete g peviceListReset  ENUM 0 1
loendi lahtestamine
163 Po4.1.60 iangusatiepunkli o int saving ENUM 0 1
salvestamine
164 P01 6.01 P04.0.11 - P05.0.11 - P05.0.12 -
. HO Rahk Setpoint Zero Flow FLOAT32  Réhu Rohk - Rohk -
[X+] Nminl e
madtihik nullvddrtus tdisskaala
165 P04.2.00 maaruse vdi kontrolli .
X+] tiip Regulation Type ENUM 0 1
166 P05.3.02 -
P05.8.44  Offset AO 1 Analog Output 1 Offset FLOAT32  Analoogvéljun -100 100
ditiiip
167 P05.8.45 GainAQ1 Analog Output 1 Gain FLOAT32 0 1.5
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10 Hooldus

10.1 Ettevaatusabinoud

HADAOHT: Elektril66gi oht

e Enne todga alustamist kontrollige, et elektritoide oleks lahutatud ning sisselilitamine
vélistatud, et seadet, juhtpaneeli ja abijuhtimisahelat ei saaks kogemata taaskaivitada.
e Parast sisteemi lahtithendamist toiteallikast oodake 2 minutit, et jddkvool saaks hajuda.

HOIATUS: Fllsikalised ja termilised ohud

o Kandke alati isikukaitsevahendeid.

e Kasutage alati sobilikke t66riistu.

e Kui mootor on elektripumpa paigaldatud, jdlgige vdga kuumade v&i kiilmade vedelike
puhul inimeste vigastamise ohtu.

Enne toéddega alustamist

e Lugege kdik ohutusjuhised jaotises Sissejuhatus ja ohutus |&bi ja tehke need omale selgeks.

e Laske elektripumbal ja kdikidel stisteemikomponentidel jahtuda enne nende puudutamist.

e Enne elektripumba lahtivotmist, téite- ja tihjenduskorkide eemaldamist v&i torustiku
lahtithendamist veenduge, et elektripump oleks siisteemist isoleeritud ja kogu réhk oleks
nulli lastud.

Mootori magnetvali

Rootori lahtivdtmine ja paigaldamine mootori kestas tekitab tugeva magnetvalja.

HADAOHT: Magnetohud
m Magnetvali vdib olla ohtlik kaikidele, kes kannavad stimulaatoreid v6i muid magnetvaljadele

tundlikke meditsiiniseadmeid.

MARKUS:

Magnetvali vdib tdmmata rootori pinnale metalliprahti, pdhjustades sellele kahjustusi.
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10.2 HVX- voi HVX+-ajami asendamine

10.2.1B- ja C-suuruse asendamine

SPXM_MQ001_A ph

1. Mootor

2. Ajam

3. Kinnituskruvid

4. Tihend

5. Vaheréngad

1. Lahutage kdik ajamiga thendatud andurid.

2. Ajami eemaldamiseks keerake kruvid Torx-kruvikeerajaga lahti.
3. Méarige tihendit alkoholiga.

4. Kontrollige, kas uue ajami vaherdngas asetsevad digesti ja on terved.
5. Paigaldage uus ajam ja keerake kruvid kinni.

6. Pingutusmoment: 6 Nm (55 Ibf-in) £ 15%.

7. Uhendage kdik ajamid uuesti ajami kilge.
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10.2.2D-suuruse asendamine

A ph

SPXM_M0002_A

Mootor

Kulgmised kinnituskruvid
Ajam

Kaane kruvid

Kaas

Keskne kinnituskruvi
Tihend

Vaheréngas

©NOo A WN =

Vana ajami lahtivétmine

Lahutage kdik ajamiga Ghendatud andurid.

Eemaldage kaas.

Lahutage mootori faasijuhtmed.

Keerake ajamisse M6 sisestatav tdsteaas.

Kinnitage kraana tross tdsteaasa kilge.

Trossi pingutamine.

Eemaldage ajam, keerates selle jaoks kiilgmised ja kesksed kruvi Torx-kruvikeerajaga lahti.
Jélgige seejuures, et keskne kruvi ei kukuks mootorisse.

8. Tostke ajam aeglaselt Ules, jélgides voimalikke jarske koormuse nihkeid, ja eraldage see
mootorist.

Nouasrwdh =
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Uue ajami kokkupanek

g

No

8.

9.

Kontrollige, kas uue ajami vaherdngas asetsevad digesti ja on terved.

Keerake ajamisse M6 sisestatav t&steaas.

Kinnitage kraana tross tdsteaasa kilge.

Tostke ajam aeglaselt Ules, jélgides véimalikke jarske koormuse nihkeid.

Paigaldage uus ajam ja keerake kruvid kinni.

Pingutusmoment: 15 Nm (132 Ibf-in) £ 15%.

Eemaldage kraana tross ja eemaldage tdsteaas.

Uhendage faasijuhtmed taas mootori kiilge, jilgides mootori esialgset faasijarjestust.

U = pruun
V = sinine
W = must

Paigaldage kaas ja keerake kruvid kinni.
Pingutusmoment: 3 Nm (27 Ibfin) + 15%.
Uhendage k&ik ajamid uuesti ajami kilge.

10.3 Pikad joudeperioodid

1.

aswN

6.

Vajutage juhtpaneelil nuppu SISSE/VALJA v&i avage vastav aktiveerimiskontakt (kui seda
kasutatakse).

Uhendage lahti toiteallikas.

Sulgege imemise ja dravoolu sulgeklapid.

Jargige juhiseid jaotises Hoiustamine Ik 9.

Enne seadme kaivitamist kontrollige seadme ja juhtpaneeli elektriihenduste olekut” ning
veenduge, et kruvid oleksid korralikult kinni keeratud.

Kaivitage seade vastavalt juhistele elektripumba juhendis.

10.4 Varuosade leidmine

Leidke varuosad tootekoodide abil otse veebisaidil spark.xylem.com.
Téiendava tehnilise teabe jaoks péérduge Xylemi voi volitatud edasimiija poole.
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11 Rikkeotsing

11.1 Ettevaatusabinoud

HOIATUS: Fllsikalised ja termilised ohud

o Kandke alati isikukaitsevahendeid.

e Kasutage alati sobilikke t66riistu.

e Pidage eriti kuumade vi kiilmade vedelike puhul silmas, et need véivad pdhjustada
vigastusi.

Enne tdé6dega alustamist

e Lugege kdik ohutusjuhised jaotises Sissejuhatus ja ohutus l&bi ja tehke need omale selgeks.

e Laske pumbal ja kdikidel siisteemikomponentidel jahtuda enne nende puudutamist.

e Enne elektripumba lahtivotmist, téite- ja tihjenduskorkide eemaldamist voi torustiku
lahtithendamist veenduge, et pump oleks siisteemist isoleeritud ja kogu réhk oleks nulli
lastud.

T66, kui seade ei ole pinge all

HADAOHT: Elektril66gi oht

e Enne todga alustamist kontrollige, et elektritoide oleks lahutatud ning sisselilitamine
vélistatud, et seadet, juhtpaneeli ja abijuhtimisahelat ei saaks kogemata taaskaivitada.
e Parast sisteemi lahtithendamist toiteallikast oodake 2 minutit, et jddkvool saaks hajuda.

Mootori magnetvali

Rootori lahtivbtmine ja paigaldamine mootori kestas tekitab tugeva magnetvalja.

HADAOHT: Magnetohud
m Magnetvali vdib olla ohtlik kéikidele, kes kannavad stimulaatoreid v6i muid magnetvaljadele

tundlikke meditsiiniseadmeid.

MARKUS:
Magnetvali véib tdmmata rootori pinnale metalliprahti, péhjustades sellele kahjustusi.

loniseerivast kiirgusest méjutatud kohad

HOIATUS: loniseeriva kiirguse oht

Kui seade on kokku puutunud ioniseerivate kiirgustega, rakendage inimeste kaitsmiseks
vajalikud ohutusmeetmed. Kui seadet on vaja ldhetada, teavitage sellest vedajat ja saajat, et
saaks rakendada vajalikud ohutusmeetmed.
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11.2 Alarmide loend

Kood Nimi Kirjeldus
A0S Konfiguratsioonifailid ei Gihti voi ei laaditud faile korralikult.
Halb failikonfiguratsioon  |Toide vélja, oodake 1 minut, toide sisse.
A08 Lalitussagedus on kdrge iimbritseva dhu temperatuuri tottu véhenenud.
Vdhendamine aktiivne Puhastage seadet, kontrollige seadme ventilaatorit ja imbritsevat seisukorda.
A1 Analoogsisendi vadrtus on liiga madal vdi liiga kdrge.
analoogsisendi 1 Alarm Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet vGi iget analoogsisendi konfiguratsiooni.
AT2 Analoogsisendi vadrtus on liiga madal véi liiga kdrge.
analoogsisendi 2 Alarm Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet vGi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
AT3 Analoogsisendi vadrtus on liiga madal véi liiga kdrge.
analoogsisendi 3 Alarm Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet vdi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
A4 Analoogsisendi vaartus on liiga madal véi liiga kdrge.
analoogsisendi 4 Alarm Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet véi iget analoogsisendi konfiguratsiooni.
A15 voolu/temperatuurianduri
alarm Sisseehitatud voolu-/temperatuuriandur ei tddta.
A16 Viline alarm on aktiveeritud.
vdline Dl alarm Kontrollige valisseadme kontakti.
A7 Ajami plaatide vahel on Gihendusega probleeme.
Sisemine side kadunud Toide valja, oodake 1 minut, toide sisse.
A18 Seade on seatud mitme pumba reZiimile, kuid side teiste seadmetega puudub.
Mitme pumba side katkes  |Kontrollige mitme pumba iihendust ja sidepordi konfiguratsiooni.
A19 Mitme pumba aadressi Mitme pumba siisteemis on ka teisi sama mitme pumba aadressiga seadmeid.
konflikt Veenduge, et igal seadmel on kordumatu mitme pumba aadress.
A20 Mitme pumba siisteemiga iihendatud seadmel on Gihildumatud funktsioonid voi erinev mitme pumba
Mitme pumba protokoll.
kokkusobimatus Arge kasutage iihildumatut funktsiooni vdi varskendage kdik seadmeid samale piisivara versioonile.
A21 Kloonimise
ebadnnestumine Kloonimise ebadnnestumine
A23 Vale analoogsisendi Ukski analoogsisend ei ole seatud juhtimisreziimis maadetud kogusele.
konfiguratsioon Kontrollige parameetrite diget konfiguratsiooni meniiiis MO5.
A24 sattepunkti vale Ukski valitud sattepunktidest ei vasta juhtreziimis maddetud kogusele.
konfiguratsioon Kontrollige parameetrite diget konfiguratsiooni meniitis M04, MO5.
A28 . e
Side kaugjuhitava véljasiini seadmega on katkenud.
Viljasiini side katkes Kontrollige kaugjuhitava seadme olekut ja véljasiini sideparameetrite diget konfiguratsiooni.
A29 Toru taitmise funktsiooni taitmisréhku ei ole toru taitmise aja jooksul saavutatud.
Toru taitmise alarm Kontrollige siisteemi terviklikkust ja torude taitmise parameetreid.
A35 Kasutajaliidese plaadi ja juhtpaneeli vahel on sisemine sideprobleem.
HMI side katkes Toide vdlja, oodake 1 minut, toide sisse.
A36 Kasutajaliidese plaadi ja traadita liidese vahel on sisemine sideprobleem.
BTLE side katkes Toide valja, oodake 1 minut, toide sisse.
A50 failide versioonide

mittevastavus

HMI-plaat ja juhtimiskaart sisaldavad samade konfiguratsioonifailide erinevaid versioone.
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11.3 Vigade loend

Kood Nimi Kirjeldus
E01 Mootori kiirus jaab ettendhtud vahemikust véljapoole.
Kiirusepiirangut on tiletatud |Toide valja, oodake 1 minut, toide sisse.
E02 Liigvool Mootori poolt kasutatav vool on iile piirmaara.
E03 Liigpinge Pinge on alla miinimumpiiri.
E04 Rootor on blokeeritud ja ei saa podrelda.
Kontrollige mustuse vdi muu materjali olemasolu pumba mérgades osades, mis vdivad péhjustada
Lukustatud rootor rootori ummistumist.
E05 Mélus on osa, mis on valesti ldhtestatud vdi ei toota.
Andmemalu on rikutud Toide vdlja, oodake 1 minut, toide sisse.
E06 Sisendfaasi kadu Uks v6i mitu faasi on puudu.
E07 Mootori temperatuur on véljaspool ohutuspiirangut.
Mootori iilekuumenemine  |Puhastage seadet, kontrollige seadme ventilaatorit ja imbritsevat seisukorda.
E08 Ajami sisetemperatuur on valjaspool ohutuspiirangut.
Inverteri tilekuumenemine  |Puhastage seadet, kontrollige seadme ventilaatorit ja iimbritsevat seisukorda.
E09 Mootor on lahti iihendatud  |Uhe véi mitme mootorifaasi ihendus (ajami ja mootori vahel) on katkenud.
E10 Ajam ei tuvastanud pumba sees vett.
Kuivalt tootamine Veenduge, et pump tdotab veega, rakendage Shu puhastamise protseduuri.
il Analoogsisendi vaartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Anduri 1 viga Kontrollige analoogsisendiga iihendatud seadet vGi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
E12 Analoogsisendi vdartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Anduri 2 viga Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet véi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
13 Analoogsisendi vdartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Anduri 3 viga Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet véi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
E4 Analoogsisendi vaartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Anduri 4 viga Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet vGi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
E15 Voolu/temperatuurianduri
viga Sisseehitatud voolu-/temperatuuriandur ei td6ta.
E16 Viline viga on aktiveeritud.
Véline Dl viga Kontrollige valisseadme kontakti.
E17 Ajami plaatide vahel on (hendusega probleeme.
Sisemine side kadunud Toide vdlja, oodake 1 minut, toide sisse.
E21 Digitaalsisend LOW on avatud.
Vee puudumine (LOW) Kontrollige veeseadme olekut, kui seda ei kasutata, hoidke LOW klemmide vahel aheliihendust.
£E22 Médratud minimaalset ldvivaartust ei ole minimaalse lavivadrtuse viiteaja jooksul saavutatud.
Minimaalne lavivaartus Veenduge, et pumbas on vett. Kinnitage minimaalse lavivaartuse parameetrite diged satted.
E23 Vale analoogsisendi Ukski analoogsisend ei ole seatud juhtimisreziimis mdddetud kogusele. Kontrollige parameetrite diget
konfiguratsioon konfiguratsiooni meniiiis M05.
E25 Juhtimiskaardi toite viga Toiteplaadi ja juhtplaadi vahel on probleem toiteallikaga.
E26 Mootorajami konfiguratsiooniparameetrid ei ole iged.

Riistvara konfiguratsiooni viga|Toide vélja, oodake 1 minut, toide sisse. Vdtke iihendust Xylemi hooldusettevdttega.
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Kood Nimi Kirjeldus
E27 Vooluleke maandusesse Mootori isolatsiooni maanduse suhtes on kahjustatud.
E29 Toru taitmise funktsiooni taitmisrohku ei ole toru taitmise aja jooksul saavutatud.
Toru tditmise viga Kontrollige siisteemi terviklikkust ja torude taitmise parameetreid.
E30 i Mootor on Glekoormatud.
Ulekoormus Kontrollige pumbatava vedeliku omadusi.
E31 Analoogsisendi vdartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Vilise etaloni 1 viga Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet véi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
E32 Analoogsisendi vdartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Vilise etaloni 2 viga Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet véi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
E33 Analoogsisendi vdartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Vilise etaloni 3 viga Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet véi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
E34 Analoogsisendi vdartus on liiga madal vdi liiga kdrge.
Vilise etaloni 4 viga Kontrollige analoogsisendiga ihendatud seadet vGi diget analoogsisendi konfiguratsiooni.
E36 Toite alapinge Toitepinge on alla minimaalse lubatud piiri.
E43 Alalisvoolu siini pinge on {ile maksimumpiiri.
i Veenduge, et likski teine pump ei tekita pumba kaudu voolu, mis vdiks pdhjustada energia
Ulepinge taastootmist.
Ed6 R Lo . . S
Vdrgu iilepinge Toitepinge on iile maksimaalse lubatud piiri.
E50 konfiguratsioonifailid ei ihti |HMI-plaadi ja juhtkaardi konfiguratsioonifailide vahel on mittevastavus.
ES1 Ajam on varuosa HMI-plaat ja juhtimiskaart ei sisalda konfiguratsioonifaile.
E52 Juhtkaart on konfiguratsioonifailideta varuosa. Kasutage parameetrit P09.3.10, et uuendada juhtkaarti
Juhtkaart on varuosa HMI-plaadil olevate failidega.
E60 mitme pumba protokolli Seadmetevahelise mitmepumba protokolli vahel on kokkusobimatus. Joondage seadmed sama
kokkusobimatus plsivara versiooniga.
E61 Hydrovar X on iihendatud X+-|Hydrovar X ja Hydrovar X+ ei saa omavahel Gihendada. need kaks mudelit kasutavad erinevaid
iga mitmepumba protokolle.
E65 puuduvad hiidraulilised Hiidraulilised kdverad puuduvad v6i on rikutud. Deaktiveerige kdik funktsioonid, mis nguavad

kurvid

hidraulilisi koveraid, nditeks "Andurita deltarohk".
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12 Tehniline kirjeldus

12.1 Tédkeskkond

Andmed Kirjeldus
Keskkond Mitteagressiivne ja mitte-plahvatusohtlik
temperatuuri, -20 kuni 50°C (-4 kuni 122°F)

Suhteline 6huniiskus

< 95% ilma kondensatsiooni tekketa

Absoluutne dhuniiskus

< 30 g/kg (kuiv dhk)

Kdrgus (iile merepinna)

Kuni 1000 m (3280 ft): optimaalne tingimus

Vahemikus 1000 kuni 2000 m (3280-6562 ft): integreeritud automaatne
soojuskaitse vdib rakenduda

Kui kdrgus on iile 2000 m (6562 ft), poorduge Xylemi voi volitatud edasimiidja
poole

12.2 Tehnilised omadused

Lisaks vaadake jaotises Andmesildid EXM-mootori koosteandmete silti.

Andmed

Kirjeldus

Toiteallika pinge ja sagedus

Olenevalt mudelist:
200V, ..., 240V 50/60 Hz voi
380V, ..., 480V 50/60 Hz

Lubatud toitepinge kdrvalekalle

+10%

Lekkevool (EN 61800-5-1)

< 3.5 mA (vahelduwvool, AC)

Kaitseklass, kaitsekesta tiiip

IP 55, NEMA kaitsekesta tiitip 4

Efektiivsusklass (IEC 61800-9-2)

o IES2 kogu PDS-seadmele (Power Drive System, jouajami siisteem)

e |E5 mootorile
Elektrilised andmed
Mootori nimivdimsus, |Mootori tiiiip Poorlemiskiiruse Maksimaalne sisendvool, A
kW (hp) IEC NEMA vahemik, min" 200V,.., 240V[380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
1.5(2.0) EXM...... 1.015B.4..|[EXM....... 1..0208..4..{1500 ... 2000 57-49 40-3.8
2.2(3.0) EXM....... 1.022B.4..|EXM....... 1..0208B..4.. 7.9-6.7 50-4.6
3.0(4.0) EXM...... 1.030C.4..|[EXM....... 1.040C.4.. 11.0-9.8 79-7.0
4.0(5.5) EXM...... 1.040C.4..|[EXM....... 1..055C..4.. 14.0-12.3 9.2-8.5
5.5(7.5) EXM....... 1.055C.4..|[EXM....... 1.075C.4.. 21.6-20.4 11.2-10.2
EXM...... 1..055D..4..|EXM....... 1.075D..4.. 20.5-18.8 15.3-13.6
7.5(10) EXM....... 1..075D..4..|EXM....... /..100D..4.. 27.5-24.8 18.7-17.4
11(15) EXM....... [.110D..4..|EXM....... 1..150D..4.. 39.0-345 245-22.8
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Mootori nimivimsus, |Mootori tiiiip Poorlemiskiiruse Maksimaalne sisendvool, A
kW (hp) IEC NEMA vahemik, min’ 200V,..., 240V [380V, ..., 480V
(EXM..../3......) |(EXM..../4......)
3.0(4.0) EXM....... /.030B..2..|EXM....... /..040B..2..|3000 ... 4000 10.7-8.9* 6.7-53
4.0(5.5) EXM....... 1..040B..2..|[EXM....... /..0558..2.. 1.7-6.6
5.5(7.5) EXM....... /..055B..2..|[EXM....... 1.0758..2.. 10.2-8.7
EXM...... 1.055C..2..|[EXM....... 1.075C..2.. 18.9-16.2 11.4-11.0
7.5(10) EXM....... 1.075C.2..|[EXM....... 1..100C..2.. 14.4-12.5
11(15) EXM...... 1.110C.2..|[EXM....... 1.150C..2.. - 20.3-16.5
EXM...... 1.110D..2..|[EXM......... 1..150D..2.. 38.4-34.1 245-22.8
15(20) EXM....... 1..150D..2..|[EXM....... 1..200D..2.. 50.0-44.1* 30.2-27.1
18.5(25) EXM...... 1.185D..2..|[EXM....... 1.250D..2.. 33.5-28.6
22 (30) EXM....... 1.220D..2..|EXM....... 1.300D..2.. 38.9-324

*3600...4000 min™

12.3 Elektromagnetiline tihilduvus (EMU)

e HVX-ja HVX+-ajamid taidavad IEC 61000-3-12 standardi THDi ndudeid. Eeskirjad on
téidetud ainult siis, kui Ssc (lGhisevéimsus) stisteemi ja avaliku vooluvdrgu Uhenduspunktis
on tabelis ndidatud vaartustest suurem véi nendega vordne.

Mootor Ssc, KVA
EXM.../3...B., EXM.../4...B.. 2300
EXM.../3...C.,EXM.../[4...C.. 4600
EXM.../3...D., EXM.../4...D.. 9200

Veenduge, et seade oleks Ghendatud vooluvérku, mille Ssc tdidab miinimumndudeid:
kahtluse korral pidage néu vérguoperaatoriga.

e Valine harmooniline filter véimaldab paigaldada vorkudesse madala Ssc-ga tagada nduete
téitmist; seda isegi Gihekordsete harmooniate ja PWHC korral.

e [T-sUsteemides (maandusest isoleeritud neutraalne), véib olla vajalik kasutada hydrovar X-i
and X+-i W-versiooni (EMI-filtriteta), mis sobib kategooriale C4. Lugege ka jaotist
Elektriihendused.

EXM-seeria mootorite puhul vaadake jaotise Vastavusdeklaratsioonid punkte 6 ja 9.

12.4 Raadiosageduslike omaduste vastavus

EU/EEA/GB
Funktsioonid Kirjeldus
Tehnoloogia Bluetooth® Low Energy 5.2 juhtmevaba tehnoloogia
Sagedusala 2.4 GHz ISM
RF < 4.5mW (6.5 dBm)
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U.S.A.

Kanada

HVX FCC ID: 2AYCGXSI02
HVX+ FCC ID: 2AYCGXSIO03

Muutuva kiirusega ajam tdidab FCC osa 15 reeglite néudeid (FCC 15.247).

Kaitamisele rakenduvad kaks jargmist tingimust.

1. Seade ei tohi pdhjustada kahjulikke hairinguid.

2. Seade peab taluma k&ikvéimalikke hairinguid, sh hairinguid, mis véivad p&hjustada
soovimatut kaitumist.

Muutuva kiirusega ajamit kasitletakse mobiilsideseadmena ja see taidab raadiosagedusliku
kiirgusega kokkupuutumise ohutusndudeid vastavalt FCC osa 2.1093 ja KDB 447498 D01
nduetele, nagu on ndidatud raadiosagedusliku kiirusega kokkupuutumise anallusis.
Paigaldajad peavad tagama, et (i) seda seadet ei paigaldata kokku ega kasutata koos teiste
antennidega vdi saatjatega, v.a mitme saatjaga toodete puhul vastavalt FCC protseduuridele,
(ii) tavalise kasutamise korral on alati tagatud minimaalne kaugus 20 cm.

Seda seadet on katsetatud ja on leitud, et see tdidab klass A digitaalseadme piirangute
ndudeid, vastavalt FCC reeglite osale 15. Need piirangud on loodud, et pakkuda méistlikult
eeldatavat kaitset kahjulike hairingute eest, kui seadet kaitatakse kommertskeskkonnas.

Seade tekitab, kasutab ja voib kiirata raadiosageduslikku energiat ja kui seda ei paigaldata ja ei
kasutata vastavalt sellele kasutusjuhendile, voib seda tekitada raadiosides kahjulikke
hairinguid. Kui seda seadet kasutatakse elurajoonis, p&hjustab see tdensoliselt kahjulikke
hairinguid, mida peab kasutaja korrigeerima omal kulul.

Volitamata remont ja muudatused vdivad seadet jdadavalt kahjustada ja tiihistada garantii ning
samuti seadme kasutamisloa vastavalt DCC reeglite osale 15.

HVX ISED IC: 26881-XS102
HVX+ ISED IC: 26881-XSI03

See muutuva kiirusega ajam vastab standardile RSS-247.

Kaitamisele rakenduvad kaks jargmist tingimust.

1. Seade ei tohi pdhjustada kahjulikke hairinguid.

2. Seade peab taluma kdikvdimalikke hairinguid, sh hairinguid, mis véivad pdhjustada
soovimatut kaitumist.

Muutuva kiirusega ajamit kasitletakse mobiilsideseadmena ja see tdidab raadiosagedusliku
kiirusega kokkupuutumise ohutusndudeid vastavalt RSS-102 versioonile 5.

Paigaldajad peavad tagama, et tavakasutamise korral on alati tagatud minimaalne vahekaugus
20 cm.

Seade taidab litsentsi alla mittekuuluvate raadioseadmete ISED raadiostandardite
spetsifikatsioonide ndudeid.

Selle seadme muudatused, mis ei ole vastavuse eest vastutava osapoolt sdnaselgelt
heakskiidetud, tihistavad kasutaja loa seadet kaitada.

Austraalia ja Uus-Meremaa

HVX : vastav ACMA standarditele
HVX+ : vastav ACMA standarditele

Seda nimekirja voidakse uuendada.
Lisateavet riikide kohta, kus v&ib toodet ja selle versioone miiia ja kasutada, saate Xylemilt voi
volitatud edasimuijalt.
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12.5 Muud vastavused ja heakskiidud

EU/EEA/GB

EXM-mootor

CE- ja UKCA-téhised (vt Vastavusdeklaratsioonid )

US.A.

EXM-mootor:

Austraalia ja Uus-Meremaa

HVX :RCM
HVX+ : RCM

Bacnet

HVX : BTL-sertifikaat
HVX+ : BTL-sertifikaat

cURus (dokumendi nr E488280)

12.6 Sisendite ja valjundite omadused

Funktsioonid Kirjeldus
Sidepordid 2, RS-485
Digitaalsisendid 3 seadmel hydrovarX, 5 seadmel hydrovar X+:

o Ujuv/NPN kontakt, avatud torustik / avatud dravool, GND-sse
o Sisemine polarisatsioon +24 V DC, vool piiratud 6 mA max peale
o Kaitse -0.5V DC kuni +30V DC, =15 mA max

Analoogsisendid

2 seadmel hydrovar X, 4 seadmel hydrovar X+:
o Konfigureeritav 0-20 mA vooluna, vdi 0-10V pingena
e 24V signaal anduri toiteallika jaoks voolupiiranguga 60 mA

Analoogvaljund

Konfigureeritav 0-20 mA voolusignaalina v6i 0-10V pingesignaalina

Relee 1

o NCja NO imberlilituskontaktiga
o Kuni 250V 0.25 A (vahelduvvool, ildine kasutus) vai 30 V 2 A(alalisvool, takistuslik
koormus)

Relee 2

o NCja NO imberlilituskontaktiga
o Kuni 30V 0.25 A(vahelduwvool, iildine kasutus) voi 30 V 2 A(alalisvool, takistuslik
koormus)

12.7 Liitiumpatarei

HVX+ajamiga EXM-mootoris on liitiumpatarei, mis vastab maismaa-, mere- ja Shutranspordi

rahvusvahelistele eeskirjadele.

12.8 Magnetvaljad

EXM-mootor sisaldab plsimagneteid. Kui toode on terve, jadb magnetvalja vaartus IATA

Shutranspordi piiridesse.
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12.9 Helirohk (EN 60034-9, CLC/TS 60034-25)

Lahtisel alal m&ddetud helivéimsus seadmest Gihe meetri kaugusel, koormuseta t66 ajal
vastavalt standardile ISO 9614-2 ja helirdhu Umberarvutus vastavalt standardile ISO 11203.

HVX: voi HVX+-ajami suurus ~ |Nimivgimsus, kW (hp) Podrlemiskiirus, min-1 Helirghk, dB(A) + 2
B 1.5(2),2.2(3.0) 1500 43
1800 48
2000 50
3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 3000 67
3600 64
4000 70
C 3.0(4.0),4(5.5),5.5(7.5) 1500 43
1800 53
2000 55
5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 3000 65
3600 71
4000 78
D 5.5(7.5),7.5(10), 11(15) 1500 19
1800 52
2000 54
11(15), 15(20), 18.5(25),22 {3000 64
(30) 3600 68
4000 75
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13 Kasutuselt korvaldamine

13.1 Ettevaatusabinoud

HOIATUS: Keskkonnaoht

e Seade tuleb kdrvaldada kasutuselt selleks ettendhtud ettevétete kaudu, mis tegelevad
erinevate materjalide (teras, vask, plast, liitium, ferriit jne) sorteerimise ja kaitlemisega.
o Maardevedelikke ja muid kahjulikke aineid on keelatud kérvaldada kasutuselt keskkonda.

13.2 Elektri- ja elektroonikaseadmetest tekkinud jaatmete (EL/EMP)

{=Z

TEAVE KASUTAJATELE kooskdlas Euroopa Parlamendi ja NGukogu elektri- ja
elektroonikaseadmetest tekkinud jaatmete direktiivi 2012/19/EL (4. juuli 2012) 14. Artikliga.
Labikriipsutatud ratastega priigikasti simbol seadmel voi selle pakendil viitab, et toode tuleb
selle kasutusea I6ppedes eraldi kdrvaldada ning seda ei tohi visata sorteerimata olmejaatmete
hulka. Kasutuselt korvaldatud seadme nduetekohane eraldi kogumine edasiseks
Umbertootlemiseks, kaitlemiseks ja keskkonnasdbralikuks kdrvaldamiseks aitab valtida
negatiivseid mojusid tervisele ja keskkonnale ning soodustab seadme koostematerjalide
taaskasutamist ja/vdi imbertootlemist.

Elektri- ja elektroonikaseadmete jadatmed muudelt kasutajatelt peale kodumajapidamiste?®:
seadme eraldi kogumise selle kasutusea |6ppedes korraldab tootja*. Kasutaja, kes soovib selle
seadme kasutuselt korvaldada, saab votta Gthendust tootjaga ning jérgida tootja rakendatud
susteemi seadme eraldi kogumiseks selle kasutusea |dppedes voi valida iseseisvalt
jaatmekaitlusahela.

3 Klassifikatsioon toote tiiiibi, kasutusviisi ja kohalike seaduste alusel
4 Elektri- ja elektroonikaseadme tootja vastavalt direktiivile 2012/19/EL
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14 Vastavusdeklaratsioonid

Vaadake spetsiifilist tahistusdeklaratsiooni, mille leiate tootelt.

q

EL-i vastavusdeklaratsioon (n. 75)

1. RED - raadioseadmed: EXM... (vaadake silti juhendi ,Safety and Other Information“viimasel
lehel)

RoHS - elektri-/elektroonikaseadme ainulaadne identifikaator: EXM

2. Tootja nimi ja aadress:

Xylem Service Italia S.r.l.

Via Vittorio Lombardi 14

36075 Montecchio Maggiore VI

ltaalia

Kéesolev vastavusdeklaratsioon on vélja antud tootja vastutusel.

4. Deklaratsiooni objekt: plisimagnetiga abistatud stinkroonne reluktantsmootor (PMaSynRM),
mis on varustatud integreeritud muutuva kiirusega ajamiga - HVX-seeria - millel on
juhtmevabad funktsioonid.

5. Eespool kirjeldatud deklaratsiooni objekt on vastavuses asjakohase Liidu Ghtlustamise
digusaktidega:

e 16. aprill 2014. aasta direktiiv 2014/53/EL ja selle hilisemad muudatused
(raadioseadmed).

e 8.juuni 2011. aasta direktiiv 2011/65/EL ja selle hilisemad muudatused, sealhulgas
direktiiv 2015/863/EL (teatud ohtlike ainete kasutamise piiramine elektri- ja
elektroonikaseadmetes).

6. Viited kasutatud asjakohastele Uhtlustatud standarditele voi viited muudele tehnilistele

spetsifikatsioonidele seoses esitatud vastavusega:

e EN 60034-1:2010, EN 60034-5:2001+A1:2007, EN IEC 60034-5:2020, EN 60034-6:1993,
EN 60034-9:2005+A1:2007, EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021, EN 62311:2008,
ENIEC 62311:2020, EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018,

EN 61000-3-3:2013+A1:2019 +A2:2021, ETSI EN 300 328 V2.2.2 (2019-07)

e ENIEC 63000:2018.

Teavitatud asutus: - - -

RED - Kdik tarvikud/komponendid/tarkvara: - - -

. Taiendav teave:

EMC EN 61800-3:2004+A1:2012, EN IEC 61800-3:2018
- Emissioon: kategooria 2 (C2) standardversioonis, kategooria 4 (C4) IT-
susteemide W-versioonis
- Immuunsus: toode sobib teise keskkonna jaoks (nt t&&stuspiirkonnad).

EN 61000-3-2:2014, EN I[EC 61000-3-2:2019+A1:2021

See toode on klassifitseeritav kui professionaalne seade nimivéimsusega lle 1 kW.
Uldkasutatava elektrivérguga (ihendamise korral peab paigaldaja ldhtuma
kehtivatest tehnilistest standarditest.

EN 61000-3-12:2011+A1:2024
Vaadake paigaldustingimusi jaotises 12.2.

w

0 0 N

RoHS lisa Ill - kohustusest vabastatud rakendusalad: plii thenduselemendina terase,
alumiiniumi ja vase sulamites [6(a), 6(b), 6(c)], joodistes ja
elektrilistes/elektroonilistes komponentides [7(a), 7(c)-1].

Okodisain 2009/125/EU ja selle hilisemad muudatused.
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EXM-seeria mootoris on integreeritud muutuva kiirusega ajam, ja nende kahe
energiatulemusi ei saa Uksteisest séltumatult eraldi katsetada (eeskiri (EL)
2019/1781, artikkel 2(2)(b), (3)(a)). Ndidatud mérgis (IE...-IES...) on ndutud tehnilise
standardiga IEC 61800-9-2.

Allkirjastanud:
Xylem Service ltalia S.r.l.

Montecchio Maggiore, 27/05/2025

Alessio Vendraminelli g W
Tegevdirektor o«

rev.00

Xylem on ettevétte Xylem Inc. vBi méne selle titarettevdtte kaubamark.

Hydrovar on ettevotte Xylem Inc. véi mdne selle titarettevotte kaubamark.

Bluetooth® nimi ja logod on registreeritud kaubamargid, mis kuuluvad ettevéttele Bluetooth
SIG, Inc. ja selliste méarkide kasutamine Xylem Service ltalia S.r.I. poolt toimub litsentsi alusel.
Apple, Apple'i logo, App Store ja iPhone on ettevotte Apple Inc. kaubamargid.

|OS® on ettevdtte Cisco Systems, Inc. ja/vdi selle sidusettevotete registreeritud kaubamark
USAs ja teatud teistes riikides; Apple Inc. kasutab seda litsentsi alusel.

Google Play, Google Play logo ja Android on ettevotte Google LLC kaubamargid.

Kéik muud kaubamargid vdi registreeritud kaubamargid kuuluvad nende omanikele.
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15 Garantii

Teavet garantii kohta vaadake miltgidokumentatsioonist.
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Xylem |'zilom|

1) The tissue in plants that brings water upward from the roots;
2) A leading global water technology company.

We're a global team unified in a common purpose: creating innovative solutions to
meet our world’s water needs. Developing new technologies that will improve the
way water is used, conserved, and re-used in the future is central to our work. We
move, treat, analyse, and return water to the environment, and we help people use
water efficiently, in their homes, buildings, factories and farms. In more than 150
countries, we have strong, long-standing relationships with customers who know us
for our powerful combination of leading product brands and applications expertise,
backed by a legacy of innovation.

For more information on how Xylem can help you, go to www.xylem.com

Xylem Service Italia S.r.l.

xyle m Via Vittorio Lombardi 14

Let's Solve Water 36075 - Montecchio Maggiore (VI) - Italy
xylem.com

© 2024-2025 Xylem, Inc. Cod. 001088110XET rev.B ed.06/2025
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